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1. Instrukcje bezpieczenstwa

‘ o PROSIMY ZACHOWAC NINIEJSZA INSTRUKCJE OBSLUGI — podano w niej wazne zalecenia, o ktérych J

nalezy pamieta¢ podczas montazu, konfiguracji, eksploatacji i konserwacji urzadzenia.

* Przed przystgpieniem do montazu i rozruchu urzgdzenia nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig niniejszej instrukcji obstugi.
* Nalezy korzysta¢ z najnowszej wers;ji instrukcji. Aktualng wersje mozna pobra¢ ze strony internetowej produktu.

* Urzadzenie nalezy zamontowa¢ w miejscu, w ktérym nie jest narazone na dziatanie wysokiej temperatury. W bezposredniej
bliskosci urzadzenia nie moze by¢ zadnych srodkéw chemicznych, plastikowych elementéw, zaston ani materiatéw
tatwopalnych.

Nalezy zapewni¢ wtasciwe warunki uzytkowania urzagdzenia. Urzadzenia nie wolno eksploatowa¢ w wilgotnym otoczeniu.
» Urzadzenia nie wolno uzytkowa¢ w miejscach, w ktérych moze doj$¢ do wybuchu gazu lub pytu.

» Z urzadzenia nie powinny korzysta¢ osoby (co obejmuje réwniez dzieci) o ograniczonych mozliwosciach motorycznych,
sensorycznych lub umystowych, ktérym brak doswiadczenia i wiedzy, chyba ze zapewniono im nadzér lub stosowne
przeszkolenie.

.........
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2.1. Czym jest Cerbo GX?

Cerbo GX jest mocarnym rodziny produktéw GX, zaawansowanym centrum komunikacyjnym monitorujgcym i sterujgcym
instalacjami energetycznymi. Wyposazony jest w rozbudowane interfejsy komunikacyjne i mozna go sparowac¢ z opcjonalnym
ekranem dotykowym (GX Touch 50 i GX Touch 70), dzigki czemu zyskuje jeszcze wieksze mozliwosci uzytkowe.

Urzadzenia GX moga zajaé miejsce w sercu dowolnej instalacji energetycznej Victron. Dziatajg w oparciu o system operacyjny
Venus OS i zapewniajg bezproblemowa komunikacje miedzy wszystkimi podtaczonymi komponentami, w tym falownikami/
tadowarkami, tadowarkami solarnymi, tadowarkami DC-DC i akumulatorami.

Umozliwiajg monitorowanie i sterowanie instalacjami:

» Zdalnie, za posrednictwem portalu Victron Remote Management (VRM) z wykorzystaniem potaczenia internetowego (patrz
Dostep poprzez VRM [70])

» Lokalnie, za posrednictwem:
» A Seria GX Touch 50 i seria GX Touch 70 [8]

« internetowej (patrz Dostep do Konsoli Zdalnej poprzez lokalng sie¢ LAN/WIiFi [69])

Tabletu lub telefonu z systemem Android jako dedykowanego wyswietlacza (patrz Wyswietlacz Android GX WiFi)

Wielofunkcyjnego wyswietlacza (MFD) (patrz Integracja morskich wyswietlaczy wielofunkcyjnych MFD za pomoca
aplikacji [114])

Aplikacji VictronConnect przez sie¢ LAN, WiFi lub Bluetooth (jesli dotyczy)
» Wbudowanego punktu dostepu WiFi [68]

Konsola zdalna [12] stuzy jako centralny interfejs uzytkownika, umozliwiajgcy monitorowanie i konfigurowanie systemu,
a dostepna jest zaréwno lokalnie, jak i zdalnie.

Cerbo GX spetnia réwniez funkcje VRM: zdalne aktualizacje oprogramowania sprzetowego i umozliwia zdalng zmiane
konfiguraciji.

Uwaga: niniejsza instrukcja obstugi dotyczy najnowszej wersji oprogramowania sprzgtowego. Wersje oprogramowania
mozna sprawdzi¢ w menu Urzgdzenia w zakfadce Ustawienia — Oprogramowanie sprzetowe (patrz rozdziat Aktualizacje
oprogramowania uktadowego [88]). Jesli urzadzenie GX nie jest potgczone z internetem, najnowsza wersje oprogramowania
sprzetowego mozna pobrac¢ ze strony Victron Professional.

2.2. Co sie znajduje w zestawie?

VECan

11 Victron eneray

Cerbo GX c €

Kabel zasilajacy z wbudowanym bezpiecznikiem
i zaciskami oczkowymi M8 do podtaczenia akumulatora lub
szyny DC.

Terminatory VE.Can (2 szt.)

uuuuuuuuu
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Bloki zaciskéw dla wszystkich ztgczy po kazdej stronie: 3
x 4-pinowe, 2 x 3-pinowe, 1 x 2-pinowy

Stronad Y e Wetep


https://www.youtube.com/embed/3wheKaU2_qw

Cerbo GX Instrukcja

3.1. Przeglad potaczen Cerbo GX (PN BPP900450100)

vt Products;

RU-C nfout
support

Commiunkcation
Protocols:
Mutise TR

Supportsd lustaoll
Products:
integration by HMEA
20

3 x VE.Direct 4 x Wejscia cyfrowe Gniazdo karty MicroSD
(maks. 32 GB)

1 x VE.Can (nieizolowane) i 1 x BMS-Can 4 x Rezystancyjne wejscia poziomu Gniazdo wejsciowe zasilania
zbiornika (8-70VvDC)
1 x VE.Bus 4 x Wejscia czujnika temperatury Gniazdo HDMI

2 x Programowalny przekaznik (NO, COM,
NC - ograniczenie pragdu: DC do 30 VDC:
6 A/DCdo70VDC:1A/AC:6A, 125
VAC

Ethernet

WiFi 2,4 GHz (802,11 b/g/n) wraz
z Punktem dostepu WiFi

Bluetooth Smart

2 x Gniazda hosta USB + 1 x Gniazdo
zasilania USB

Cerbo GX obstuguje maksymalnie 15 urzadzen VE.Direct, niezaleznie od tego, czy sg podtgczone przez porty VE.Direct
czy USB. Jednak w zlozonych instalacjach, na przyktad z wieloma falownikami fotowoltaicznymi lub falownikami
zsynchronizowanymi, limit ten moze by¢ nizszy. Projektujac instalacje nalezy zawsze uwzgledni¢ pewien zapas mocy, by
zapewni¢ niezawodng prace.

.......
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3.2. Przeglad potaczen Cerbo GX MK2 (PN BPP900450110 i BPP900451100)

Supportad 3rd

riea:

WE. Diregt Products; VE.Can Products:
i X

Communbcation
Protecols:
:

integration by NMEA

3x VE.Direct

2x VE.Can (VE.Can 1 izolowane)

4x Wejscia cyfrowe (ze zliczaniem impulséw) Gniazdo karty
pamieci MicroSD
(maks. 32 GB)

4x Rezystancyjne wejscia poziomu w zbiorniku Gniazdo zasilania (8

—70VDC)
1x VE.Bus 4x Wejscia czujnika temperatury Gniazdo HDMI
. . S 2x przekaznik programowalny (NO, COM, NC
gz;szaﬁg?::{ocqng koal1)|8e0 stopni, dzigki — ograniczenie pragdu: DC do 30 VDC: 6 A/
1jestwya DC do 70 VDC: 1 A/ AC: 6 A, 125 VAC
WiFi 2.4GHz (802.11 b/g/n) wraz z punktem
dostepu WiFi
Bluetooth Smart
3x porty hosta USB (w petni funkcjonalne)
(1) , victron energy
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3.3. Opcje montazu i akcesoria

Dostepne sa nastepujace opcje montazu i akcesoria:

Wyswietlacze GX Touch 50 i GX Touch 70

Uchwyt scienny GX Touch dostepny w rozmiarach 5i 7 cali
Adapter GX Touch 50 do wyciecia CCGX

Wyswietlacze GX Touch 50 Flush i GX Touch 70 Flush
Adapter do montazu na szynie DIN35

Czujnik temperatury Quattro, MultiPlus i urzadzenie GX

Wszystkie mozliwosci montazu przedstawiono na filmie:

Strona 6
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3.4. Zasilanie Cerbo GX

Urzadzenie jest zasilane przez ztacze Power in V+ i akceptuje prad staty o napieciu od 8 do 70 V. Zadne inne zlacze (np.
Ethernet lub USB) nie zapewni zasilania urzadzenia. Wchodzacy w sktad kompletu kabel zasilajagcy DC wyposazony jest we
wbudowany bezpiecznik zwtoczny 3,15 A.

Jesli napiecie DC przekracza 60 V, urzadzenie Cerbo GX klasyfikowane jest jako ,urzadzenie wbudowane”. Ze wzgledu na normy
bezpieczenstwa, montazu nalezy dokonac¢ w taki sposéb, by uzytkownik nie miat dostepu do zaciskow.

Zasilanie za pomoca VE.Bus BMS

W sytuacji, gdy Cerbo GX uzyty jest w instalacji z VE.Bus BMS, zacisk Power in V+ na Cerbo GX nalezy podtaczy¢ do zacisku
,Load disconnect’ na VE.Bus BMS. Obydwa minusowe przewody nalezy poditaczy¢ do minusowego przewodu szyny zbiorczej
lub wspolnego minusowego zacisku akumulatora. Nie jest to konieczne w przypadku VE.Bus BMS V2 i VE.Bus BMS NG,
poniewaz obydwa wyposazone sg w wyjscie GX-Power.

Wazne: Zasilanie z zacisku AC-out falownika VE.Bus, Multi lub Quattro

Zasilanie urzadzenia GX za pomocg zasilacza AC podtgczonego do gniazda AC-out urzadzenia VE.Bus (np. falownika, Multi lub
Quattro) moze spowodowac blokade:

» Po awarii lub rozruchu czarnym, urzadzenia VE.Bus nie uruchomig sie, poniewaz Cerbo GX nie jest zasilane.
» Cerbo GX nie mozna uruchomié, poniewaz falownik/fadowarka sg wytaczone, co powoduje cykl.
Tymczasowe obejscie problemu:

Na chwile odtacz kabel VE.Bus od urzadzenia GX, co umozliwi ponowne uruchomienie produktéw VE.Bus.
Trwate rozwiagzanie:

Zmodyfikuj okablowanie RJ45. Wiecej informacji na ten temat znajdziesz odpowiedzi na pytanie 20 w rozdziale Najczescie]
zadawane pytania [188].

Zalecenia:

Unikaj zasilania urzadzenia GX z wyjscia AC falownika/tadowarki. W przypadku wytaczenia z powodu przecigzenia falownika,
wysokiej temperatury lub niskiego napiecia akumulatora, urzadzenie GX réwniez sie wytaczy, tracac wszelkie mozliwosci
monitorowania i zdalnego dostepu. Zdecydowanie zalecamy zasilanie urzadzenia GX bezposrednio z akumulatora.

Kwestie zwigzane z izolacja

Urzadzenie GX taczy sie z réznymi komponentami systemu. Aby zapobiec powstawaniu petli uziemienia, nalezy przestrzegac
odpowiednich praktyk izolacyjnych. W wigkszosci przypadkéw nie stanowi to problemu, jednak wtasciwa konstrukcja systemu ma
kluczowe znaczenie.

Typ gniazda Cerbo GX Cerbo GX MK2 Ekrano GX Panel Venus GX

VE.Bus Izolowane Izolowane Izolowane Izolowane
VE.Direct Izolowane Izolowane Izolowane Izolowane
VE.Can Nieizolowane 1) 1 Izolowane
usB 3 Nieizolowane Nieizolowane Nieizolowane Nieizolowane
Ethernet 2 Izolowane Izolowane Izolowane Izolowane

1) Gniazdo VE.Can 1 jest galwanicznie izolowane, gniazdo VE.Can 2 nie jest izolowane.
2) Gniazdo Ethernet jest izolowane, z wyjatkiem ekranu: do sieci Ethernet nalezy uzywaé nieekranowanych kabli UTP.

3) Gniazda USB nie sg izolowane. Podtaczenie klucza WiFi lub klucza GPS nie powoduje zadnych probleméw, poniewaz
urzgdzenia te nie sg zasilane z zewnetrznego zZrédta zasilania. Nawet w przypadku korzystania z oddzielnie zasilanego
koncentratora USB moze wystapi¢ petla uziemienia. Jednak szczegdtowe testy wykazaty, ze nie powoduje to problemoéw
w dziataniu.

Zwiekszenie ilosci gniazd USB

Liczbe gniazd USB mozna zwiekszy¢ za pomoca koncentratora USB. Jednakze wbudowane gniazda USB majg ograniczong
dostepnos¢ zasilania.

Zalecenie
Nalezy zawsze uzywac zasilanych koncentratorow USB i wybieraé produkty wysokiej jakosci, co zminimalizuje problemy.

Celem zwiekszenia liczby urzadzen VE.Direct mozna uzy¢ adaptera VE.Direct na USB. W tym dokumencie opisano ograniczenia
liczby urzadzen, ktére mozna podiaczyé do poszczegdinych urzadzen GX.

nnnnnnnnn
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3.5. Seria GX Touch 50 i seria GX Touch 70

Urzadzenia GX Touch 50 i GX Touch 70 to opcjonalne
wyswietlacze do Cerbo GX.

Dostepne sa w dwdch wersjach, piecio- i siedmiocalowej, a mozna
je montowac na dwa sposoby.

* Montaz odgérny lub montaz Scienny

* Montaz na $ciance sterownika

Te supercienkie, wodoodporne wyswietlacze zapewniajq
natychmiastowy podglad ustawien systemu i umozliwiajg,
ich szybka regulacje. Ich prosta instalacja zapewnia duzg
elastyczno$é w projektowaniu przejrzystego i profesjonalnego

pulpitu nawigacyjnego. s

Fresh water O

Black water & ©00:25

Nie jest konieczna zadna konfiguracja. Po podtaczeniu urzadzenie
GX automatycznie wyswietla informacje o systemie i sterownikach
W menu.

Opcje wyswietlania

Ustawienia wyswietlania sq dostepne za posrednictwem:
Ustawienia — Ogodlne — Wyswietlacz i wyglad

(1) Victron eneray

Mozna tu:

» Ustawic¢ limit czasu automatycznego wytaczania wyswietlacza

* Wigczy¢ adaptacyjna regulacje jasnosci, co poprawia
widoczno$c¢

Obstuga ekranu dotykowego

* Obstuga za pomocg dotkniecia opuszkami palcow.

* Przesuniecie i przewijanie menu.

* Dotkniecie i dokonanie wyboru.

* Wprowadzanie tekstu i liczb odbywa sie za pomoca klawiatury

ekranowe;.

Opcje montazu
Zaleznie od modelu, GX Touch mozna zamontowa¢ na kilka réznych sposobéw:
GX Touch 50 i GX Touch 70
» Montaz przedni: za pomocg ramek wchodzacych w sktad zestawu
» Montaz scienny: za pomocg opcjonalnego uchwytu sciennego GX Touch
» Adaptacja wyciecia CCGX (tylko GX Touch 50): Za pomoca opcjonalnego adaptera GX Touch 50 do wycigcia CCGX.
Pokrywa ochronna

Dostegpna jest pokrywa ochronna (bedaca wyposazeniem standardowym poczawszy od numeru seryjnego HQ2242, dostepna
réwniez osobno, szczegdty w karcie danych). Chroni ona GX Touch przed uszkodzeniami spowodowanymi promieniowaniem UV
podczas dtugotrwatego narazenia na dziatanie promieni stonecznych.

Uwaga: Pokrywa ochronna nie pasuje do wersji GX Touch 50 Flush i GX Touch 70 Flush.

i

. b

GX Touch 50 Flush i GX Touch 70 Flush
Modele GX Touch Flush mozna montowaé na réwni z powierzchnig na wiele sposobow:

* Montaz na réwni z powierzchnig z uzyciem uszczelki gumowej i wspornikéw

nnnnnnnnn
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Nalezy uzy¢ uszczelki gumowej, wspornikdw, gwintowanych koncéwek i nakretek motylkowych wchodzacych w sktad zestawu.
Ten sposob zapewnia najlepsza odpornos¢ na kurz i wode.

‘ S Nakretki motylkowe wystarczy dokreci¢ recznie, bez uzycia narzedzi.

* Montaz na réwni z powierzchnig za pomoca kleju
Montaz bezposrednio na powierzchni podioza za pomoca fabrycznie natozonego kleju. Wsporniki, Sruby i nakretki motylkowe
nie sg konieczne. Poziom ochrony przed wnikaniem wody i kurzu zalezy od jakosci i ptaskosci powierzchni podioza.

» Montaz ttoczony (catkowicie na réwni z powierzchnig)

* Wykonczenie catkowicie na réwni z powierzchnig mozna uzyska¢ montujac zgodnie z wymiarami szablonu wiertarskiego.
Uzyj uszczelki gumowej lub fabrycznie natozonego kleju. Ochrona przed wnikaniem wody i kurzu zalezy od wiasciwosci
powierzchni podtoza.

M_\ lﬂﬁ* oo
- e
Trow A

GX Touch 50/ 70 Flush Elementy wyposazenia GX Touch 50 / 70 Flush dotgczone do zestawu

Podtaczenie GX Touch 50 lub GX Touch 70

Wazne: GX Touch nalezy podiaczyé do Cerbo GX przed wiaczeniem zasilania. Zalecana procedura polega na
tym, by przed montazem od Cerbo GX odtaczy¢ ztgcze zasilania.

Przeglad potaczen

GX Touch jest podtgczony za pomoca pojedynczego kabla kombinowanego z:
» Ztaczem HDMI (do wideo)

» Ztaczem USB (do zasilania)

Etapy montazu

1. Zamontuj ekran dotykowy w dogodnym miejscu.
2. Wtyczke HDMI wt6z do gniazda HDMI urzadzenia Cerbo GX.

3. Podiacz wtyczke USB:

+ Jesli posiadasz Cerbo GX pierwszej generacji (PN BPP900450100), ztacze USB podtacz do gniazda USB znajdujacego
sie tuz obok gniazda HDMI (to gniazdo USB stuzy wylacznie do zasilania ekranu dotykowego i nie petni zadnej innej
funkgiji). Jesli posiadasz Cerbo GX drugiej generacji (PN BPP900450110 i BPP900451100), GX Touch mozesz podtaczy¢
do dowolnego z trzech gniazd USB.

4. Ponownie podiacz zasilanie do Cerbo GX za pomocg 2-pinowego bloku ztacza Power In.
5. Po uruchomieniu na GX Touch pojawi sie Konsola zdalna.

6. Zapoznaj sie z wyswietlaczem dotykowym i skonfiguruj opcje wyswietlania za pomoca: Ustawienia — Ogolne — Wyswietlacz
i wyglad.
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3.6. Wylaczenie sterowania dotykowego

Celem ograniczenia dostepu do systemu GX istnieje mozliwo$¢ wylaczenia dotykowego sterowania ekranem dotykowym GX
Touch 50 lub 70. Pozwala to na zamontowanie GX Touch w miejscu widocznym dla operatora systemu, a jednoczes$nie
uniemozliwia nieupowaznione dziatania lub podniesienie poziomu dostepu.

Nalezy pamigtac, ze ta funkcja wytacza tylko sterowanie dotykiem/myszg. Na Konsoli zdalnej nadal mozna sterowac
urzadzeniem za pomoca klawiatury.

Istniejg dwa sposoby wytgczenia funkcji dotykowej wyswietlacza:
1. Za pomoca przycisku chwilowego podtgczonego do jednego z wejsé cyfrowych

2. Za pomocg zewnetrznej klawiatury USB podtaczonej do Cerbo GX; Funkcje sterowania dotykowego mozna wigczaé
i wylacza¢ naciskajac przycisk Pause/Break.

Chcac skorzystac¢ z tej funkcji, gniazda USB i podtgczona klawiatura USB nie moga by¢ fizycznie dostepne, gdyz grozi
nieautoryzowang aktywacja funkcji dotykowe;.

Wylaczenie sterowania dotykowego za pomoca przycisku chwilowego

W urzadzeniach GX z wejsciami cyfrowymi mozesz skonfigurowac jedno z wej$¢, aby sterowaé funkcjonalnoscig dotykowa za
pomoca zewnetrznego przycisku chwilowego.

ot I

Bige pump
Ege alarm
Burglar alamn

Emoke alarm

Etapy konfiguraciji

1. Przejdz do Ustawienia — Integracje — Cyfrowe wejscia/wyjscia — Wbudowane GX — Wejscie cyfrowe [numer wejscia
cyfrowego]

2. Wigcz sterowanie dotykowe

Obstuga

» Pierwsze naci$niecie: Funkcja sterowania dotykowego jest wytaczona.

» Sterowanie dotykowe jest niemozliwe.

» Wyswietlacz wylacza sie po uptywie skonfigurowanego limitu czasu w Ustawieniach — Ogélne — Wys$wietlacz i wyglad —
Czas wylaczenia wyswietlacza.

» Dotkniecie ekranu wybudzi wyswietlacz, ale funkcja sterowania dotykowego pozostaje wytaczona.
» Drugie nacisniecie: Funkcja sterowania dotykowego jest ponownie wigczona.
Wazne: Naci$niecie przycisku powoduje zwarcie pinu GPIO do masy. Nie nalezy podawa¢ napiecia na zadne piny GPIO.
Wylaczenie sterowania dotykowego za pomoca zewnetrznej klawiatury USB
Chcac sterowac funkcjg dotykowa za pomoca klawiatury zewnetrznej:
1. Podtacz zewnetrzng klawiature USB do jednego z gniazd USB urzadzenia GX.

2. Wigczenie/wytaczenie funkcji sterowania dotykowym wprowadzaniem polecen nastepuje w chwili nacisniecia klawisza
Pause/Break.

W przypadku klawiatur bez klawisza Pause/Break uzyj jednej z zastepczych kombinacji klawiszy opisanych w tym artykule
w Wikipedii.
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3.7. Polaczenia przekaznikow

Cerbo GX wyposazony jest w funkcje bezpotencjatowego przekaznika Zwiernego (NO) i Rozwiernego (NC). Funkcje
przekaznikow mozna ustawi¢ w menu GX: Ustawienia — Integracje — Przekazniki — Funkcja.

Przekaznik 1 ma szczegdlne znaczenie, poniewaz oprécz wyzwalania recznego lub zaleznego od temperatury [86] (jak
w przypadku Przekaznika 2), moze by¢ rowniez uzywany jako przekaznik alarmowy [71], przekaznik wiaczania/wytaczania
generatora [152] lub przekaznik pompy zbiornika [71].

Semngs  beegratons Fotsys | EGERCTSTUNTRRY)

Disaitied 0]

Al relay L1 Setongs. ntegatons  Remys BRI

Genset s1ari/siop o) Dissbled o]
Connected gansat helper relay o Marual L]
Tank pump (@] Temperatune O
Marual o

Temperaiune o

Ustawienie domysine to przekaznik Zwierny (NO). Polaryzacje mozna odwréci¢ do stanu Rozwierny (NC). Uwaga: zmiana
polaryzacji na Rozwierny (NC) spowoduje nieco wiekszy pobor pradu przez urzadzenie GX.

{ Bemegs  imeginens

Function (Reday 1} Alanm retay < Semngs Inbegrotions Frtays Folercy (Helay 1)
Folarity (Retay 1) Normally open Maormally apen L ]
Funetian {Relay 2) Munus Harmally closed (&)
Priarity (Reday 2) Mormmally npen
‘ 0 Nalezy koniecznie przestrzegac ograniczen napiecia i pradu przekaznikéw okreslonych w Dane
techniczne [192].
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4. Interfejs uzytkownika

4.1. Wprowadzenie do interfejsu uzytkownika

Interfejs uzytkownika ,Nowy interfejs uzytkownika” musi by¢ wigczony na urzadzeniu GX, co umozliwi skorzystanie z informacji
zawartych z niniejszej instrukcji obstugi: Ustawienia — Ogodlne — Wyswietlacz i wyglad — Interfejs uzytkownika.

Interfejs uzytkownika ma przejrzysty i intuicyjny uktad, ktéry upraszcza nawigacje i poprawia widoczno$¢ danych.
Funkcje

* Konsola zdalna: Konsola zdalna: Dziata lokalnie w przegladarce (przez sie¢ LAN lub VRM) i komunikuje sie bezposrednio
z urzadzeniem GX.

* Tryby jasny i ciemny: Zoptymalizowane pod katem réznych warunkow oswietlenia. Tryb ciemny jest wigczony domysinie.

MEET

NEW Ul

Venus OS 3.50 Release
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4.2, Strona skrécona

Strona skrécona zapewnia przejrzysty przeglad kluczowych danych systemowych za pomocg konfigurowalnego, pierscieniowego

widzetu.

» Konfigurowalne okragte paski po lewej stronie pokazujg import/
eksport energii z sieci, generacje energii stonecznej oraz,
jesli jest dostepna, moc alternatora z obstugiwanych urzadzen,
takich jak Wakespeed WS500 lub Orion XS.

» Centralny widzet, sktadajacy sie z pierscieni i wyswietlacza
gtéwnego, pokazuje stan magazynowania energii oraz, jesli jest
skonfigurowany, poziom napetnienia zbiornika i/lub informacje
o temperaturze.

» Okragte paski po prawej stronie dostarczajg informacji o zuzyciu
energii.

Opcje konfiguracyjne sg dostepne w menu Ustawienia — Ogdlne
— Wyswietlacz i wyglad — Strona skrécona:

* Poziom 1..4: Ustaw kazdy poziom tak, aby wyswietlat stan
natadowania akumulatora lub dowolny dostepny rodzaj cieczy.

» Szczegoty dotyczace zbiornikdéw: wybierz miedzy wyswietlaniem
bez etykiet, wyswietlaniem objetosci zbiornika a wyswietlaniem
procentowym.

+ Srodkowy wyswietlacz: umozliwia dostosowanie wyswietlanych
danych w $rodkowej czesci Szczegodty

Celem dokonania zmiany wys$wietlanych jednostek temperatury,
objetosci lub mocy przejdz do Ustawienia — Ogolne —
Wyswietlacz i wyglad — Jednostki miary

13:58
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4.3. Strona przegladu

Uktad zapewnia kompleksowy widok systemu w jednym miejscu, umozliwiajgc tatwe monitorowanie, kontrole i zarzagdzanie.

Strona przegladu jest podzielona na trzy sekcje:

» Po lewej: Widzety dla zrédet energii, takich jak sie¢, tadowarki
stoneczne, agregaty pradotwoércze DC, alternatory i energia
wiatrowa

« Srodek: Magazynowanie i konwersja energii

* Po prawej: Przeglad obcigzen, w tym obcigzenia AC, EVCS, : 1345
obcigzenia podstawowe i obcigzenia DC xow [ B8 owerar  Chugne
135w External
> |
Przycisk w lewym gérnym rogu (dostepny z dowolnej strony) |control
otwiera panel sterowania, zapewniajac szybki dostep do: : & tasertin| s
o 148\:'\"
* Regulatoréw ESS
* Regulatoréw rozruchu/zatrzymania generatora S56W | ;33 = lé*
* Regulatorow falownika/tadowarki ‘,Vlrl I"I"llvurl E éw‘

* Regulatoréw tadowarki
* Regulatoréw falownika
* Regulatory stacji fadowania pojazdéw elektrycznych

Wszystkie elementy z niebieskim konturem sa dotykowe
i otwierajg szczegotowy widok.

4.4. Menu Ustawienia

=B 10:45
Menu Ustawienia jest podzielone na kategorie [ Devices
wysokiego poziomu, co utatwia nawigacje. o
Poszczegolne elementy wyswietlane sg u gory o Genersl

ekranu, wskazujac aktualng lokalizacje w menu.

Pojedynczym dotknieciem mozna powrdci¢ do % Conecciy-

dowolnego poziomu w strukturze menu. i

ag VRM

» Chcac powrdci¢ do poprzedniego poziomu nalezy e
dotkng¢ odpowiedniego elementu.

3 Fritege

System Setup

* Chcac powrdci¢ do menu gtéwnego dotknij
pierwszego elementu na liscie. A = m -
5 i) E | o
Przyktadowo, jesli wyswietlona $ciezka to Ustawienia ‘ - i
> Ogolne > Data i godzina, dotkniecie opcji Ogdine
spowoduje powrét do menu Ogdlne, a dotkniecie sover oot TR
opcji Ustawienia spowoduje powrét do gtéwnego Dege/ Thne e
menu Ustawien.

Time zone W. Europe Standar
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4.5. Okienko Przetacznika

Okienko Przetgcznika to panel sterowania o szybkim dostepie, dostepny za posrednictwem ekranu dotykowego. Konsola zdalna,
czyli VRM, do zarzadzania funkcjami przetgczania w pojazdach, todziach lub systemach stacjonarnych.

Obstugiwane urzadzenia

* GX |0-Extender 150

* SmartSwitch DC4 firmy Energy Solutions

Przycisk w lewym gérnym rogu interfejsu uzytkownika otwiera
ten panel, umozliwiajgc sterowanie wyjsciami cyfrowymi,
przekaznikami i innymi systemami w obstugiwanych urzgdzeniach.

Ten przycisk jest widoczny tylko wtedy, gdy podigczone jest
obstugiwane urzadzenie.

Uktad okienka przetacznika jest okreslany przez konfiguracje
ustawiong w menu konfiguracji kazdego podtaczonego
urzadzenia. Wyjscia mozna grupowac, aby uprosci¢ interfejs,
co jest szczegolnie przydatne podczas zarzgdzania wieloma
wyjsciami.

Urzadzenia obstugiwane w okienku przetgcznika sg konfigurowane
za pomoca menu konfiguracji urzadzenia. Dostepne sg
nastepujace opcje:

* Nazwa: Zdefiniuj wtasng nazwe wyjscia.

* Grupa: Przypisz wyjscie do grupy. Wyjscia w tej samej grupie sg,
wyswietlane we wspdlnym kafelku w panelu Przetacznik.

» Typ wyjscia: Wybierz zagdany typ wyjscia (patrz ponizszy
rozdziat).

* Pokaz elementy sterujgce: Po wytaczeniu, wyjscie nie bedzie

wyswietlane w okienku Przetacznik.

Okienko Przetacznik obstuguje nastepujace typy wyjsé:

» Chwilowe: Wyijscie jest aktywne tylko w czasie nacisniecia.

» Blokujace (przetgczane): Wyjécie zmienia stan po kazdym
nacisnieciu.

* Zmiana natgzenia: Umozliwia regulacje wyjscia, np. o$wietlenia
lub predkosci wentylatora.

.
"l 49‘ W ‘.

87 ‘N(

I||||l||||”
o

-
|

1
| & o e

| External

| control {
[

| 8 Harsy

o
> o

n‘”‘ - On o
“...1,6“ —

S Geeow Gxintaietn [
M
Gutput 5 Fuel Pumg Running i
Output & Bege Pump Aunning
CuAput 7 Anchar Light ON
Chitpiit B Mernentdr
S 1. Salon RGE i " 10
PN 2
PW 3. Cockpit RGE R
Seirgy | Pevces GEKMErweds 190 Sep Bups S Pk P s m

Momentary

Swiimgn Pewces

Direeniahie

G Kok 199 Seuy

v sk JERTRY

Strona 15

nnnnnnnnn

Interfejs uzytkownika


https://www.victronenergy.com/communication-centres/gx-io-extender-150
https://www.energy-solutions.co.uk/applications/smartswitch

Cerbo GX Instrukcja

4.6. Strona Status wsparcia (kontrola modyfikacji)

Strona Kontrola modyfikacji jest dostepna w Ustawieniach — Ogdlne. Przedstawia czytelne informacje, czy urzadzenie GX dziata

w standardowej konfiguracji, czy zostato zmodyfikowane.

Ta strona pomaga uzytkownikom, instalatorom i dystrybutorom szybko rozpozna¢ modyfikacje systemu i, w razie potrzeby,
przywroci¢ urzgdzenie do standardowej konfiguracji. Skraca to czas poswiecany na wsparcie i rozwigzywanie problemow.

Celem sprawdzenia statusu wsparcia:

1. Przejdz do Ustawienia — Ogolne — Status
wsparcia (kontrola modyfikacji).

2. Sprawdz wyswietlany status:

» Standardowy — elementy wy$wietlane na
zielono, co oznacza niezmodyfikowane.

* Zmodyfikowany — elementy wys$wietlane na
pomaranczowo, co oznacza, ze element
zostat zmieniony w stosunku do standardowej
konfiguraciji.

Uwaga: Elementy oznaczone kolorem
pomaranczowym sg obstugiwane i dostarczane przez
firme Victron Energy. Jednak nieprawidtowe uzycie
moze wptyng¢ na stabilnosé systemu. W trakcie
wykrywania i usuwania usterek nalezy najpierw
wytgczy¢ te elementy.

Urzadzenie GX monitoruje réwniez wolne miejsce
w partycji danych i generuje alarm, gdy dostepne
miejsce spadnie ponizej 10%.

Petna partycja danych stanowi
problem tylko w przypadku
urzadzen GX z obrazem llustracja
Venus OS Large [90] lub

w systemach zmodyfikowanych
do zaawansowanego
uzytkowania.

Celem zwiekszenia wolnego miejsca nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi
w dokumentacji Victron Node-RED/Signal K.

Saftinga Ganeral Support st imod e atons checks)

Support status

Device model

HG serial number

Data partition free space

User SSH key present

Custom startup scripts

Installed firmvware version

Installed image type

system (rootls) status

HO23364TDTH

Latest official femvcare version installod? e 5 i availal

Update the firrmwace to fix the modified state

KModbus TCP Serves

Signal K

Node-RED

Press to update to v3.65
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4.7. Profil bezpieczenstwa sieci

Ustawienie profilu bezpieczenstwa sieci pozwala kontrolowa¢ sposéb wymiany danych lokalnie (przez Ethernet lub WiFi) i zdalnie
(przez VRM).

Mozesz wybiera¢ sposrod trzech profili:

Remote Console Data transmission

to VRM

Network Security
Profile*

Locally via Ethernet or WiFi Via VRM

https only**
password protected*** Access depends on user access
level for that installation in VRM:

Secured

Over https only

http and https
password protected Admin and Technician can access
without asking for a password. Over https or http
by user option
Unsecured b User has no access.

not password protected

» * Podczas uaktualniania z wersji wczes$niejszej niz v3.50 profil jest automatycznie ustawiany tak, aby odpowiadat
wczesniej skonfigurowanym ustawieniom sieci i konsoli zdalnej. Nowe urzadzenia z wersjg v3.50 lub nowszg domysinie sg
zabezpieczone.

Wszelkie dostepy przez http zostang przekierowane do odpowiednika https.

*** W przypadku nowych urzadzen dostarczanych z wersjg v3.50 lub nowsza domysine hasto urzadzenia to ten sam
szesciocyfrowy losowy kod PIN uzywany do Bluetooth, wydrukowany na obudowie urzadzenia GX. Podczas aktualizaciji
istniejacego urzadzenia GX profil zabezpieczen jest automatycznie konfigurowany tak, aby odpowiadat biezacym ustawieniom
zdefiniowanym przez uzytkownika, takim jak to, czy Konsola zdalna przez sie¢ LAN jest wigczona i chroniona hastem.

Metwark securiiy profile
Sacured Q
Zmiany w profilu zabezpieczer mozna wprowadzi¢ w obszarze i
Ustawienia — Ogolne — Dostep i bezpieczenstwo — Profil Weak o
bezpieczenstwa sieci lokalnej w menu Ustawienia.

Unsecured W
Wag .

Szczegoly profilu zabezpieczen sieciowych

» Ustawienie profilu zabezpieczen sieciowych dotyczy wylacznie dostepu do sieci lokalnej. Nie ma ono wptywu na dostep
do urzadzenia fizycznego ani na ustawienie poziomu dostepu na ekranie (Uzytkownik/Uzytkownik i Instalator), ktére sg
konfigurowane osobno.

» Podczas uzyskiwania dostepu do Konsoli zdalnej przez sie¢ LAN za posrednictwem protokotu HTTPS przegladarka wyswietli
ostrzezenie o certyfikacie. Chcac kontynuowacé nalezy je zaakceptowac.

» Po zalogowaniu sig¢ do Konsoli zdalnej przez sie¢ LAN lub WiFi, sesja przegladarki pozostaje aktywna przez 365 dni, do chwili
ponownego zalogowania.

Odzyskiwanie utraconego hasta dostepu do sieci

W razie utraty hasta dostepu do sieci, mozna je zresetowac¢ w jeden z dwéch ponizszych sposobéw, w zaleznosci od modelu
urzadzenia GX:

» Wocisnij fizyczny przycisk, co spowoduje zresetowanie wszystkich haset, w tym hasto dostepu do sieci. Po ponownym
uruchomieniu hasto zostanie zresetowane do domyslnego (jesli urzadzenie zostato z nim dostarczone). W przypadku urzadzen
bez hasta zainstalowanego fabrycznie ta czynno$¢ spowoduje wytaczenie hasta dostepu do sieci.

» Do gniazda wi6z nosnik pamieci USB skonfigurowany jako ,Przywrd¢ ustawienia fabryczne” i uruchom ponownie urzadzenie.
Instrukcje dotyczace tworzenia pamieci USB podano w Procedura przywracania ustawien fabrycznych [182].

Uwagi:
» Hasto urzadzenia mozna zmieni¢, a musi sie¢ ono sklada¢ z co najmniej 8 znakow.

» PIN Bluetooth pozostaje staty i sktada sie z szesciu cyfr, zgodnie ze standardami Bluetooth.
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4.8. Strona Lodzi

Strona todzi jest przeznaczona dla fodzi elektrycznych i hybrydowych, na jednym wyswietlaczu taczac informacje o stanie
akumulatora, obrotach silnika i napedzie elektrycznym.

Dane sg wyswietlane za posrednictwem sieci NMEA 2000 (w przypadku zintegrowanych elektrycznych uktadéw napedowych) lub
z urzadzenia Victron SmartShunt. Strona Lodzi pojawia sie w menu obok strony Skrécone;j i strony Przegladu, a dostgp do niej
mozna uzyskac réwniez zdalnie za posrednictwem VRM lub wyswietlacza GX.

Krotkie wprowadzenie do strony todzi i jej funkcji przedstawiono w ponizszym filmie:

1400 =

00

10h 33m

Time Ta Go

FNR

& Motardrive

0 331 WE-)
@ 98% 489W 1
ﬁ
2340
0 i 1000
) ) o il o
Boat Brief Overview Levels Notifications Settings

4.8.1. Sposob integracji

Strona todzi umozliwia faczenie danych z réznych zrédet, takich jak GPS i elektryczne systemy napedowe. Integracja jest
mozliwa za posrednictwem urzadzen Victron, sieci NMEA 2000 lub rozwigzan niestandardowych. Ponizszej opisano mozliwosci
przekazania danych GPS i napedu do urzadzenia GX.

(4 Settings Devicen

hotar RPM 3TORPM
Maotor Tempesature 25°C
GPS
Powear ADSW
* Mysz GPS przez USB - patrz Podtgczanie do USB
GPS [33] Voitage 47.20¥
Cusrent B.80 A
* GPS przez NMEA 2000 — patrz Podtgczenie GPS
NMEA 2000 [35] Dl

* Victron Energy GX GSM lub LTE 4G z anteng GPS
— patrz GX LTE 4G [62]

Naped elektryczny Wonitor mode O Energy Moter
* Victron Energy SmartShunt, skonfigurowany do D meter e Blectric Lvive
licznika energii pradu statego — Naped elektryczny
— patrz Tryb monitorowania obcigzenia DC [24] ® Auingis T

« System napedowy z obstugg NMEA 2000 PGN
128002, 127490 i 127494

* Niestandardowa integracja Node-RED

4.8.2. Przyktady integracji
Przyktad 1: SmartShunt
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W przypadku fodzi z samym SmartShuntem

mierzgcym naped elektryczny, strona £odz wyswietla:
10h33m
* Moc napedu o Molprdrive

JaEBrwe
* Pozostaty czas @98 ) 240 OW 601W@

» Pobodr mocy pradu przemiennego/statego

Y

* Poziom natadowania akumulatora % ¢ =

Przyktad 2: SmartShunt plus GPS

Tak samo jak w przykfadzie 1, plus GPS. Strona Lédz
wyswietla:

* Moc napedu
* Pozostaly czas
* Poziom natadowania akumulatora %

* Predkos¢ todzi

Przyktad 3: Silnik napgedowy zintegrowany z NMEA 2000

W przypadku napedu zintegrowanego przez NMEA
2000 strona todzi pokazuje: : 1400 =

* Poziom natadowania akumulatora %

* Pozostaly czas 100 33m

b Motordrive

489W

2340

* Pobdr mocy pradu przemiennego/statego [i] 98%
» Zuzycie energii napedu

* Wskaznik kierunku jazdy w przéd/neutralny/
wsteczny (F/N/R) & 0 ; o

Obroty silnika

Przyktad 4: Silnik napedowy zintegrowany z NMEA 2000 z GPS

Tak samo jak w przykfadzie 3, plus GPS. Strona Lédz
wyswietla:

* Poziom natadowania akumulatora %

* Pozostaly czas

* Pobdr mocy pradu przemiennego/statego
* Zuzycie energii napedu

* Wskaznik kierunku jazdy w przéd/neutralny/
wsteczny (F/N/R)

Obroty silnika

Predkos¢ todzi

4.8.3. Konfiguracja

Strone todzi mozna dostosowac do wiasnych preferencji. Wybierz jednostki danych, ktére najlepiej odpowiadajg Twoim
preferencjom, a skalowanie wskaznikdw mocy, predkosci i obrotéw na minute odbywa sie automatycznie lub, w razie potrzeby,
mozna je dostosowac recznie.

{{(@wvicfron energy

BLUE POWER
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IR PR S w——— m

Femperaiure
Vakene

Electrcal powes disglay

» Skonfiguruj preferowane jednostki miary (Ustawienia — Ogélne Fhimat
— Wyswietlacz i wyglad — Jednostki danych): Speed Ui
* Waty lub ampery
el e Ei e
. km/h, mile/h lub WQZW Masimumm cutrent AG in 2 sernscted

Magimum curent no AC inputs

» Skalowania wskaznikéw mocy, predkosci i obrotéw na minute "
dokonuje sie w menu Ustawienia — Ogélne — Wyswietlacz Masimum power 750
i wyglad — Minimalny i maksymalny zakres wskaznikéw

Maimum power 1284
Maaicinmum powet 5000
Mazx Speed 20kn |
M RPM 3000f

4.8.4. Monitorowanie VRM

Dane dotyczace elektrycznego uktadu napedowego
sg udostepniane w systemie VRM, w tym
szczegoOtowe dane w sekcji Zaawansowane.

(1), Victron energy
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5. Podtaczenie urzadzen Victron

5.1. Urzadzenia Multi/Quattro/inwerter VE.Bus

Celem zachowania zwigztosci tego dokumentu, wszystkie urzadzenia Multi, Quattro i falowniki bedziemy nazywac¢ urzadzeniami
VE.Bus.

Zgodnos¢ z urzadzeniami GX
Najwczes$niejszym oprogramowaniem uktadowym VE.Bus obstugiwanym przez Cerbo GX jest 111.

W ponizszej tabeli przedstawiono zgodnos¢ w oparciu o wersje mikroprocesora urzadzenia VE.Bus:

Mikroprocesor urzadzenia VE.Bus Obstuga urzadzen GX

18XXXXXX Nie
19xx111 Tak
20xx111 Tak
26XXXXX Tak
27 XXXXX Tak
Uwagi:

» Pierwsze dwie cyfry oznaczajg wersje mikroprocesora.

 Ostatnie trzy cyfry oznaczajg wersje oprogramowania uktadowego VE.Bus.

Uzycie terminala zdalnego wiaczania/wylaczania

Dla Multi, Quattro i EasySolar:

» Nie mozna uzywac¢ nagtéwka zdalnego wtaczania/wytgczania z urzadzeniem GX.

» Zachowaj fabryczne potaczenie: podiacz przewdd miedzy lewym a srodkowym terminalem.
» W razie koniecznos$ci wytaczenia uzyj Asystenta przetgcznika bezpieczenstwa.

Uwaga: Powyzsze ograniczenie nie dotyczy: MultiPlus-Il, Quattro-Il i EasySolar-1l. Obstugujg one funkcje zdalnego wiaczania/
wytgczania razem z urzgdzeniami GX.

Potaczenia systemowe

‘ Q Nie nalezy myli¢ gniazd VE.Bus na urzadzeniu GX z gniazdami Ethernet lub VE.Can/BMS-Can. ’

Pojedyncze urzadzenia VE.Bus

» Podiacz do dowolnego gniazda VE.Bus na urzadzeniu GX.

» Uzyj standardowego kabla UTP RJ45 (patrz cennik).

n Pozostaw wszystkie nieuzywane gniazda VE.Bus otwarte. Do tych gniazd nie wkfadaj niebieskich
terminatoréw RJ45 VE.Can.

Réwnolegle, dzielone i tréjfazowe instalacje VE.Bus

» Celem potaczenia kilku urzadzen VE.Bus skonfigurowanych jako réwnolegty, rozdzielczofazowy lub tréjfazowy system VE.Bus,
podtacz pierwszy lub ostatni produkt VE.Bus w tancuchu do gniazda VE.Bus urzadzenia GX.

» Uzyj standardowego kabla UTP RJ45 (patrz cennik).

A Pozostaw wszystkie nieuzywane gniazda VE.Bus otwarte. Do tych gniazd nie wktadaj niebieskich
terminatoréw RJ45 VE.Can.

Instalacje VE.Bus z akumulatorami litowymi i VE.Bus BMS (tylko v1)

Ponizsze informacje dotycza wytacznie VE.Bus BMS V1, nie nalezy ich myli¢ z nastepcami VE.Bus BMS V2 lub VE.Bus BMS
NG.

Podtaczenie urzadzenia GX
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» Podiacz urzadzenie GX do gniazda MultiPlus/Quattro VE.Bus, a nie do gniazda panelu zdalnego.
» Alternatywnie, podiacz do jednego z urzadzen Multi/Quattro w systemie.

* Mozliwe jest potaczenie MultiPlus/Quattro z VE.Bus BMS i Digital Multi Control. Wystarczy podtaczy¢ Digital Multi Control do
gniazda RJ-45 na VE.Bus BMS oznaczonym jako Panel Zdalny.

Ograniczenia
» Po wykryciu VE.Bus BMS sterowanie Wt. /Wyt. /Tylko tadowarka zostanie automatycznie wylaczone w menu urzadzenia GX.

* Mozliwe jest potaczenie MultiPlus/Quattro z VE.Bus BMS i Digital Multi Control. Wystarczy podtaczy¢ Digital Multi Control do
gniazda RJ45 na VE.Bus BMS oznaczonym jako Panel zdalny.

» Ustawienia limitu prgdu wejsciowego pozostajg dostepne za posrednictwem urzadzenia GX, nawet z VE.Bus BMS.
Automatyczne wytaczanie przy niskim poziomie natadowania akumulatora

» Chcac wiaczy¢ funkcje automatycznego wytaczenia urzadzenia GX przy niskim poziomie natadowania akumulatora:

» Podtiacz zacisk Power in V+ na urzadzeniu GX do wyjécia Load Disconnect VE.Bus BMS.
» Zaroéwno urzadzenie GX, jak i VE.Bus BMS muszg wspétdzieli¢ ten sam minusowy biegun akumulatora (GND).

taczenie Cerbo GX z Digital Multi Control

Zarowno urzgdzenie GX, jak i Digital Multi Control (DMC) mozna podtaczy¢ do tego samego systemu VE.Bus. Nalezy jednak
pamietaé, ze:

» Elementy sterowania Wigcz/Wytacz i Tylko tadowarka na urzadzeniu GX sa wytaczone, gdy obecne jest urzadzenie DMC.

» Ograniczenie pradu wejsciowego jest ustawiane za pomocg Digital Multi Control. To ustawienie ma pierwszenstwo i zastepuje
ustawienie urzadzenia GX. W tej konfiguracji nie mozna go regulowac z poziomu urzadzenia GX.

taczenie kilku uktadéw VE.Bus w jeden Cerbo GX

Tylko jeden system VE.Bus moze by¢ podtaczony bezposrednio do wbudowanych gniazd VE.Bus urzadzenia GX. Chcac
podtaczy¢ dodatkowe systemy, rozwaz nastepujace opcje:

Opcja 1: Uzyj interfejsu MK3-USB

Ta metoda umozliwia poglad wielu systemdw, ale z ograniczong funkcjonalnoscia:

» Tylko system podtagczony do wbudowanych gniazd VE.Bus dostarcza dane na strony przegladu.

* Wszystkie podtgczone systemy pojawiajq sie na liscie urzadzen i sg uwzgledniane w statystykach energii VRM.
» Sterowanie DVCC i ESS dotyczy tylko systemu podtgczonego bezposrednio do wbudowanych gniazd VE.Bus.

» Dodatkowe systemy podtaczone przez MK3-USB nie obstugujg sterowania DVCC i bedg dziata¢ zgodnie z wtasng wewnetrzng,
konfiguracja tadowania/roztadowywania.

» Dostepna jest opcja (Ustawienia — Konfiguracja systemu — Sterowanie tadowaniem), ktéra umozliwia wtaczenie sterowania
BMS dodatkowym falownikiem/tadowarkg podtgczonym do urzadzenia GX za posrednictwem interfejsu MK3-USB. Po
wiaczeniu, urzadzenie dodatkowe bedzie stosowac sie do wartosci CVL i DCL dostarczanych przez BMS podtaczony do
magistrali CAN.

» Logika uruchamiania/zatrzymywania generatora dotyczy tylko bezposrednio podtgczonego systemu.

* W przypadku systeméw ESS w mechanizmach ESS uczestniczy tylko system podtaczony do wbudowanych gniazd VE.Bus.
Inne sg tylko widoczne na liscie urzadzen.

Opcja 2: Uzyj interfejsu VE.Bus do VE.Can (ASS030520105)
» Niezalecane - jest to produkt wycofany ze sprzedazy.
» Wymaga jednego interfejsu na system VE.Bus.

» VE.Can musi by¢ prawidtowo terminowany i zasilany. Wiecej informacji znajduje sie w dokumencie poswigconym transmisji
danych, P17.

Dodatkowe funkcje zapewniane przez urzadzenie GX urzadzeniom VE.Bus
Po podtaczeniu do internetu urzadzenie GX umozliwia:

» Zdalng konfiguracje za posrednictwem VRM — wiecej informacji na temat wymagan systemowych i dziatan koniecznych do
uzyskania dostepu do tej funkcji podano w instrukgji obstugi Remote VE.Configure.

» Zdalne aktualizacje oprogramowania uktadowego VE.Bus — patrz instrukcja zdalnej aktualizacji oprogramowania uktadowego
VE.Bus.
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5.2. Monitorowanie obcigzenia AC

Do pomiaru pradu przemiennego mozna uzy¢ miernikow energii wszystkich typow.

Chcac to zrobi¢ przejdz do: Ustawienia — Integracje — Liczniki energii przez RS485 — [twoj_licznik_energii] — Rola i wybierz
Licznik pradu zmiennego jako role (alternatywy obejmujg Sie¢, Falownik fotowoltaiczny i Generator).

Nalezy pamietaé, ze wyniki pomiaru obcigzenia nie sg wykorzystywane w zadnych obliczeniach, a jedynie do
monitorowania.

5.3. Monitory akumulatoréw, MPPT, Orion XS i tadowarki Smart IP43 z gniazdem
VE.Direct

Urzadzenia z gniazdem VE.Direct, takie jak monitory akumulatoréw BMV, fadowarki solarne MPPT, Orion XS i inteligentne
tadowarki IP43, mozna podtaczy¢ bezposrednio do urzadzenia GX za posrednictwem VE.Direct.

Dostepne sg dwa typy kabli VE.Direct:
1. Proste kable VE.Direct - nr katalogowy ASS030530xxx

2. Kable katowe VE.Direct - nr katalogowy ASS030531xxx, zaprojektowane z mysla o oszczednosci miejsca za panelami
montazowymi

Maksymalna dtugos¢ kabli VE.Direct wynosi 10 m i nie mozna ich przedtuzaé. W przypadku wiekszych
odlegtosci nalezy uzy¢ interfejsu VE.Direct do USB z aktywnym kablem przedtuzajgcym USB.

Interfejs VE.Direct do VE.Can (ograniczone zastosowanie)
Interfejsu VE.Direct do VE.Can mozna uzywac¢ wytacznie z:

+ BMV-700

+ BMV-702

A Nie jest zgodny z:

* BMV-712

» tadowarkami solarnymi MPPT
» Falownikami VE.Direct

Ten interfejs nie konwertuje danych dla tych urzadzen na komunikaty magistrali CAN.
W przypadku korzystania z interfejsu VE.Direct do VE.Can:

» Sie¢ VE.Can musi by¢ terminowana i zasilana.

* Instrukcje dotyczace zasilania znajdujg sie w odpowiedzi na pytanie P17 dokumencie Victron poswieconym transmisji danych.

S Ten interfejs jest przestarzaly i nie jest zalecany w przypadku nowych instalacji.

Sposob podtaczenia wiekszej liczby urzadzen VE.Direct do Cerbo GX niz ilos¢ fizycznych gniazd VE.Direct
W razie koniecznosci podtaczenia wiekszej ilosci urzadzen VE.Direct niz jest portéw VE.Direct, dostepne sg nastepujace opcije:

» Uzyj interfejsu VE.Direct do USB.

» Uzyj koncentratora USB.
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Szczegotowe informacje na temat maksymalnej liczby urzadzen VE.Direct, ktére mozna podtaczy¢, podano w rozdziale Przeglad
potaczen [4].

Uwagi dotyczace starszych MPPT VE.Direct

Niektére starsze modele, np. MPPT 70/15, nie sg zgodne z urzadzeniami GX, chyba Ze spetniajg minimalne wymagania
sprzetowe:

» Urzadzenie musi by¢ z roku/tygodnia 1308 lub nowsze.

» Aktualizacje oprogramowania uktadowego nie rozwigzg problemu braku zgodnosci ze starszymi modelami.
Celem zidentyfikowania swojego modelu:

» Sprawdz numer seryjny wydrukowany na tylnej etykiecie.

* Przyktad: HQ1309DER4F oznacza 2013, tydzien 09, czyli urzadzenie jest zgodne.

5.3.1. Tryb monitorowania obciazenia DC

Do monitorowania pojedynczych obwoddw DC, lecz nie catego systemu akumulatoréw, mozna uzy¢ SmartShunt lub BMV-712.
Chcac to zrobi¢, za pomoca VictronConnect zmien ustawienie trybu monitorowania z Monitor akumulatora na Licznik energii DC.

Dostepne typy licznikéw DC
Po wybraniu trybu licznika energii DC w VictronConnect mozna przyporzadkowac nastepujace typy:

+ Zrodta: Ladowarka stoneczna, kadowarka wiatrowa, Generator watowy, Alternator, Ogniwo paliwowe, Generator wodny,
tadowarka DC-DC, kadowarka AC, Zrédto ogdlne

» Obcigzenia: Obcigzenie ogdlne, Naped elektryczny, Lodéwka, Pompa wodna, Pompa zezowa, System DC, Falownik,
Podgrzewacz wody

Integracja z urzadzeniami GX

Po podtaczeniu do Cerbo GX, wybrany typ licznika wraz z informacjami o natezeniu pradu (A) i mocy (W) wyswietlane sg
w interfejsie uzytkownika i wysytane do Portalu VRM w celu zdalnego monitorowania.

Przypadek szczegolny: Typ ,,System DC”
Po skonfigurowaniu jako typ ,System DC” Cerbo GX nie ogranicza si¢ tylko do rejestracji i wizualizaciji:

1.  Wyswietlacz mocy systemu DC agreguje odczyty ze wszystkich SmartShuntéw skonfigurowanych z typem systemu DC.
Obstuguje on systemy wielolokalizacyjne, na przykfad systemy DC w obu kadtubach katamaranu.

2. Ograniczenie pradu tadowania DVCC jest regulowane dynamicznie: Urzadzenie GX kompensuje obcigzenia DC podczas
ustawiania limitoéw pradu fadowania dla tadowarek Multi, Quattro i Solar. Przyktad:

» Jesli zmierzone jest obcigzenie DC o wartosci 50 A,
* a akumulator zgtasza CCL (limit prgdu tadowania) wynoszacy 25 A,

* to system ustawia limit 75 A dla zrédet tadowania — Efektem jest zoptymalizowane zachowanie tadowania dla jachtow,
kamperow, autokaréw i innych systemoéw ze znacznymi obcigzeniami DC.

Uwagi i ograniczenia:
» Ta funkcja jest obstugiwana tylko przez SmartShunt i BMV-712. Nie jest dostepna w BMV-700 ani BMV-702.

* Tryb monitorowania musi zosta¢ skonfigurowany za pomocg VictronConnect bezposrednio na SmartShunt lub BMV-712.
Instrukcje konfiguracji podano w instrukcji produktu BMV-712 lub SmartShunt na stronie produktu Monitor akumulatora

» Funkcja NMEA 2000-out nie obstuguje typéw miernikéw pradu statego. Na przykiad, jesli SmartShunt jest skonfigurowany do
monitorowania alternatora, dane te nie beda dostepne przez NMEA 2000.
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5.4. Urzadzenia VE.Can

Do podtaczenia urzadzenia z gniazdem VE.Can nalezy uzy¢ standardowego kabla RJ45 UTP (dostepnego ze ztaczami prostymi
i kolankowymi).

Wazne:

Zakoncz sie¢ VE.Can na obu kofncach za pomocg terminatora VE.Can. Do kazdego produktu VE.Can dotaczona jest torba
z dwoma terminatorami. Dodatkowe terminatory sg dostepne osobno.

Uwagi dotyczace zgodnosci

» Aby dziata¢ z urzadzeniami GX, MPPT 150/70 musi mie¢ oprogramowanie uktadowe w wersji 2.00 lub nowsze

» Panelu sterowania Skylla-i i panelu sterowania lon mozna uzywa¢ razem z urzadzeniami GX

» Wszystkie urzadzenia VE.Can zapewniajg zasilanie sieci VE.Can, wiec nie jest wymagane oddzielne zasilanie VE.Can
» Konwertery protokotéw (np. interfejs VE.Bus do VE.Can, interfejs BMV do VE.Can) nie zasilajq sieci VE.Can

Obstuga VictronConnect-Remote (VC-R)

Ponizsze produkty VE.Can obstuguja aplikacje VictronConnect-Remote (VC-R), co umozliwia konfiguracje i monitorowanie za
posrednictwem VRM. Wiecej informacji podano w instrukcji obstugi aplikacji VictronConnect.

Lynx Shunt VE.Can Tak -
Lynx Smart BMS, Lynx BMS NG Tak -
. . Tak Majg takze VE.Direct, ale muszg by¢ podigczone
Inwerter RS, Multi RS i MPPT RS przez VE.Can dia VC-R
Urzadzenia Blue/Smart Solar VE.Can MPPT [1] Tak Modele Tr i MC4
Skylla-i i Skylla-1P44/-1P65 Tak Wymaga oprogramowania sprzetowego w wersji
1.11.

1l Wszystkie tadowarki stoneczne VE.Can, z wyjatkiem bardzo starych (duza prostokatna obudowa z wy$wietlaczem)
BlueSolar MPPT VE.Can 150/70 i 150/85

5.5. Interfejsy VE.Can i BMS-Can

Cerbo GX ma dwa interfejsy CAN-bus z dwoma gniazdami RJ45 kazdy. Sg one niezalezne z perspektywy danych
i podtgczonego urzadzenia. W zaleznosci od modelu (Cerbo GX lub Cerbo GX MK2) gniazda te majg rézne mozliwosci.

Réznice zaleznie od modelu przedstawiono w Przegladzie potaczen [4].
Identyfikacja
+ Cerbo GX (BPP900450100):

» Gniazda oznaczone jako VE.Can i BMS-Can
» Etykiety wydrukowane na gérnej Sciance urzadzenia
» Wyswietlane w Ustawieniach — tacznos¢ jako ,VE.Can” i ,BMS-Can”

+ Cerbo GX MK2 (BPP900450110 / BPP900451100):
» Gniazda oznaczone jako VE.Can 1i VE.Can 2

* ldentyczne urzadzenia, réznigce sie jedynie krajem pochodzenia
* Wyswietlane w Ustawieniach — tgcznos¢ jako ,Port VE.Can1” i ,Port VE.Can 2”
Gtéwne réznice
Cerbo GX (oryginalny):
» 1 x gniazdo VE.Can (nieizolowane)
» 1 x gniazdo BMS-Can (niekonfigurowalne, ustalone na 500 kbit/s)

Cerbo GX MK2:

» 2 x w pelni konfigurowalne gniazda VE.Can (VE.Can 1 jest izolowane)

» Obydwa gniazda mozna ustawié¢ na:

nnnnnnnnn
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» VE.Can (250 kbit/s, domyslInie)

« BMS-Can (500 kbit/s)

+ CAN-bus BMS (250 kbit/s)

* Inne obstugiwane profile CAN, np. RV-C

Wytyczne dotyczace uzytkowania

» VE.Can (250 kbit/s, domysinie)
+ Dla urzadzen Victron, takich jak:
* VE.Can MPPT

+ Skylla-1IP65
* Lynx Shunt VE.Can
* Lynx Smart BMS i Lynx Smart BMS NG
+ Zakoncz oba konce za pomoca terminatoréw VE.Can wchodzacych w sktad zestawu

« BMS-Can (500 kbit/s)

» Dla zarzadzanych baterii litowych (np. BYD, Pylontech, Freedomwon)
+ Zakoncz na Cerbo GX za pomoca terminatora wchodzacego w sktad zestawu
» Postepuj zgodnie z instrukcjami producenta akumulatora dotyczacymi zakonczenia po stronie akumulatora
Wazne
» VE.Can i BMS-Can nie moga wspoétdzieli¢ tej samej magistrali
» Jesli oba sa potrzebne, uzyj urzadzenia GX z dwiema oddzielnymi magistralami CAN (np. Cerbo GX MK2 lub Ekrano GX)

Konfiguracja gniazda

» Dostep za posrednictwem Konsoli zdalnej:

+ Ustawienia — tacznos¢ — Port VE.Can 1/ 2 — Profil magistrali CAN

» Ustawienia domysine:
+ VE.Can: 250 kbit/s

+ BMS-Can (jesli obecny): 500 kbit/s - Nie mozna ustawi¢ gniazda BMS-Can na nic innego ani go wytaczy¢.
Uwagi

» Niektore urzadzenia BMS uzywajg profilu CAN-bus BMS z predkoscia (250 kbit/s). Podiacz je do portu VE.Can i ustaw
odpowiedni profil (VE.Can i CAN-bus BMS (250 kbit/s).

» Uzywaj wylgcznie akumulatoréw wymienionych w wykazie kompatybilnosci Victron, dzieki czemu zapewni sie prawidtowg
komunikacje. Inne modele nie sg obstugiwane.

* Gniazda RJ45 w Cerbo GX MK2 sg obrécone, aby utatwi¢ wyjmowanie kabli.

5.6. Inwerter RS, Multi RS i MPPT RS
Falownik RS, falownik RS Solar i Multi RS sg wyposazone w interfejsy VE.Direct i VE.Can. Jednak w przypadku tych produktow:
» Urzadzenie GX musi by¢ podtaczone przez VE.Can.

» VE.Direct nie mozna uzywac do podtgczania tych urzadzen do systemu GX.

Interfejs VE.Direct w tych modelach jest przeznaczony wytacznie do programowania przy uzyciu adaptera VE.Direct do USB.
Wyjatek: MPPT RS

MPPT RS mozna podtaczy¢ do urzadzenia GX za posrednictwem VE.Direct lub VE.Can, w zalezno$ci od wymagan systemowych
i dostepnych gniazd.

5.7. Seria BMV-600

» Podiagcz BMV-600 za pomocg kabla VE.Direct na BMV-60xS. (ASS0305322xx).
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5.8. Skrzynka potaczeniowa DC

» Podiacz modut DC Link Box za pomocg wchodzacego w sktad wyposazenia kabla RJ12. Nastepnie podtgcz BMV-700 do
Cerbo GX.

5.9. Adapter czujnika rezystancyjnego zbiornika VE.Can

Szczegotowe informacje na temat adaptera podano na stronie produktu adaptera czujnika rezystancyjnego zbiornika VE.Can.
Wytyczne dotyczace potaczenia

» Do podtaczenia adaptera do sieci VE.Can uzyj standardowego kabla RJ45 RJ45 UTP.

» Zakoncz sie¢ VE.Can na obu konicach za pomoca terminatoréw VE.Can.

Do kazdego produktu VE.Can dotaczona jest torba z dwoma terminatorami.

Dodatkowe terminatory sg dostgpne osobno (nr katalogowy ASS030700000).

.

Magistrala CAN musi by¢ zasilana.

Szczegotowe informacje podano w rozdziale Zasilanie w instrukcji adaptera czujnika poziomu cieczy w zbiorniku.

5.10. Podtaczanie zbiornika GX Tank 140

GX Tank 140 jest dodatkowym elementem wyposazenia produktéw do monitorowania systemu Victron GX. Obstuguje
maksymalnie cztery czujniki poziomu cieczy w zbiorniku, a odczyty sa widoczne lokalnie na urzadzeniu GX i zdalnie za
posrednictwem portalu VRM.

Zgodnos¢ wejsciowa GX Tank 140
GX Tank 140 obstuguje:
* Nadajniki pradu (4-20 mA)

* Nadajniki napiecia (0-10 V)

Podtaczenie i zasilanie

» Urzadzenie taczy sie z systemem GX przez USB, ktéry réwniez
je zasila. Do samego GX Tank nie jest wymagane oddzielne
zasilanie.

* Celem uproszczenia instalacji, dwa z czterech wej$¢ zapewniajg,
zintegrowane zasilanie 24 V do zasilania zgodnych nadajnikow.

* Pozostate dwa kanaty wymagajg zewnetrznego zasilania,
ktore moze by¢ dostarczane przez zacisk wejsciowy zasilania
z wyj$ciami zabezpieczonymi bezpiecznikiem.

Opcje konfiguraciji

* Gorne i dolne limity sg konfigurowalne, co umozliwia zgodno$¢
z czujnikami czesciowej skali (np. 0-5 V).

* W przypadku zastosowan morskich dane dotyczace poziomu
w zbiorniku moga by¢ przesytane przez NMEA 2000, co
umozliwia wyswietlanie na urzadzeniach innych firm, np.
wyswietlaczach wielofunkcyjnych (MFD).

Petne dane techniczne podano w dokumentacji dostepnej
na stronie produktu GX Tank 140.
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5.11. Sposo6b podtaczenia przewodowych czujnikéw temperatury Victron

Czujnikéw temperatury Victron mozna uzywaé do pomiaru i monitorowania réznych zrédet temperatury, nie tylko akumulatoréw.
Obstugiwany zakres pomiaru wynosi od —40 °C do +70 °C.

Informacje na temat lokalizaciji i liczby wej$¢ czujnikéw temperatury podano w Przegladzie potaczen [4].
Kompatybilny czujnik

Prawidtowy czujnik to: ASS000001000 — Czujnik temperatury do urzadzen Quattro, MultiPlus i GX
Uwaga: To nie to samo, co czujnik temperatury BMV, ktéry nie jest kompatybilny z tymi wejsciami.
Dodatkowe uwagi

* Chociaz czujnik przypomina zacisk akumulatora, nie musi by¢ instalowany na akumulatorze.

* Czujniki nie wchodzg sktad zestawu urzadzenia GX i nalezy je zamoéwi¢ osobno.

Fizyczne potaczenie czujnikéw temperatury

Celem podtaczenia czujnikdéw temperatury:

* Przewdd czujnika musi mie¢ tulejke lub co najmniej 10 mm odstonietej miedzi, aby zapewni¢ prawidtowy kontakt wewnatrz
ztacza bloku zaciskéw.

* Wiéz przewdd catkowicie do bloku zaciskéw.
* Aby zwolni¢ przewéd, nacisnij pomaranczowg zaktadke na ztaczu.

Polaryzacja przewodu

» Czerwony przewod — Gérny zacisk

» Czarny przewod — Dolny zacisk

Termin block ASS000001000 - Temperature sensor
Quattro, MultiPlus and GX Device

Czujniki mozna wiaczaé¢ (i wytacza¢) w menu
Ustawienia — Integracje — Menu czujnikéw C T T T  Tonk and Tamparaturs Sénsces
zbiornika i temperatury urzgdzenia GX.

Tank Level input 1

Po wigczeniu dane czujnika temperatury Tank Level input 2
sg widoczne na liscie urzadzen, a takze . _

. Tank Level input 3 >
rejestrowane w VRM.

Temperature input 1

Uwaga: Ekrano GX i Venus GX majg dwa
wejscia temperatury, podczas gdy Cerbo GX
ma cztery.

Temperature input 2 )

Wybranie czujnika temperatury z menu listy

, . P . M < Heatsink
urzadzen powoduje wyswietlenie informacji ‘
o stanie czujnika i aktualnej temperaturze. Status 0K
Przeglqd obejlmuje rf)wnu.ez. d\A{a pod.menu: R TG
jedno do konfiguracji czujnika i drugie do menu
urzadzenia. Setup
Rodzaj urzadzenia, ktérego temperatura Device

jest wskazywana, mozna zmieni¢ w menu
Ustawienia. Dostepne opcje to Akumulator,
Lodéwka lub Ogdlne.
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Type
Batigry @]
Fridge ]
Generic [ ]
Setup
Mozna zastosowac przesunigcie w celu
: . Ty Generic

skorygowania odczytu, a skale mozna 0 i

dostosowac za pomocg mnoznika od 1 do Ofset [o]

10. Dodatkowo mozna monitorowac¢ napigcie =

czujnika. i3 ]
Sensor voltage 2.95Y

Menu urzadzenia zawiera ogodlne informacje

o czujniku i umozliwia przypisanie

niestandardowej nazwy w celu tatwiejszej e

. . m . . . o

identyfikacji, gdy uzywanych jest kilka

CZanik(')W Connection Temperature Ingut
Product Generic Temperature Inpul
Name Heetsink
Product I o] 62

Firmware version

VRM instance 23

5.12. Licznik energii Victron VM-3P75CT

Victron VM-3P75CT to wszechstronny licznik energii do monitorowania mocy i zuzycia energii jednofazowej i tréjfazowej. Mozna
go uzy¢ do pomiaru:

» Podtaczenia do sieci (w skrzynce rozdzielczej)

» Uzysku z falownika PV

» Uzysku z generatora (agregatu pradotworczego AC)

» Uzysku z falownika lub falownika/tadowarki

Licznik oblicza wartosci mocy dla kazdej fazy i przesyta dane z duza czestotliwoscig od$wiezania przez VE.Can lub Ethernet.
Gtéwne cechy

» Dwie opcje komunikacji: VE.Can i Ethernet

» Kompatybilny z urzadzeniami GX, np. Cerbo GX i Ekrano GX

» Dane mozna przeglada¢ na urzadzeniu GX, VictronConnect i w Portalu VRM

» Przektadniki pradowe z dzielonym rdzeniem umozliwiajqg fatwa i bezinwazyjng instalacje

Montaz

» Postepuj zgodnie z procedurg konfiguracji opisang w instrukgiji licznika energii VM-3P75CT.

» Korzystajac z sieci Ethernet licznik energii musi sie znajdowaé w tej samej sieci lokalnej, co urzadzenie GX.
Potaczenie VE.Can: Plug-and-play. Nie jest wymagana reczna aktywacja.

Potaczenie Ethernet: Po pierwszej instalacji licznik energii nalezy aktywowac:

W menu urzadzenia GX przejdz do Ustawienia
- Integracjeq—> Urzadzegia Igllodbus — SR SRR SN

Wykryte urzadzenia i wigcz wykryty licznik AVM-3PT5CT HQ23183CME «
energii; przy pierwszej instalacji i uruchomieniu

jest domysinie wytaczony.
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Nastepnie VM-3P75CT staje sie widoczny
na liscie urzadzen i mozna go stamtad
monitorowac¢. Wiecej szczegétéw podano
w instrukcji obstugi licznika energii.

5.13. EV Charging Station

soves D

A VM-3PT5CT HQ23183CME

Diesel

Lynx Smart BMS HQ247142X9K9

Stacja tadowania EV i Stacja tadowania EV NS, z mozliwosciag tadowania tréjfazowego i jednofazowego, bezproblemowo
integruja sie ze srodowiskiem Victron za posrednictwem potaczenia urzadzenia GX przez WiFi. Obstugg i monitorowaniem
mozna tatwo zarzadzac przez Bluetooth przy uzyciu aplikacji VictronConnect.

Skonfiguruj EVCS zgodnie z zaleceniami w instrukcji obstugi Stacji tadowania pojazdow elekirycznych (EVCS). Dopilnuj, by:

1. Komunikacja z urzadzeniem GX byta wigczona.

2. EVCS iurzadzenie GX podtaczone byly do tej samej sieci lokalne;j.

Konfiguracja urzadzenia GX

1. Na urzadzeniu GX przejdz do: Ustawienia

— Integracje — Serwer Modbus TCP
i wiacz serwer Modbus TCP.

2. Nastepnie przejdz do: Ustawienia —
Integracje — Urzadzenia Modbus —
Wykryte urzadzenia i wigcz wykryte
EVCS.

Uwaga: Stacje tadowania pojazdéw
elektrycznych podtaczone przed aktualizacjg
urzadzenia GX do wersji oprogramowania
uktadowego 3.12 zostang aktywowane
automatycznie. Nowe urzgdzenia muszg
zosta¢ wtaczone recznie za pomoca
powyzszego menu.

Po aktywacji EVCS pojawi sie na liscie
urzadzen, gdzie mozna jg monitorowac

i nig sterowaé. Wiecej informacji podano

w instrukcji obstugi stacji tadowania pojazdéw

elektrycznych.

Sterowanie systemem EVCS jest réwniez
mozliwe z panelu sterowania po dotknieciu
przycisku okienka sterowania = w lewym
goérnym rogu interfejsu uzytkownika.

Sattings Intsgrations
Enable Modbus TCP Server
Access permissions

Available services

Settings  IMBgrations
EVCS-HQ2Z2453V7CY

AVM-3P75CT HQZ31B3CME

sewer D

AVM-3PTSCT HQ23183CME
Diesel

EVCS-HQ22453VICY

Write allowed

Modbus Devlees Mootis Devices

W

267 L1 B 28

Manua Disconnected
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5.14. GX |0-Extender 150

GX |0-Extender 150 to podtgczany przez USB modut rozszerzen, ktory rozszerza dostepne porty 10 urzadzen GX, takich jak
Ekrano GX i Cerbo GX.

— e e
A B COM A B COM BAT- Load BAT+
Relay 1 Relay 2 Solid Switch

T A: Blue —[ A: Blue — Load on
B: Orange B: Orange

EE
GX 10-Extender 150 CER

wwwvictronenergy.com

Mode: ON = Output / OFF = Input ”@)}}
Channel 1-4 Channel 5-8
STATE== =

12 34 ON 567 8

SIGNAL == = [
[ ] Digital /O Digital /O
e

taczy on urzadzenie GX ze $wiatem zewnetrznym, tworzac nieograniczone mozliwosci monitorowania, sterowania
i automatyzacji.

Funkcje

» 8 cyfrowych wejsc¢/wyjsc¢, konfigurowalnych w dwoch zestawach po cztery jako wejscia lub wyjscia (za pomoca przetacznika
DIP).

* 4 porty PWM, 0-5 V z krokami 0,05 V do regulacji urzadzenia.
» 2 przekazniki zatrzaskowe, ktére utrzymujg swoj stan nawet po zaniku zasilania.
* 1 przetgcznik elektroniczny z potgczeniami bat-, load i bat+ do przetaczania.

Dzieki facznosci USB typu plug-and-play instalacja nie nastrecza klopotéw. GX 10-Extender 150 wystarczy podtaczy¢ do wolnego
portu USB w urzadzeniu GX, a wejscia/wyjscia, PWM i przekazniki stajg sie natychmiast dostgpne dla systemu.

Niezaleznie od tego, czy zarzadzasz ztozong instalacjg solarng poza siecig, morskim systemem elektrycznym, czy
przemystowym rozwigzaniem zasilania awaryjnego, GX 10-Extender 150 rozszerza Twoje mozliwosci w zakresie realizacji
konkretnych wymagan:

* Monitoruj dodatkowe czujniki i urzadzenia

* Precyzyjnie steruj urzadzeniami zewngtrznymi
» Zautomatyzuj ztozone reakcje systemu

» Zastosuj zaawansowana logike sterowania

Rozszerzenie GX |0-Extender nie jest przeznaczone do ogdlnego przetaczania obciazen, lecz raczej do sygnalizacji. Przekazniki
i przetaczniki elektroniczne charakteryzujg sie niskim pradem znamionowym, ktéry zmienia si¢ w zaleznosci od napiecia.
Kompatybilne produkty, takie jak produkty firm Energy Solutions (Wielka Brytania), Garmin (USA), Safiery i innych, lepiej
sprawdzg sie w ogolnych zastosowaniach przetaczania.

Instalacja

Szczegoty instalacji i dane techniczne podano w instrukgcji obstugi urzgdzenia GX 10-Extender 150.

Konfiguracja urzadzenia GX
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Po podtaczeniu i wtgczeniu zasilenia modut GX |0-Extender 150 ¢ PR

pojawi sie na licie urzadzen w urzadzeniu GX. ety o4t | Difarrinble
Strona urzadzenia GX |0-Extender wyswietla: PN I Cockpit ROD B | Dimrah
« Stan modutu B 4 Off | Dimenable

Helay 1 New Lights

« Stan wyjscia

Helay 2 Fuel Fump
¢ Procent PWM fielay 3 DG Power tHf | Latshing
* Tryb wyjscia

Dedykowane menu konfiguracji umozliwia indywidualng

konflguracje kaidego waSCIa' X Temngn Brares G HFaiende 150 et i & Foel Fume Bunring

Na kazdej stronie wyj$cia w menu konfiguracji dostepne sa Memantary o
nastepujace opcje: Ltohing o
* Nazwa niestandardowa — przypisz unikalng nazwe do wyjscia.
(Uwaga: nazwe modutu mozna zmieni¢ w menu urzgdzenia). < [ ) (e ey e IR
Dimmabie 3

* Grupa: Przypisz wyjscie do grupy.

* Typ: Wybierz tryb wyjscia: Blokujace (przetaczalne), Chwilowe
lub Zmiana natezenia.

* Pokaz elementy sterujgce: Wiacz lub wytacz widocznos¢ wyjscia
w okienku Przetacznik.

Grupowanie wyjs¢

Kazde wyjscie mozna zgrupowac, przypisujgc nazwe grupy na

stronie konfiguracji kanatu. GJ 2. ;

Wyjscia o tej samej nazwie grupy sg wyswietlane razem na | - ; — —
jednej karcie grupy w okienku Przetacznik. Utatwia to taczenie B i L
powigzanych wyj$¢, na przyktad grupowanie wszystkich wyjs¢ [ o ] - | m

oswietleniowych pod jednym kafelkiem.

Kanaty bez nazwy grupy beda wyswietlane na karcie oznaczonej
nazwg modutu.
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6. Podiaczanie obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron

6.1. Podtaczanie inwertera fotowoltaicznego

Podtaczenie falownika fotowoltaicznego do urzadzenia GX umozliwia monitorowanie produkcji energii i jej dystrybucji na biezaco.
Dzieki temu zyskuje sie wglad w rzeczywisty bilans mocy i przeptywy energii w systemie.

Uwaga: Te pomiary stuzg wylacznie do celéw monitorowania i nie sg wymagane do dziatania lub wydajnosci systemu.
Ograniczanie falownika fotowoltaicznego

Oprocz monitorowania, niektore modele i marki falownikéw fotowoltaicznych moga by¢ ograniczane przez urzadzenie GX, co
oznacza, ze w razie potrzeby moc wyjsciowa moze by¢ aktywnie zmniejszana.

Ta funkcjonalno$¢ jest wymagana w przypadku systeméw wykorzystujacych funkcje ESS Zero Feed-in lub Limited Feed-in.

Polaczenia bezposrednie

Rodzaj Zerowe Szczegoly
zasilanie

Fronius Tak Potaczenie LAN, patrz GX - GX - instrukcja
obstugi Fronius

SMA Nie Potaczenie LAN, patrz GX - GX - instrukcja
obstugi SMA

SolarEdge Nie Potaczenie LAN, patrz GX - instrukcja obstugi
SolarEdge

ABB Tak Potaczenie LAN, patrz GX - instrukcja obstugi
ABB

Korzystanie z licznika

W przypadku inwerteréw fotowoltaicznych, ktérych nie mozna potaczy¢ cyfrowo, mozna zastosowac licznik:

Rodzaj Zerowe Szczegoty

zasilanie
Czujnik pradu Nie Podtaczony do wejscia analogowego
przemiennego inwertera/fadowarki. Najnizszy koszt - najmniej

dokfadny. Licznik energii

Nie Podtaczony przewodowo Cerbo GX, lub
podtaczony bezprzewodowo za pomocg
naszych przetwornikéw Zigbee na USB/
RS485. Patrz strona gtéwna Licznikdéw energii

Licznik energii

Bezprzewodo Nie Patrz instrukcja obstugi bezprzewodowego
we czujniki czujnika AC - Produkt wycofany
pradu

przemiennego

6.2. Podiaczanie do USB GPS

Mozna uzy¢ USB GPS, aby umozliwi¢ zdalne $ledzenie pojazdéw lub todzi za posrednictwem portalu VRM.

Umozliwia to:

» Zdalne sSledzenie pozycji za posrednictwem portalu VRM

» Alerty geofencingu, wyzwalane, gdy system opuszcza okreslony obszar

» Eksport $ladéw GPS w formacie .kml do wykorzystania w Google Earth, Navlink i podobnych narzedziach

Chociaz Victron nie dostarcza modutéw USB GPS, Cerbo GX obstuguje wiekszo$¢ odbiornikéw GPS innych firm, korzystajac

z zestawu polecen NMEA 0183 (przy 4800 lub 38400 bodéw). Wystarczy podiaczy¢ urzadzenie GPS do dowolnego gniazda
USB; po krétkim opéznieniu zostanie ono automatycznie rozpoznane.

Testowane modele USB GPS

mm victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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Globalsat BU353-W SiRF STAR I 4800
Globalsat ND100 SiRF STAR Il 38400
Globalsat BU353S4 SiRF STAR IV 4800
Globalsat MR350 + BR305US combo SiRF STARIlI 4800
GlobalSat BU-353-N5 SiRF STAR IV 38400
{((m victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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6.3. Podtaczenie GPS NMEA 2000

Oprocz odbiornikéw USB GPS, do zdalnego $ledzenia pojazdéw lub fodzi w portalu VRM mozna uzywaé odbiornika GPS
NMEA 2000.

Wymagania dotyczace zgodnosci z odbiornikiem GPS NMEA 2000
Aby wspétpracowac z urzadzeniami Victron GX, zewnetrzny nadajnik GPS NMEA 2000 musi spetnia¢ nastepujace kryteria:

Klasa urzagdzenia 60 - Nawigacja

Funkcja urzadzenia 145 - Pozycja wiasna (GNSS)

Wymagany PGN Musi by¢ przestany w 129025 - Pozycja (szeroko$¢/dtugo$¢ geograficzna)
Opcjonalny PGN Musi by¢ przestany w 129029 - Wysokos$¢, 129026 - Kurs i predkosé

Wiekszos¢ zgodnych z NMEA 2000 urzadzen GPS powinna dziata¢ prawidtowo.
Przetestowany i potwierdzony model:

» Garmin GPS 19X NMEA 2000

Fizyczne potaczenie z urzadzeniem GX

Urzadzenie GX i sie¢ NMEA 2000 uzywajg roznych typow ztgczy. Dostepne sg dwie opcje:

1. Kabel VE.Can do NMEA 2000 (Victron)
» Umozliwia potaczenie miedzy portem VE.Can urzadzenia GX a standardowg sieciag NMEA 2000.

* Wbudowany bezpiecznik mozna wiozy¢ lub wyjaé, wybierajac czy Victron ma zasila¢ sie¢ NMEA 2000.
A Ponizej znajdujac sie ostrzezenia dotyczace zgodnosci napigciowej systemu.

2. Adapter 3802 VE.Can firmy OSUKL
* |dealny do podtaczania pojedynczego urzgdzenia NMEA 2000 (np. nadajnika zbiornika) do sieci VE.Can.

* Moze zasila¢ sieci NMEA 2000 o nizszym napieciu bezposrednio z systemu Victron 48 V.

n Zgodnos¢ napieciowa systemu

Podczas gdy komponenty Victron akceptujg napiecie siegajgce 70 V na swoich gniazdach magistrali CAN,
niektore urzadzenia NMEA 2000 tego nie robia.

Wiele z nich wymaga zasilania 12 V, a niektére moga tolerowa¢ do 30-36 V.

Przed podiaczeniem zawsze sprawdz arkusze danych wszystkich urzadzen NMEA 2000 w systemie.
Jesli wymagane jest nizsze napiecie sieciowe:
» Uzyj adaptera OSUKL 3802 VE.Can lub

» Uzyj kabla VE.Can do NMEA 2000 bez bezpiecznika i doprowadz zasilanie do sieci NMEA 2000 za pomocg oddzielnego kabla
zasilajgcego 12 V NMEA 2000 (ktérego Victron nie dostarcza)

Gniazdo VE.Can w urzadzeniu GX do dziatania nie wymaga zewnetrznego zasilania.

{((m victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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6.4. Podtaczanie czujnikdw poziomu w zbiorniku do wejsé¢ w zbiorniku GX

RN T

Wejscia poziomu w zbiorniku sg rezystancyjne i powinny by¢ podtaczone
do rezystancyjnego czujnika poziomu zbiornika. W ofercie firmy Victron

nie ma nadajnikéw zbiornikow. Wbudowane ztgcza czujnika zbiornika nie R
obstugujg czujnikéw typu mA ani napieciowych, ten typ wymaga GX Tank s o
140 lub wymiany na czujnik typu rezystancyjnego.

FIUTTCSR Tank and Termparaturs Senisu

Tank Level input 1
Tank Level input 2
Tank Level Input 3
Temperature input 1
Temperature input 2
Czujniki mozna wiaczaé lub wytacza¢ w menu I/O (Ustawienia —
Integracje — Czujniki zbiornika i temperatury) ustawien urzadzenia Davie st
GX. Po wigczeniu zbiornik pojawi sie na liscie urzadzen, gdzie mozna o ciebidi
dostosowa¢ konfiguracje do konkretnej instalaciji.

T Ruuw Bedroam 242C | 8
TRu Fridge 28°C | oy
TR Living 243

Tank 1 Fus o
Tank 2 Fresh Water

Tank 3 Waste Water a7

Tank Black Water

Volume anit

Capacity
Bl 2000

Ustaw jednostke objetosci zbiornika (metr szescienny, litr, imperial lub Cancel Set

galon amerykanski) i pojemnos$¢. Mozliwe jest rowniez skonfigurowanie

niestandardowych ksztattéw dla zbiornikéw nieliniowych, z maksymalnie Gustem shnpe
10 odmianami, np. 50% odczytu czujnika odpowiada 25% objetosci e -
zbiornika, a 75% odczytu czujnika moze odpowiadac¢ 90% objetosci.

Add point

BB B %8B

Cancel Set
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Kazde z gniazd poziomu zbiornika mozna skonfigurowa¢ do pracy
zgodnie z europejskimi normami nadajnikéw (0—180 omoéw) lub
amerykanskimi (240-30 omoéw), lub skonfigurowa¢ niestandardowy
zakres rezystancji w zakresie od 0 oméw do 300 oméw (wymaga
oprogramowania sprzetowego w wersji 2.80 lub nowszej).

Ciecz w zbiorniku mozna ustawi¢ jako Paliwo, Swieza wode, Scieki,
Wode w sadzu, Olej, Czarng wode ($cieki), Benzyne, Olej napedowy,
LPG, LNG, Olej hydrauliczny lub Surowg wode. Dodatkowo mozna
przypisa¢ niestandardowg nazwe w menu Urzadzenie, ktore wyswietla
réwniez informacje zwigzane z urzadzeniem, np. typ potaczenia,
identyfikator produktu i wystgpienie VRM.

Dla kazdego czujnika zbiornika mozna skonfigurowac i aktywowac
oddzielny alarm niskiego lub wysokiego poziomu.

Dane o poziomie zbiornika sg wysytane do portalu VRM i mogg byé
monitorowane zdalnie. Dane te moga réwniez wyzwalaé przekaznik, gdy
sg ustawione na ,Pompa zbiornika”. Ponadto poziomy zbiornika mozna
przegladac z réznych innych lokalizacji w srodowisku GX:

* Lista urzadzen w urzadzeniu GX

* Menu przegladu czujnika urzadzenia GX

Graficzny przeglad urzadzenia GX za pomocg przycisku Poziomy
* Pulpit VRM

* Widzety zaawansowanego menu VRM

* Widzety aplikacji VRM

Fizyczne podtaczenie sond poziomu wymaga witozenia kroéca lub
odstonietego kornca miedzianego przewodu o dtugosci co najmniej

10 mm do ztgcza wyjmowanego bloku zaciskéw. Po prawidtowym
zamocowaniu, jesli trzeba usuna¢ przewod, nalezy uzy¢ pomaranczowej
klapki.

Fuel -

Fresh water

Wastowates

Device

Lonw ool i

e

High lewe! slarm

o

16as
Yo 18 e —— |

Tank 2 Fresh Water

[3] Tank 1 Fuel

Tank 3 Waste Water
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6.5. Zwiekszenie liczby wejs¢ do zbiornikéw poprzez zastosowanie kilku
urzadzen GX

6.5.1. Wstep

Liczbe wejs¢ zbiornikow w urzadzeniu GX, np. Cerbo GX i Venus GX, mozna zwigkszyé¢, taczac kilka urzadzeh GX w sie¢
VE.Can. Chcac tego dokona¢, jedno urzadzenie GX nalezy oznaczyé¢ ,gtéwne”, a drugie jako ,pomocnicze”. Ponizej wyjasniono,
jak to sie robi w praktyce.

Nie ma praktycznego ograniczenia liczby urzadzen GX, z ktérych mozna korzysta¢ — z wyjatkiem liczby adreséw zrédtowych
dostepnych w sieci VE.Can, ktéra wynosi 252 adresy. Na przyktad Cerbo GX z 4 wejsciami do zbiornikéw wykorzystuje nawet 5
adresow: jeden dla siebie i jeden dla kazdego wejscia zbiornika.

6.5.2. Wymagania

W przypadku uzywania wielu urzadzen GX w sieci VE.Can nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wymagan, aby zapewnic¢ ich
prawidtowe dziatanie:

1. Wiacz MQTT (czgs$¢ integracji aplikacji MFD [114]) tylko na jednym urzadzeniu GX, a nie na wielu.

2. Do sieci Ethernet powinno by¢ podtaczone tylko gtéwne urzadzenie GX. Aplikacja MFD na morskich urzadzeniach
wielofunkcyjnych nie jest przeznaczona do pracy z wieloma urzgdzeniami GX w jednej sieci Ethernet.

3. W przypadku korzystania z protokotu ModbusTCP nalezy go wigczyé¢ tylko na jednym z urzadzen GX.

4. Do VRM podiacz tylko gtéwne urzadzenie GX; bedzie takze przesyta¢ informacje o poziomie w zbiornikach otrzymane
z urzgdzen pomocniczych.

5. Zdecydowanie zalecamy podtaczenie wszystkich urzadzen VE.Bus i VE.Direct do gtéwnego urzadzenia GX.
Podtaczenie ich do urzadzen podrzednych GX dziata, ale ma ograniczenia, np.:

» Brak zdalnej konfiguracji
» Brak sterowania DVCC
* Brak zdalnych aktualizacji oprogramowania uktadowego

Powiekszenie ilosci gniazd VE.Direct przez USB zapewnia peing funkcjonalnosg, co jest zalecang metoda. Wiecej informac;ji
na ten temat podano w rozdziale Zasilanie Cerbo GX [7].
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6.5.3. Konfiguracja krok po kroku

1. W pierwszej kolejnosci, we wszystkich ¢ VERE TR
urzadzeniach GX skonfiguruj wszystkie wejscia

zbiornika w Ustawienia — Integracje — Czujniki
zbiornika i temperatury, wiacz tylko uzywane Tank Level input 2
wejscia, wytacz pozostate.

Tank Level input 1

Tank Level Input 3

2. W menu Ustawienia — Urzadzenia — Wejscie Temperature input 1
zbiornika — Urzgdzenie — Nazwa, nadaj
kazdemu wejsciu zbiornika wtasna, unikalng
nazwe, np. Woda pitna 1, Woda szara SB, Port

Temperature input 2

Diesel, i tak dalej. fovice
Tylko w ten sposéb mozna zapewnic Cannestion ik Loval irput 1
ich rozréznienie po potgczeniu wszystkich A RS T
elementow.

Name Tarik 1 Fuel

3. Potacz kazde urzadzenie GX razem do portu

VE.Can i pamietaj o zakonczeniu na obu —

koncach. Firmware version

Nie ma potrzeby doprowadzania zewnetrznego XAty

zasilania do sieci VE.Can: chociaz urzadzenia

GX nie zasilajq sieci VE.Can, zasilajg wlasne

wewnetrzne obwody CAN. VEGanport 3

4. Nastepnie, na kazdym urzadzeniu GX przejdz do Lteacs profle VLS E L EhE el

Ustawienia — taczno$¢ — VE.Can, i tam: Desices

1. Sprawdz, czy wybrany profil to VE.Can NMEAZ00D-ut «
i Lynx lon BMS (250 kbit/s) lub VE.Can b o b aeiocin e
i CAN-bus BMS (250 kbit/S) Inique identity number seloctos 1

2. Wiacz funkcje wyjscia NMEA 2000 na
WSZyStkICh urzadzenlaCh GX Check Undgue id numbers Prass 1o check

3. Przypisz kazdemu urzadzeniu GX jego Metwork atatuss
wiasny, niepowtarzalny numer

4. Uzyj funkcji testowej ,Sprawdz unikalne Devic list
numery ID”, aby sprawdzi¢, czy wszystko TR e o
dziata prawidtowo. W idealnym przypadku »
powinno wyswietli¢ sie: ,OK: Zadne inne it idshod sl
urzadzenie nie jest potaczone z tym T Ruils Fridge: e | e
unikalnym numerem”. e 0

5. Na koniec sprawdz na gtéwnym urzadzeniu GX, Tank 1 Fue
czy wszystkie czujniki pojawiajg sie na liscie
urzadzen i dziatajg prawidtowo.

Tank 2 Fresh Water
Tank 3 Waste Waler

Tank BEack Wates

6.6. Podtaczanie nadajnikow zbiornikow NMEA 2000 innych producentéow
Urzadzenia GX moga wyswietla¢ dane z kompatybilnych czujnikéw poziomu paliwa NMEA 2000 innych producentéw.
Wymagania dotyczace zgodnosci

* Musi przesyta¢ PGN poziomu cieczy NMEA 2000, 127505

« Klasal/funkcja urzadzenia NMEA 2000 musi by¢:
» Ogdlna (80) z kodem funkcji Przetwornik (190) lub Czujnik (170)

+ Cazujniki (75) w potaczeniu z kodem funkcji Poziom cieczy (150)

» Uwaga: Obstugiwane sg wielokrotne poziomy cieczy z jednego urzadzenia lub funkcji, pod warunkiem, ze kazdemu zbiornikowi
przypisano wiasng instancje cieczy lub danych.

Obstuga konfiguraciji

Niektére nadajniki umozliwiajg konfiguracje typu cieczy i pojemnosci bezposrednio za pomoca menu urzadzenia GX.
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Na przyktad dziata to z Maretron TLA100 i moze by¢ mozliwe w przypadku innych marek. Warto przetestowa¢ podczas
konfiguracji.

Przetestowane kompatybilne nadajniki zbiornikow NMEA 2000

Maretron TLA100 Obstuguije konfiguracje za pomocg menu GX
Maretron TLM100
Navico Czujnik poziomu Nr katalogowy 000-11518-001

plynu Paliwo-0 PK Wymaga wys$wietlacza Navico, aby skonfigurowa¢ pojemnos¢, typ
cieczy i inne parametry czujnika.

Patrz ponizsze ostrzezenie o napieciu

Oceanic Systems 3271 Objetosciowy nadajnik zbiornika

(UK) Ltd (OSUKL) W przypadku, gdy nie dziata, wymagana jest aktualizacja
oprogramowania uktadowego. W tym celu skontaktuj sie z OSUKL.

Patrz ponizsze ostrzezenie o napieciu.

Oceanic Systems 3281 Nadajnik poziomu wody

(UK) Ltd (OSUKL) Patrz ponizsze ostrzezenie o napieciu

Gobius Gobius C dla NMEA
2000

Oczekuje sig, ze wigkszos¢ innych nadajnikdéw zbiornikéw NMEA 2000 réwniez bedzie dziata¢. Jesli pomysinie uzyjesz takiego,
ktory nie jest tutaj wymieniony, daj nam znac¢ za posrednictwem Spotecznosc — Modyfikacje.

Podtaczenie do urzadzenia GX
Wobec faktu, ze VE.Can i NMEA 2000 uzywajg réznych typdw ztgczy, dostepne sa dwie opcje:
1. Kabel VE.Can do NMEA 2000 (Victron)
* Umozliwia bezposrednie potaczenie migdzy NMEA 2000 a gniazdem VE.Can w urzadzeniu GX.

» Bezpiecznik mozna wiozy¢ lub wyja¢ w zaleznosci od tego, czy sie¢ NMEA 2000 powinna by¢ zasilana przez sprzet
Victron.

A\ Patrz ponizsze ostrzezenie o napieciu.

2. Adapter 3802 VE.Can firmy OSUKL
» Szczegolnie przydatny do podtgczania pojedynczego urzadzenia NMEA 2000 (np. nadajnika zbiornika) do sieci VE.Can.

* Moze zasila¢ sieci NMEA 2000 niskiego napiecia (np. 12 V) bezposrednio z systemu Victron 48 V.

A Zgodnos¢ napieciowa (systemy 24 V i 48 V)

Urzadzenia Victron GX tolerujg napiecie do 70 V na interfejsie magistrali CAN, jednak wiele urzadzen
NMEA 2000 tego nie robi. Wiekszo$¢ wymaga 12 V, a niektére tolerujg tylko do 30-36 V.

Jesli system obejmuje urzadzenia NMEA 2000, ktére nie sg w stanie obstuzy¢ napiecia systemowego:

» Uzyj adaptera VE.Can 3802 (OSUKL) lub

» Uzyj kabla VE.Can do NMEA 2000 bez bezpiecznika i zasil sie¢ NMEA 2000 osobno, uzywajgc kabla
zasilajgcego 12 V NMEA 2000 (ktérego Victron nie dostarcza).

Gniazdo VE.Can w urzadzeniu GX nie wymaga zewnetrznego zasilania.
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6.7. Wymagania dotyczace tacznosci Bluetooth
Aby podtaczy¢ czujniki Bluetooth, np. firm Mopeka, Ruuvi lub Safiery, urzadzenie GX musi obstugiwa¢ Bluetooth:
* Niektére urzadzenia GX majg wbudowany Bluetooth.

* Inne mozna doposazy¢ w standardowy adapter USB Bluetooth (szczegdty w przegladzie produktow Victron GX).

* Nawet jesli uktad Bluetooth jest wbudowany, dodanie adaptera USB poprzez umieszczenie przedtuzacza USB moze zwiekszy¢
zasieg i poprawi¢ niezawodnosg¢.

W przypadku urzadzen Cerbo GX o numerach seryjnych do HQ2207 wigcznie, gdy temperatura procesora

o przekroczy 53 °C wewnetrzny Bluetooth ulega wytgczeniu. W takich przypadkach do niezawodnej pracy
wymagany jest adapter USB Bluetooth. Taka sytuacja nie ma wptywu na urzadzenia o numerach seryjnych
HQ2208 i nowsze, a takze Cerbo-S GX.

Adaptery USB Bluetooth, ktére zostaty przetestowane i dziatajg wiasciwie:

Adapter USB-Bluetooth

Lo . . . Adapter Ideapro USB
Insignia (NS-PCY5BMA2) Logilink BT0037 TP-Link UB400(UN) Kinivo BTD-400 Bluetooth 4.0

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 TP Link UB500 -

Wykaz dodatkowych adapteréw, ktére sa obecnie testowane lub o ktérych wiadomo, ze nie dziatajg, jest dostepny
w Spotecznosci Victron.
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6.8. Czujniki Mopeka Ultrasonic Bluetooth

Czujniki Mopeka umozliwiaja ultradzwiekowy pomiar poziomu cieczy w zbiornikach cisnieniowych i bezcisnieniowych.
W zaleznosci od modelu czujnik jest montowany na gorze lub na dole zbiornika. Informacje o poziomie cieczy, temperaturze
i napieciu baterii czujnika sa przesytane do urzadzenia GX za posrednictwem Bluetooth Low Energy (BLE).

Mozliwo$¢ podtaczenia czujnika do urzadzenia GX za posrednictwem Bluetooth zalezy od tego, czy urzadzenie GX obstuguje
funkcje Bluetooth. Wiecej informacji na temat wymagan Bluetooth, ograniczen i zgodnych adapteréw USB Bluetooth podano
w rozdziale Wymagania dotyczace tacznosci Bluetooth [41].

Kompatybilne czujniki Mopeka

Mopeka Pro Check H20
Mopeka Pro Check LPG
Mopeka Pro Check Universal
Mopeka TD40 / TD 200
Wymaga Venus OS v3.14 lub nowszego
Mopeka Pro Plus

Mopeka Pro 200

Obstugiwane sa tylko czujniki wymienione powyzej. Inne czujniki Mopeka, nawet wyposazone w funkcje
Bluetooth, nie sg kompatybilne.

6.8.1. Montaz

Montaz czujnika Mopeka jest bardzo prosty. W pierwszej kolejnosci czujnik nalezy zainstalowac zgodnie z instrukcjg instalacji
Mopeka i skonfigurowa¢ za pomocag aplikacji Mopeka Tank (dostepnej w Google Play i Apple App Store). Nastepnie konfiguracja
w urzgdzeniu GX w sposéb opisany ponize;j.

1. Funkcja Bluetooth musi by¢ wigczona w menu czujnikow Bluetooth
(domysInie wtaczona). @

2. W urzadzeniu GX przejdz do menu Ustawienia — Integracje —
Czujniki Bluetooth.

3. Przesun suwak Wigcz w prawo wtaczajac czujniki Bluetooth.

Braze s

4. Znajdz czujnik Mopeka przewijajac liste w dét.

5. Chcac aktywowac czujnik przesun odpowiedni suwak w prawo.
Czujnik powinien teraz pojawi¢ sie na liscie urzadzen.

6. W przypadku wiekszej ilosci czujnikdw powtorz dziatania 1..5.

6.8.2. Konfiguracja

1. Przejdz do menu Lista urzadzen.

2. Przewin i wybierz zadany czujnik.

3. Kiliknij lub dotknij pole wybranego czujnika i otwérz jego menu przegladu.
4. KIliknij lub dotknij pole wybranego czujnika i otworz strone przegladu.

5. W menu Ustawienia mozna:

» Dostosowa¢ pojemnos¢ zbiornika
* Wybrac typ cieczy i jednostke objetosci
+ Ustawi¢ wartosci kalibracji dla pozioméw pustego i petnego zbiornika
* Wyswietli¢ aktualny odczyt czujnika i poziom natadowania baterii
6. Po zakonczeniu konfiguracji wré¢ do menu przegladu czujnika.

7. Kiliknij lub dotknij pole Urzadzenia i otwdrz menu konfiguracji urzadzenia.
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8. W menu Urzadzenie mozna nadaé¢ mu witasng nazwe i odczyta¢ dodatkowe informacje o urzadzeniu, np typ, identyfikator
produktu i instancje VRM.

Dla kazdego kolejnego czujnika powtorz dziatania 1-8.
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6.8.3. Monitorowanie poziomu w zbiorniku

Tk sunersary - Mopeka Pra H2O |

ok 1 Fust [ ok 7 brach wam  Tmiveneee
= | [} a [i+]

20 26 677%

Poziomy w zbiornikach mozna monitorowa¢ w réznych lokalizacjach w srodowisku GX:
* Lista urzadzen w urzadzeniu GX

* Przeglad graficzny urzadzenia GX

* Pulpit VRM

» Widzety zaawansowanego menu VRM

» Widzety aplikacji VRM

Mopeka Pro H20O

2] Diesel

Mopeka Pro LPG

6.9. Czujnik poziomu cieczy w zbiorniku Safiery Star-Tank

Safiery Star-Tank to radarowy czujnik poziomu cieczy w zbiorniku, przeznaczony do montazu na gorze zbiornika. Mozna

go przymocowacé do zbiornikéw niemetalowych za pomoca kleju lub zamontowaé za pomocg standardowego wzornika SAE

z uzyciem 5-$rub. Czujnik komunikuje sig¢ bezposrednio z urzadzeniem GX za posrednictwem Bluetooth Low Energyg (BLE). Jest
zasilany baterig pastylkowg CR2744, a przewidywana zywotnos¢ baterii wynosi maksymalnie piec lat.

Szczegotowe instrukcje dotyczace produktu i montazu podano w instrukcji Star-Tank dostepnej na stronie produktu Star-Tank.

Mozliwo$¢ podtaczenia czujnika do urzadzenia GX za posrednictwem Bluetooth zalezy od tego, czy urzadzenie GX obstuguje
funkcje Bluetooth. Wiecej informacji na temat wymagan Bluetooth, ograniczen i zgodnych adapteréw USB Bluetooth podano
w rozdziale Wymagania dotyczace tacznosci Bluetooth [41].
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6.9.1. Montaz

Instalacja czujnika Star-Tank jest prosta. Postepuj zgodnie z instrukcjami instalacji Star-Tank i skonfiguruj czujnik. Po tym etapie
dokoncz konfiguracje na urzadzeniu GX dziatajgc zgodnie z ponizszymi zaleceniami.

e

«
|
1. Bluetooth musi by¢ wtgczony w menu czujnikéw Bluetooth «
(domysinie wtaczony). «
|
2. Przejdz do menu Ustawienia — Integracje — Czujniki Bluetooth. o
3. Przesun suwak Wigcz w prawo i wiacz czujniki Bluetooth. '
4. Przewin liste w dét i znajdz czujnik Star-Tank. e
5. Wiacz czujnik przesuwajac suwak w prawo. Powinien teraz pojawié :W:\
sie na liscie urzadzen. bl
6. Dla kazdego kolejnego czujnika powtérz dziatania 1-5.
VWLFT SCT HO2303FMD0H
6.9.2. Konfiguracja
Felirge B
Mopska Uni
1. Przejdz do menu Lista urzadzen. "‘MT"‘WZH o
2. Przewin w gore lub w dét i wybierz odpowiedni czujnik. il
3. KiIiknij lub dotknij pole wybranego czujnika i otw6rz jego menu Hu‘ir:ﬂ
przegladu. =
4. Kiliknij lub dotknij pole Ustawienia, aby uzyska¢ dostep do o
menu Ustawienia czujnika.
5. W menu Ustawienia mozna zmieni¢ pojemno$é zbiornika, il
wybrac rodzaj cieczy i jednostke objetosci, ustawi¢ wartosci e
kalibracji dla pustych i petnych pozioméw zbiornika oraz e w
wyswietli¢ biezacg warto$¢ czujnika wraz z poziomem R "
natadowania baterii. Tamparature 24
6. Po zakonczeniu konfiguracji wréé do menu Przeglad czujnika. sl sl
7. KIiknij lub dotknij pole Urzadzenie i otwdrz menu ustawien Devics
urzadzenia.
8. W menu Urzadzenie mozesz przypisa¢ wtasng nazwe do __m:l:m e o
czujnika i wy$wietli¢ dodatkowe informacje o urzadzeniu, np. _' - — ——
typ potaczenia, identyfikator produktu i instancje VRM. R o e L
Sensar value when full | Ddem |
Dla kazdego kolejnego czujnika powtorz dziatania od 1 do 8. s »
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6.9.3. Monitorowanie poziomu cieczy w zbiorniku

Poziomy cieczy w zbiorniku mozna wyswietli¢ w kilku miejscach w srodowisku GX:

Lista urzadzen na urzadzeniu GX
Strona Poziomy na urzadzeniu GX
Pulpit VRM

Widzety zaawansowanego menu VRM

Widzety aplikacji VRM
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6.10. Bezprzewodowe czujniki temperatury Ruuvi Bluetooth

Czujniki Ruuvi przesytajg bezprzewodowo dane temperatury, wilgotnosci i ci$nienia atmosferycznego do urzadzenia GX za
posrednictwem Bluetooth.

Mozliwo$¢ podtaczenia czujnika do urzgdzenia GX za posrednictwem Bluetooth zalezy od tego, czy urzadzenie GX obstuguje
funkcje Bluetooth. Wiecej informacji na temat wymagan Bluetooth, ograniczen i zgodnych adapteréw USB Bluetooth podano
w rozdziale Wymagania dotyczace tacznosci Bluetooth [41].

Procedura instalacji o

Bluetooth musi byé w menu Bluetooth (domysinie wigczony). Aralug gt
Aby to zrobi¢, przejdz do Ustawienia — Integracje — Czujniki Diplial gt
Bluetooth i kliknij ,Wtacz”, co spowoduje wtgczenie czujnikéw
temperatury Bluetooth.

Bhustooth adapters

Podmenu adapteréw Bluetooth wyswietla liste dostepnych
adapterow Bluetooth. Opcja ,Ciaggte skanowanie” umozliwia ciagte
skanowanie nowych czujnikéw Bluetooth. Nalezy jednak pamietac,

ze wiaczenie tej opcji moze mie¢ wptyw na wydajnos¢ WiFi Bhisaoath sensorm

urzadzenia GX. Wigcz jg tylko wtedy, gdy musisz wyszuka¢ nowe S a
czujniki Bluetooth; w przeciwnym razie najlepiej jest ja wytaczy¢.

Continucus scanning
Czujnik pojawi sie w menu jako ,Ruuvi ###” z 4-cyfrowym Bhctooth adapers
szesnastkowym identyfikatorem urzadzenia. Wtacz konkretny h
czujnik Ruuvi. Wszystkie wcze$niej zainstalowane i aktywowane
czujniki zostang wyswietlone z nazwami zdefiniowanymi przez
uzytkownika, jesli zostaty ustawione.

T Ruwi Bathroom

Reuued Living

T B Bedroom:

T Runmt Freezer a
Czujnik powinien by¢ teraz widoczny na liscie urzadzen -

domysinie jest oznaczony jako ,RuuviTag” R <3

W menu konfiguracji czujnika temperatury mozna dostosowac
rodzaj (wybierz miedzy Akumulator, Lodéwka i Ogélny). Menu
Urzadzenie umozliwia ustawienie niestandardowej nazwy czujnika
i zawiera dodatkowe informacje, np. o typie potaczenia,
identyfikatorze produktu i instancji VRM. s

RuuviTag

emperaiure

Zywotnosé i stan baterii w czujnikach Ruuvi:

W czujnikach Ruuvi zastosowano wymienng baterie litowg
CR2477 3V, ktérej zywotnos¢ wynosi zazwyczaj ponad 12
miesiecy, w zaleznosci od temperatury otoczenia.

* Informacje o baterii:

* Informacje o napieciu i stanie wewnetrznej baterii widoczne sg
w menu czujnika.

Ty

» Wskazniki stanu baterii:
» Stan OK: Napiecie akumulatora = 2,50 V

* Niski stan natadowania baterii czujnika: Napiecie baterii <
2,50V

Ostrzezenie o niskim stanie natadowania baterii:

Na konsoli zdalnej pojawi sie ostrzezenie o niskim poziomie
natadowania baterii. Jesli urzadzenie GX zgtosi te informacje do
VRM, tam réwniez pojawi sie ostrzezenie.

Prég ostrzegawczy jest zalezny od temperatury:

» Ponizej 20 °C: Warto$¢ progowa wynosi 2,0 V

* Miedzy -20 °C a 0 °C: Warto$¢ progowa wynosi 2,3 V
* Powyzej 20 °C: Warto$¢ progowa wynosi 2,5 V

Oprogramowanie sprzetowe Ruuvi mozna uaktualni¢ za pomocg
dedykowanej aplikacji Ruuvi na telefon, ale jest to konieczne tylko
w przypadku wystgpienia probleméw.
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6.11. Podtaczanie czujnikéw natezenia promieniowania stonecznego,
temperatury i predkosci wiatru IMT

Firma IMT Technology GmbH oferuje szereg modeli cyfrowych czujnikéw krzemowych do pomiaru natezenia promieniowania
stonecznego z serii Si-RS485, z ktorych wszystkie sa kompatybilne z urzadzeniami GX.

Kompatybilnos¢
» Obstugiwane sa réwniez opcjonalne czujniki temperatury zewnetrznej modutu, temperatury otoczenia i predkosci wiatru.

» Te opcjonalne czujniki mozna podtaczyé do czujnika natezenia promieniowania stonecznego za pomoca fabrycznie
zainstalowanych wtyczek lub fabrycznie okablowanych potaczen (tylko do pomiaru temperatury modutu i temperatury
otoczenia). Gdy zewnetrzne czujniki sg podtagczone za pomocg odpowiedniego czujnika natezenia promieniowania
stonecznego, wszystkie dane pomiarowe sg przesytane do urzadzenia Victron GX za pomocg jednego kabla interfejsu.

» Kazdy model z serii czujnikdw natezenia promieniowania stonecznego Si-RS485 rdzni sie pod wzgledem kompatybilnosci
z czujnikami zewnetrznymi (niektore sg fabrycznie okablowane z czujnikami zewnetrznymi), dlatego przed dokonaniem zakupu
dobrze jest doktadnie rozwazy¢ przyszte potrzeby i wymagania.

* Mozliwe jest rowniez podtaczenie niezaleznego czujnika temperatury modutu IMT Tm-RS485-MB (wy$wietlanego jako
Ltemperatura ogniwa”) lub czujnika temperatury otoczenia IMT Ta-ext-RS485-MB (wy$wietlanego jako ,temperatura
zewnegtrzna”) bezposrednio do urzadzenia Victron GX, bez czujnika natgzenia promieniowania stonecznego lub razem z nim.

Obstuga

» Czujniki natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485 wykorzystujg interfejs elektryczny RS485 i protokot
komunikacyjny Modbus RTU.

» Aby dziata¢ prawidtowo, urzadzenie Victron GX musi mie¢ wersje oprogramowania 2.40 lub nowszg. Obstugiwane sg rowniez
czujniki IMT z wersjami oprogramowania uktadowego wczesniejszymi niz v1.53; chcac uzyskaé wigcej informaciji, skontaktuj sie
z IMT.

.

Fizyczne potaczenie z urzadzeniem Victron GX odbywa sig za posrednictwem gniazda USB i wymaga kabla interfejsu Victron
RS485 do USB.

» Wymagane jest réowniez odpowiednie zewnetrzne zrédto zasilania pradem statym (12 do 28 VDC), poniewaz czujnik NIE jest
zasilany przez USB.

* Najnowsze modele IMT sg wyposazone w drugi czujnik temperatury, ktory réwniez jest obstugiwany.

Potaczenia kablowe

Ponizszy schemat w instrukcji instalacji przedstawia konfiguracje okablowania w typowej instalacji.

IMT Si-RS485TC Series Solar Irradiance Sensor - Victron Installation Guide

Temminal Block
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Potaczenia kablowe

Czujnik Si Interfejs Victron RS485 na USB Sygnat

Brazowy Pomaranczowy RS485 Data A +

Pomaranczowy Zéita RS485 Data B -

Czerwony - Plus zasilania - 12 do 28 VDC

Czarny - Minus zasilania/Masa - 0 VDC

Czarny (gruby) - Masa / Ekran kabla / PE

- Czerwony Plus zasilania - 5 VDC (nie uzywany)

- Czarny Minus zasilania/Masa - 0 VDC (nie uzywany)
- Brazowy Terminator 1 - 120R (nie uzywany)

- Zielony Terminator 2 - 120R (nie uzywany)

Uwagi na temat instalacji

» Maksymalne napiecie zasilania pradem statym dozwolone dla zakresu czujnikéw natezenia promieniowania stonecznego serii
IMT Si-RS485 wynosi 28,0 V DC. W przypadku zestawdw akumulatoréw/systeméw 24 Vi 48 V w instalacji nalezy uzy¢
odpowiedniego przetwornika DC-DC firmy Victron (24/12, 24/24, 48/12 lub 48/24) albo adaptera AC-DC.

W przypadku zestawéw akumulatorow lub systemoéw 12 V czujnik natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485
moze by¢ zasilany bezposrednio z zestawu akumulatoréw i bedzie dziata¢ az do minimalnego napiecia 10,5 V (mierzonego na
czujniku, nalezy uwzgledni¢ spadek napiecia na kablu).

» Szczegotowe informacje na temat okablowania, uwag dotyczacych instalacji i danych technicznych podano w skroconej
instrukgji obstugi czujnika nastonecznienia serii IMT Si-RS485 oraz w arkuszu danych kabla interfejsu RS485 do USB firmy
Victron..

Celem zapewnienia spéjnosci sygnatu i niezawodnego dziatania, nalezy zwrdci¢ szczegding uwage na to, by:

1. Okablowanie przediuzajace byto zgodne ze specyfikacjg minimalnego przekroju poprzecznego w odpowiedniej tabeli,
w zaleznosci od napiecia zasilania DC i diugosci kabla.

2. Okablowanie przedtuzajace posiadato odpowiednie ekranowanie oraz skretke dwuzytowa.

3. Jesli catkowita dlugos$¢ kabla przekracza 10 m lub jesli wystepujg problemy z zaktéceniami specyficzne dla instalacji,
oryginalny kabel podtaczony do interfejsu Victron RS485 do USB nalezy skroci¢ do maksymalnej dlugosci 20 cm. W takich
przypadkach nalezy uzy¢ wysokiej jakosci okablowania na catej dtugosci, a nie tylko przedtuzenia.

4. Okablowanie nalezy zainstalowa¢ oddzielnie od gtéwnego okablowania zasilania pradem statym lub przemiennym.

5. Cate okablowanie musi by¢ prawidtowo zakonczone (tacznie z przewodami, ktére nie sa uzywane) i odpowiednio
zabezpieczone przed wptywem warunkow atmosferycznych i wody.

6. Podczas instalacji nie wolno otwiera¢ ani naruszy¢ obudowy czujnika, gdyz grozi to uszkodzeniem uszczelnienia
i uniewaznieniem gwaranciji.

Czujnik natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485TC ma wewnetrzng izolacjg galwaniczng (do 1000 V) miedzy
zasilaczem a obwodami Modbus RS485, dzigki czemu nieizolowany interfejs Victron RS485 do USB nadaje sie do wiekszosci
instalacji.

Jesli jednak preferowany jest izolowany interfejs RS485 do USB, jedynym zgodnym urzadzeniem jest Hjelmslund Electronics
USB485-STIXL (inne typy nie beda rozpoznawane przez urzadzenie GX).
Wiele czujnikéw

» Do urzadzenia GX nie mozna podtaczy¢ kilku czujnikéw natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485;
dodatkowe czujniki zostang zignorowane.

Konfiguracja

Zasadniczo nie jest wymagana zadna specjalna ani dodatkowa konfiguracja - domysina konfiguracja jest zgodna z komunikacjg
z urzadzeniem Victron GX.

Jesli jednak czujnik natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485 byt wczesniej uzywany w innym systemie lub jesli
ustawienia ulegty zmianie z jakiegokolwiek powodu, przed dalszym uzyciem konieczne jest przywrécenie domysinej konfiguracii.
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Celem dokonania zmiany konfiguracji pobierz konfigurator IMT Si-MODBUS z zaktadki pobierania oprogramowania. Postepuj
zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku Si-Modbus-Configurator (do pobrania z tego samego tgcza) i sprawdz lub
zaktualizuj nastepujace ustawienia:

Adres MODBUS: 1 Szybkos¢ transmisji: 9600 Format danych: 8N1 (10 bitow)

Chcac uzyskaé dalszg pomoc w zwigzku z konfiguracjg czujnikéw natezenia napromienienia serii IMT Si-RS485 prosimy
o bezposredni kontakt z IMT Technology.

Interfejs uzytkownika - urzadzenie GX

Dérvice bst
Po podtaczeniu i wigczeniu urzadzenia Victron GX czujnik NANEIIECY LN 2o
napromieniowania serii IMT Si-RS485 zostanie automatycznie
wykryty w ciggu kilku minut i pojawi sie¢ w menu ,Lista urzadzen”.

BT 5-Fr5488 | madkonee Sensor

bradiwnes I

W menu ,,Czujnik napromieniowania stonecznego serii IMT Si- Celltempeaiure ana
RS485” zostang automatycznie wyswietlone wszystkie dostepne [P — S
parametry (w zaleznosci od podtaczonych czujnikéw) i beda P I s

aktualizowane w czasie rzeczywistym.

Settings
Wind aposd senao

Exvermal temperatune sensor

Wind speed sensor
W podmenu ,Ustawienia” mozna recznie wtaczy¢ lub wytaczy¢ Enabled &
dowolne opcjonalne lub dodatkowe czujniki zewnetrzne iabled o
podtaczone do czujnika natezenia napromienienia serii IMT Si- —— ~
RS485.

External tmpentune sensar
Enablod &

Dissbiest O

Wizualizacja danych - VRM

Chcac wyswietli¢ zarejestrowane dane historyczne w portalu VRM
rozwin liste widzetoéw ,,Czujnik meteorologiczny” i wybierz widzet
,Czujnik meteorologiczny”.

]

Dane ze wszystkich dostepnych typow czujnikdw zostang eI
automatycznie wyswietlone na wykresie. Poszczegodlne czujniki vt T A
lub parametry mozna wiaczy¢ lub wytaczy¢ klikajac ich nazwy
w legendzie.
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6.12. Podtaczenie SmartSwitch DC4

SmartSwitch DC4 firmy Energy Solutions to konfigurowalny, czterokanatowy sterownik obcigzenia pradu statego. Jest zasilany
wewnetrznie i wyposazony w izolowany interfejs CAN, co zapewnia niezawodng integracje z systemami morskimi, mobilnymi
i przemystowymi.

Funkcje

* Zasilanie pragdem statym 12 V lub 24 V

» Sterowanie przez magistrale CAN

* 4 kanaly zapewniajgce sterowanie obcigzeniem, $ciemnianie lampy i cyfrowe wykrywanie

» Ograniczanie pradu definiowane przez uzytkownika

* Zabezpieczenie przed przecigzeniem termicznym

» Sterowanie na module i sygnalizacja stanu wyjscia

» Szczegotowe informacje podano w instrukcji obstugi SmartSwitch DC4, dostepnej stronie produktu.
Tryby wyjscia

Kazdy z czterech kanatéw mozna skonfigurowaé w jednym z nastepujacych trybow:

» Zatrzaskowy — wyjscie przetgczane (wigcz/wytacz).

* Chwilowy — wyjscie pozostaje aktywne tylko wtedy, gdy przycisk jest nacisniety.

* Zmiana natezenia— $ciemnianie lampy poprzez modulacje szerokosci impulsu (PWM) 120 Hz.
Instalacja

Instrukcje dotyczace instalaciji fizycznej i elektrycznej podano w skréconej instrukcji obstugi dostepnej na stronie produktu.

Potaczenie VE.Can

SmartSwitch DC4 jest wyposazony w dwa ztgcza RJ45 do
komunikacji VE.Can z urzadzeniem GX. Moze by¢:

» przelotowy, gdy jest czescia tancucha urzadzen VE.Can, lub

» zakonczony terminatorem RJ45, jesli jest urzadzeniem

ko ieci VE.Can.
ohcowym W siecl an Przetacznik SmartSwitch DC4 podtaczony na koncu

SmartSwitch DC4 jest wyposazony w dwa ztacza RJ45 do sieci VE.Can
komunikacji VE.Can z urzadzeniem GX. Urzadzenie moze
by¢ przelotowe lub zakonczone terminatorem RJ45, jesli jest
umieszczone na koncu sieci VE.Can.

Q Nalezy dopilnowa¢, by SmartSwitch DC4 byt
podtaczony do portu VE.Can w urzadzeniu GX,
a nie do portu VE.Bus.

Przetgcznik SmartSwitch DC4 przelotowy

Konfiguracja urzadzenia GX
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Po podtaczeniu i wigczeniu zasilania SmartSwitch DC4 pojawi sie
na liscie urzadzen w urzadzeniu GX.

Strona urzadzenia SmartSwitch wyswietla:
» Stan modutu

* Napiecie zasilania

» Stan kanatu

* Prad kanatu

* Tryb kanatu

Dedykowane menu konfiguracji umozliwia indywidualng
konfiguracje kazdego kanatu.

Na kazdej stronie kanatu w menu konfiguracji dostepne sg
nastepujace opcje:

* Nazwa niestandardowa: Przypisz kanatowi wtasng nazwe.
(Uwaga: nazwe modutu mozna zmieni¢ w menu urzgdzenia).

* Grupa: Przydziel kanat do grupy.

* Typ: Wybierz tryb wyjscia: Blokujace (przetaczalne), Chwilowe
lub Zmiana natezenia.

* Wartos¢ znamionowa bezpiecznika: Ustaw warto$¢ znamionowg,

bezpiecznika (2-5 A).

Grupowanie wyjs¢

Kazdy kanat mozna grupowac, przypisujgc mu nazwe na stronie
konfiguracji kanatu.

Kanaly o tej samej nazwie grupy sg wyswietlane razem na
jednej karcie grupy w okienku Przetacznik. Utatwia to taczenie
powigzanych wyjs¢, na przyktad grupowanie wszystkich kanatéw
oswietleniowych pod jednym kafelkiem.

Kanaty bez nazwy grupy beda wyswietlane na karcie oznaczonej
nazwag modutu.
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6.13. Odczyt ogdélnych danych alternatora z kompatybilnych czujnikow DC
NMEA 2000

Urzadzenie GX moze odczytywa¢ dane dotyczgce napiecia i natezenia pradu oraz temperatury ze standardowych alternatoréw
po podtaczeniu do zgodnych czujnikéw NMEA 2000 DC innych firm.

Uwaga: Te dane sg uzywane wytacznie do wyswietlania. Nie s uzywane do obliczen systemowych ani funkcji sterowania.
Wymagania dotyczace czujnikéw NMEA 2000
Celem zapewnienia zgodnosci, czujnik NMEA 2000 DC musi spetniaé nastepujace kryteria:
I T
Klasa urzadzenia 35 — Generowanie energii elektrycznej
Funkcja urzadzenia 141 — Generator pradu statego
Typ pradu statego Musi by¢ ustawiony na Alternator w PGN 127506 Szczegdty pradu statego

Dane PGN 127508 — Stan akumulatora (musi przesyta¢ dane napiecia, pradu, temperatury)

Oczekuije sie, ze wigkszo$¢ czujnikéw DC NMEA 2000 bedzie dziata¢ wtasciwie.

Potwierdzone zgodne urzadzenia

* Czujniki pradu statego firmy Across Ocean Systems

Fizyczne potaczenie z urzadzeniem GX

Sieci NMEA 2000 i urzadzenia GX wykorzystujg rézne typy ztaczy. Dostepne sg dwa rozwigzania adaptera:

1. Kabel VE.Can do NMEA 2000 (Victron)
* Umozliwia potaczenie miedzy gniazdem VE.Can urzadzenia GX a standardowa siecig NMEA 2000

* Wewnetrzny bezpiecznik mozna dotgczy¢ lub usunaé, aby umozliwi¢ lub uniemozliwi¢ urzadzeniom Victron zasilanie sieci
NMEA 2000

A\ Patrz ponizsze ostrzezenie o napieciu.

2. Adapter 3802 VE.Can firmy OSUKL
* ldealny do podtaczania pojedynczego urzadzenia NMEA 2000 (np. czujnika alternatora) do sieci VE.Can

* Moze dostarczac zasilanie 12 V do urzadzern NMEA 2000 niskiego napiecia z systemu Victron 48 V

A Zgodnos¢ napieciowa (systemy 24 V i 48 V)

Urzadzenia Victron GX tolerujg napiecie maksymalnie 70 V na interfejsie magistrali CAN, lecz wiele urzadzen
NMEA 2000 tego nie robi. Wigkszo$¢ wymaga 12 V, a niektdre tolerujag maksymalnie tylko 30-36 V.

Jesli system obejmuje urzadzenia NMEA 2000, ktére nie s w stanie obstuzy¢ napiecia systemowego:
» Uzyj adaptera VE.Can 3802 (OSUKL) lub

» + Uzyj kabla VE.Can do NMEA 2000 bez bezpiecznika i zasilaj sie¢ NMEA 2000 osobno, uzywajac kabla
zasilacza NMEA 2000 12 V (ktérego Victron nie dostarcza).

Gniazdo VE.Can w urzadzeniu GX nie wymaga zewnetrznego zasilania.
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6.13.1. Wsparcie regulatora alternatora Wakespeed WS500

Wstep

WS500 to zewnetrzny inteligentny regulator alternatora z komunikacjg CAN-bus i NMEA 2000, zaprojektowany gtéwnie
do zastosowan morskich i w pojazdach rekreacyjnych. Po podigczeniu do urzadzenia GX, Wakespeed WS500 umozliwia
monitorowanie wydajnosci alternatora i sterowanie oparte na DVCC.

Wymagania
Celem dokonania integracji WS500 nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

1. Oprogramowanie uktadowe Venus OS w wersji 2.90 lub nowszej na urzadzeniu GX
2. Oprogramowanie uktadowe Wakespeed WS500 w wersji 2.5.0 lub nowszej na kontrolerze WS500

3. WS500 musi by¢ podtaczony do gniazda VE.Can urzadzenia GX. Nie ma mozliwosci monitorowania po podtaczeniu przez
gniazdo BMS-Can (np. na Cerbo GX)

Wymagania dotyczace sterowania DVCC

1. Oprogramowanie uktadowe Venus OS v3.30 lub nowsze na urzadzeniu GX
2.  Oprogramowanie uktadowe Wakespeed WS500 w wersji 2.5.2 lub nowszej na kontrolerze WS500
3. Przy alternatorze musi by¢ zainstalowany bocznik pradowy firmy Wakespeed

4. WS500 musi by¢ skonfigurowany z wigczong opcjg ,Bocznik przy alternatorze” (aplikacja Wakespeed: Systemtab na ekranie
Konfiguracja)

5. Zdefiniuj pojemnos¢ alternatora w amperach na karcie Alternator
6. Obstuga NMEA 2000 (System > Tryb ekspercki) musi by¢ wtgczona

Okablowanie WS500 do VE.Can

Zaréwno WS500, jak i VE.Can uzywaja ztaczy RJ45 do komunikacji CAN, ale z réznymi wyprowadzeniami. Standardowy (prosty)
kabel sieciowy UTP nie bedzie dziatat. Wymagany jest niestandardowy kabel typu crossover.

W ponizszym schemacie podano szczegétowe informacje na temat wyprowadzen:

Victron VE.Can pin# and signal WS500 CAN pin# and signal
1NC 1 CAN-H
2NC 0 2 CAN-L
3 NET-C (V-) 3 CAN-GND
4 NC 4 (SFTY-STOPR)
S5NC 5-
6 NET-S (V+) 6 (CAN-SHLD)
7 CAN-H 7 (GND)
8CAN-L o 8 (CAN-V+)

Mapowanie wyprowadzen CAN:

» VE.Can: pin 7 = CAN-H, pin 8 = CAN-L
» WS500: pin 1 = CAN-H, pin 2 = CAN-L
Wymagania dotyczace okablowania:

» Pin 1 (WS500) — Pin 7 (VE.Can)

+ Pin 2 (WS500) — Pin 8 (VE.Can)

Podtacz koniec z pinem 7/8 do gniazda VE.Can w urzadzeniu GX. Drugi koniec (pin 1/2) faczy sig z WS500. Obydwa konce
muszg by¢ zakonczone.

Jesli samodzielnie wykonujesz kabel typu crossover, kolory kabli nie majg znaczenia. Wakespeed oferuje réwniez gotowy kabel
z niebieskg wtyczkg RJ45, ktdrg nalezy podigczy¢ do portu VE.Can.

przez firme Victron nie sg zamienne. Zatem: zat6z terminator Victron po stronie sieci Victron, a terminator
Wakespeed podtgcz do Wakespeed.

S Nalezy pamietaé, ze czarne terminatory dostarczane przez Wakespeed i niebieskie terminatory dostarczane
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Przyktad okablowania
Na ponizszym przyktadzie przedstawiono przeglad zalecanego okablowania w oparciu o instalacje z Lynx Smart BMS,
dystrybutory Lynx i Cerbo GX.

Prawidtowe umiejscowienie bocznika alternatora (nie myli¢ z bocznikiem BMV lub SmartShunt) jest tutaj wazne dla prawidtowego
podiaczenia przewodu czujnikowego pradu.

Kompletne okablowanie pomiedzy WS500 a alternatorem przedstawiono w instrukcjach obstugi WS500 i alternatora.

Alternator
Temperature sense

-

Alternato

Shnt

Iynx disributor

1000 >

o3

Cerbo GX

Alternator ATC

g verensowsy

Lithium Lithium
0 o
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Interfejs uzytkownika urzadzenia GX dla WS500
Po podtaczeniu WS500 pojawi sie na liScie urzadzen urzadzenia GX.

Menu WS500 zawiera nastepujace informacje i dane:

* Wyjscie: napiecie, prad i moc zgtaszane przez regulator
alternatora

* Temperatura: temperatura alternatora mierzona przez czujnik
WS500

+ Stan: stan tadowania WS500

* Wylgczony: brak tadowania

* tadowanie statopradowe / absorpcyjne / konserwacyjne:
WS500 korzysta z wtasnego algorytmu tadowania —-W / % Battery

o,
+ Sterowanie zewnetrzne: tadowanie sterowane przez BMS (np. 99 %
Lynx Smart BMS) W 2 52

+ Status sieci:

* Urzadzenie samodzielne: dziatajgce niezaleznie

* Grupa Master: dostarczanie docelowych warto$ci fadowania
innym urzadzeniom WS500

24v WS500 Pro

 Urzadzenie podporzadkowane: odbieranie polecen tadowania St

z innego WS500 lub BMS el 0

State

* Btad: wyswietla aktualny stan btedu Network status

Error

* Znaczenie kodow btedéw wyjasniono w instrukcji konfiguraciji

i komunikacji Wakespeed dunas

Speed 1978RPM

» Patrz zatacznik dotyczacy btedéw nr 91 i nr 92 il

* Naped terenowy: Warto$¢ procentowa uzysku napedu
terenowego do alternatora

Device

* Predkos¢: Predkos$¢ obrotowa alternatora, warto$¢ pochodzace R 9
z sygnatu stojana. Jesli jest nieprawidtowa, mozna to A R e L A
wyregulowac ustawiajac opcje Alt Poles w wierszu konfiguracji Name 24 WS500 Pro

Wakespeed SCT Product ID 0x8080

Firmware version
* Predkos¢ silnika: Predko$¢ obrotowa silnika pochodzaca z: Hardware version

VRM instance

» obliczen opartych na predkosci alternatora i stosunku napedu
Silnik/Alternator ustawionym w linii konfiguracyjnej SCT

Serial number

- NMEA 2000 (PGN127488)
- J1939 (PGN61444)

W menu Urzadzenie istnieje mozliwo$¢ nadania wtasnej nazwy dla
WS500. Powoduje to zaktualizowanie linii konfiguracyjnej $SCN
regulatora.

Dane WS500 w portalu VRM
Portal VRM moze wyswietla¢ dane WS500, np. natezenie, napiecie i temperatura.

Obecnie w VRM dostepne sg 3 widzety
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B 2av Alternatar

Niestandardowy widzet VRM pokazujgcy napiecie, prad i temperature WS500

Wykrywanie i usuwanie usterek oraz czesto zadawane pytania
Chcac uzyskac¢ dalsza pomoc w usuwaniu usterek skontaktuj sie bezposrednio z dziatem pomocy technicznej Wakespeed.

Kody btedéw nr 91 i nr 92
Urzadzenie GX zgtasza wszystkie kody btedéw WS500, zgodnie z opisem w instrukcji poswieconej komunikaciji i konfiguracji
Wakespeed.

W systemach ze zintegrowanym BMS ponizsze btedy maja charakter krytyczny, dopdki zdarzenia sg aktywne i wymagaja
natychmiastowej uwagi.

* #91: Lost connection with BMS

WS500 utracit taczno$¢ z BMS i przejdzie w skonfigurowany tryb powrotu do ustawien podstawowych. W chwili przywrécenia
tacznosci z BMS system powrdci do realizacji zadan tadowania okreslonych przez BMS.

* #92: ATC disabled through feature IN

System BMS zasygnalizowat zdarzenie odtgczenia tadowania poprzez funkcje przewodowa i dlatego WS500 powrdcit do stanu
wytgczenia.

Dane dotyczace pradu i mocy nie sg wyswietlane w menu urzadzenia WS500
Brak danych o pradzie i mocy w menu urzgdzenia WS500 nie jest btedem. Odzwierciedla konfiguracje systemu i nalezy sie tego
spodziewaé w pewnych warunkach:

» Brak zainstalowanego bocznika alternatora: WS500 nie moze mierzy¢ pradu wyj$ciowego alternatora i mocy bez bocznika
alternatora.

» Bocznik alternatora zainstalowany, ale nieprawidtowo skonfigurowany: Sprawdz ustawienie ShuntAtBat i ustawienie Ignore
Sensor za pomocg narzedzi konfiguracyjnych Wakespeed.

Uwaga dotyczaca bocznika alternatora

Bocznik alternatora to czujnik pragdu zainstalowany szeregowo z wyjsciem alternatora. taczy sie bezposrednio z WS500
i zapewnia pomiar prgdu wyjsciowego alternatora i mocy w czasie rzeczywistym.

» Opcjonalny: Nie jest konieczny do dziatania w podstawowym zakresie
» Konieczny: Wymagany dla zapewnienia zgodnosci z DVCC

+ Jesdli nie zainstalowano bocznika, urzadzenie GX nadal bedzie wyswietla¢ parametry, takie jak naped terenowy (%) i napiecie
alternatora, ale nie prad ani moc.

Czesto zadawane pytania
P1: Czy prad wyjsciowy alternatora (jesli jest mierzony) jest uzywany do celéw innych niz wyswietlanie?

01: Tak. Integracja DVCC umozliwia urzadzeniu GX sterowanie wyjsciem WS500, rozdzielajac prad fadowania miedzy WS500
a na przyktad MPPT i tadowarki akumulatoréw DC-DC.
P2: Czy prad wyjsciowy akumulatora mozna odczyta¢ za pomocg magistrali CAN przez Lynx Smart BMS lub inne monitory?

02: Tak. Gdy bocznik WS500 jest skonfigurowany do pomiaru wyjscia alternatora, prad mozna odczyta¢ za pomocg magistrali
CAN (np. przez Lynx Smart BMS). WS500 wykorzystuje to, aby unikna¢ przetadowania, np. jesli akumulator wymaga 100 A,
a WS500 zapewnia 200 A, dodatkowe 100 A jest kierowane do obcigzen DC. Poprawia to doktadnos$¢ obliczen obcigzenia.

P3: Czy istniejg zalecenia dotyczace okablowania podczas korzystania z Lynx Smart BMS lub Lynx BMS NG?
03: Tak. Podajemy szczegotowe przykiady systemow, w tym:

+ Konfiguracja katamaranu z dwoma urzadzeniami WS500
» System z drugim alternatorem sterowanym przez WS500

Te przyktady mozna traktowac jako wzorcowe i sg dostepne na stronie produktu Lynx Smart BMS.
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P4: A jesli nie jest uzywany Lynx Smart BMS, jak wykona¢ okablowanie?
04: Wakespeed opublikowat skrécong instrukcje obejmujacy konfiguracje przetacznikéw DIP i okablowanie wigzki.
Dodatkowe schematy okablowania znajduja sig¢ w instrukcji produktu WS500.

Uwaga: bocznik musi by¢ podtgczony do akumulatora, a WS500 odpowiednio skonfigurowany.
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6.13.2. Obstuga regulatora alternatora Arco Zeus

Arco Zeus to zewnetrzny inteligentny regulator alternatora z magistralag CAN i komunikacjg NMEA 2000, zaprojektowany
specjalnie do zastosowan morskich i w pojazdach kempingowych. Jest obstugiwany przez system operacyjny Venus OS, w tym
sterowanie DVCC, i umozliwia monitorowanie i sterowanie wydajnoscig alternatora za posrednictwem urzadzenia GX.

Po prawidtowej konfiguracji Zeus podgza za parametrami fadowania ustawionymi przez urzadzenie GX i/lub Lynx BMS.
Wymagania

Celem zintegrowania Zeusa z systemem Victron nalezy spetni¢ wymagania:

1. Oprogramowanie uktadowe Venus OS w wers;ji 3.50 lub nowszej

2. Oprogramowanie uktadowe Arco Zeus w wersji 1.25 lub nowszej jest zainstalowane na kontrolerze Zeus

3. Potaczenie przez gniazdo VE.Can urzadzenia GX. Nie mozna podtaczy¢ Zeusa do gniazda BMS-Can urzadzenia Cerbo GX.
4. Tryb synchronizacji w aplikacji Zeus musi by¢ ustawiony na ,Victron Follower”

5. Celem zapewnienia prawidtowego dziatania DVCC nalezy zainstalowa¢ bocznik alternatora. Patrz dokumentacja Arco Zeus.
Montaz

Zainstaluj regulator Arco Zeus zgodnie z Instrukcjg instalacji regulatora alternatora Bluetooth Arco Zeus dostepna na stronie
internetowej Arcomarine.

» Zeusa podtacz do gniazda VE.Can urzadzenia GX za pomoca standardowego kabla Ethernet Cat5/6

» Sie¢ VE.Can musi by¢ prawidtowo zakonczona:
+ Uzyj terminatora NMEA 2000 M12 na gniezdzie Zeus NMEA 2000.

+ Uzyj terminatora VE.Can RJ45 na urzadzeniu GX lub Lynx BMS, w zaleznosci od uktadu sieci. Uwaga: Istniejg konfiguracje,
w ktérych nie jest to konieczne, na przyktad w réwnolegtym systemie akumulatoréw Lynx BMS, w ktérym kazdy zestaw
akumulatoréw ma witasny regulator alternatora Zeus.

» Wiacz wytgczanie alternatora za pomoca BMS:

» Podtacz przewdd z wyjscia przekaznika ,NO” Lynx BMS do wejscia akumulatora/wigzki sterowania Zeus oznaczonego
~Wtacz/ATC z BMS”

+ Dzieki temu Zeus wytaczy sie bezpiecznie przed otwarciem stycznika, chronigc alternator przed uszkodzeniem
Konfiguracja urzadzenia Zeus

» Wyczerpujace instrukcje konfiguracji podano w Instrukgji instalacji regulatora alternatora Bluetooth Arco Zeus dostepna na
stronie internetowej Arcomarine.

» W aplikacji Zeus ustaw tryb synchronizacji na ,Victron Follower”

» Ustaw ,Maksymalny prad wyjsciowy alternatora” na warto$¢ odpowiednig zaréwno dla alternatora, jak i akumulatora. DVCC
uzywa tej wartosci do okreslenia maksymalnego dostepnego pradu tadowania.

Konfiguracja urzadzenia GX

Na urzadzeniu GX (za pomocg konsoli zdalnej):

» Przejdz do Ustawienia — tgaczno$¢ — Port VE.Can [1 lub 2]

» Ustaw profil magistrali CAN na ,VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)”
Konfiguracja Lynx Smart BMS lub Lynx BMS NG

» Ustaw tryb przekaznika BMS na ,Alternator ATC”. Dzigki temu ATC otworzy sig jako pierwszy, a nastepnie stycznik po 2
sekundach, dajgc Zeusowi czas na wylaczenie sie przed odtgczeniem akumulatora.

Monitorowanie

Po podtaczeniu kontrolera Arco Zeus do urzadzenia GX pojawi sie on na liscie urzadzen z wpisem dotyczacym regulatora
alternatora.

Dostepne informacje i parametry:

* Wyjscie: Wyswietla napiecie wyjsciowe alternatora, prad i moc zgodnie z informacjami przekazywanymi przez Zeusa.
» Temperatura: Pokazuje temperature alternatora mierzong za pomocg czujnika temperatury Zeus.

» Stan: Wskazuje stan ftadowania Zeus:
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.

* Wylaczony - brak tadowania

* tadowanie statopradowe, absorpcyjne lub konserwacyjne - podczas korzystania z wewnetrznego algorytmu tadowania
» Sterowanie zewnetrzne - podczas sterowania zewnetrznego przez BMS, np. Lynx Smart BMS

Stan sieci: Wyswietla stan autonomiczny, gdy regulator dziata niezaleznie.

Naped terenowy: Wskazuje warto$¢ procentowa napedu terenowego podawanego do alternatora za posrednictwem
potaczenia polowego.

Predkos¢: Pokazuje predkos¢ alternatora w obr./min, mierzong przez zasilanie stojana.

Predkos¢ obrotowa silnika: Wyswietla obroty silnika, okreslone przez:

* obliczenia oparte na predkosci alternatora i stosunku predkosci silnika do alternatora (zgodnie z ustawieniem w aplikacji
Zeus)

* NMEA 2000 (PGN127488), jesli obroty silnika sg transmitowane przez NMEA 2000
* J1939 (PGN61444), jesli obroty silnika sa odbierane przez J1939

Urzadzenie: Zawiera informacje specyficzne dla produktu i dotyczace potaczenia.

Dane Arco Zeus, ktére mozna wyswietli¢ w portalu VRM, to prad, napiecie i temperatura.

Rozwiazywanie probleméw

Pomoc w rozwigzywaniu probleméw mozna uzyskac kontaktujac sie bezposrednio z dzietem pomocy technicznej Arco Zeus.

6.13.3. Wsparcie techniczne dla regulatora alternatora Revatek Altion

Revatek Altion to zewnetrzny inteligentny regulator alternatora z obstugg magistrali CAN dla protokotéw VE.Can, NMEA 2000
i RV-C. Zaprojektowany do zastosowan morskich i w pojazdach rekreacyjnych, integruje sie z urzgdzeniami Victron GX
umozliwiajgc petne monitorowanie i sterowanie alternatorem.

Obstugiwane urzadzenia Altion

« Altion

* Altion Max

Wymagania

Oprogramowanie uktadowe Altion w wersji 20250316 lub nowsze

* Venus OS v3.50 lub nowsze

Instalacja, konfiguracja i rozwigzywanie problemow

Szczegotowe instrukcje dotyczace instalacji, konfiguracji i rozwigzywania probleméw podano w oficjalnym podreczniku
uzytkownika Revatek Altion. Podrecznik jest dostepny w firmie Revatek.

(1), victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
@I}}}

Strona60 Yy e innych firm niz Victron


https://www.victronenergy.pl/panel-systems-remote-monitoring/vrm
https://guide.revatek.com/en/victron-integration
https://guide.revatek.com/en/victron-integration

Cerbo GX Instrukcja

7. Lacznos¢ z internetem

Podtacz Cerbo GX do internetu, dzieki czemu uzyska sie dostep do wszystkich funkcji Portalu VRM. Cerbo GX gromadzi dane ze
wszystkich podigczonych produktéw i wysyta je do Portalu VRM, gdzie mozna przegladac¢ biezacy stan podtaczonych produktow,
konfigurowa¢ alarmy e-mail i pobiera¢ dane w formatach CSV i Excel.

Mozliwe jest monitorowanie systemu ze smartfona lub tabletu, a w tym celu nalezy pobra¢ aplikacje VRM na iOS |lub Androida.

Oprécz zdalnego monitorowania aktywne potaczenie internetowe umozliwia Cerbo GX regularne sprawdzanie aktualizaciji
oprogramowania sprzetowego. W zaleznosci od ustawien aktualizacje moga by¢ pobierane i instalowane automatycznie.

Uwaga: IPv6 jest obstugiwane za pomocg automatycznej konfiguracji. Reczna konfiguracja IPv6 nie jest mozliwa.
Opcje potaczenia internetowego
Istnieje kilka sposobdéw potaczenia Cerbo GX z internetem:

« Ethernet: Podtacz kabel sieciowy miedzy routerem a Cerbo GX gniazdem Ethernet LAN.

* Wbudowane WiFi: Potgcz sie bezprzewodowo z routerem za pomocg wewnetrznego modutu WiFi.

» Sie¢ komérkowa: Uzyj modemu komorkowego USB GX LTE 4G lub potacz sie za pomoca routera mobilnego.
» Tethering USB: Udostepniaj potaczenie internetowe telefonu komérkowego za pomocg USB.

W tym filmie wyjasniono sposoby potaczenia przez LAN, WiFi i GX GSM (dotyczy réwniez GX LTE 4G):

Connacling a Victron GX Device online and s up & GX GSM

7.1. Port Ethernet-LAN

Etharman

Po pofaczeniu kablem Ethernet routera i Cerbo GX, na stronie
Ustawienia — tacznos$¢ — Ethernet Twojego Cerbo GX pojawi sie
potwierdzenie potaczenia.

Stmie Carnected

IF configusation

1P ardrmay 192 140 170100

Hitmas;

A Dokonujac potaczenie kablem Ethernet
nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznosc,
aby nie pomyli¢ portu Ethernet urzadzenia
GX z portami VE.Bus lub VE.Can/BMS-Can!

Gateway

NS sarvee

Linkloca F oddiess
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7.2. WiFi

Cerbo GX zawiera wbudowany uktad WiFi, obstugujacy potaczenia z zabezpieczonymi sieciami WEP, WPA i WPA2. Mozliwe jest
réwniez podtgczenie obstugiwanego zewnetrznego klucza USB WiFi, na przyktad w celu poprawy zasiegu sieci bezprzewodowej
po zainstalowaniu wewnatrz szafki. Uwaga: wbudowany uktad WiFi obstuguje tylko sieci 2,4 GHz. Chociaz moze wykrywac sieci
5 GHz, nie moze sie z nimi potaczy¢.

Obstugiwane klucze USB WiFi

R I R

BPP900100200 Modut CCGX WiFi Simple (Nano Kompaktowy, niedrogi.
USB)
BPP900200300 Asus USB-N14 Wyzszy koszt; lepszy odbiér niz Nano USB. Obstugiwany
od wersji oprogramowania 2.23.
BPP900200400 Modut WiFi dalekiego zasiegu Najwyzszy koszt; doskonaty odbiér. Obstuguje
(Netgear AC1200) bezprzewodowe AC, Gi N (2,4 GHz i 5 GHz).

Starsze, nadal obstugiwane klucze

BPP900200100 Startech USB300WN2X2D

BPP900100100 Zyxel NWD2105

BPP900200200 Gembird WNP-UA-002 Nieco wyzszy koszt, lepszy odbior.
BPP900200400 Netgear A6210-100PES

Chociaz inne klucze sprzetowe WiFi moga dziataé, nie zostaty przetestowane i nie zapewniamy dla nich wsparcia.

Wybér i dziatanie sieci WiFi

* W menu WiFi wyswietlana jest lista wszystkich dostepnych sieci.

» Chcac sie potaczy¢ wybierz sie¢ i wprowadz hasto (jesli nie
zostalo juz zapisane).

Pt ik ? | Pargst

&

* WPS (WiFi Protected Setup) nie jest obstugiwany.

Gdy dostepnych jest kilka znanych sieci, Cerbo GX
automatycznie taczy sie z siecig o najsilniejszym sygnale.

.

Gdy sygnat podtaczonej sieci znacznie ostabnie, automatycznie
przetaczy sie na silniejszg znang siec, jesli jest dostepna.

WIiFi jest z natury mniej niezawodnym potaczeniem niz przewodowy kabel Ethernet. Jesli to mozliwe, zawsze
nalezy preferowac tgczenie sie przez sie¢ Ethernet. Sita sygnatu powinna zawsze wynosi¢ co najmniej 50%.

7.3. GX LTE 4G

GX LTE 4G to modem komodrkowy dla gamy produktdw monitorujgcych Victron GX, zapewniajacy mobilne potaczenie internetowe
dla systemu oraz potaczenie z portalem VRM. Dziata w sieciach 2G, 3G i 4G.

Szczegotowe instrukcje dotyczace instalacji i konfiguracji podano w instrukcji obstugi GX LTE 4G

GX LTE 4G zapewnia potaczenie internetowe tylko dla urzadzenia GX. Nie udostepnia potaczenia laptopom,
telefonom ani innym urzadzeniom zewnegtrznym.

7.4. Korzystanie z routera mobilnego
Kiedy uzy¢ routera mobilnego
W przypadku instalacji, w ktérych:

» dostepu do internetu wymaga kilka urzadzen (np. jachty, kampery) lub
» konieczne jest niezawodne potaczenie awaryjne/zapasowe,

zalecamy zainstalowanie routera mobilnego klasy profesjonalne;.
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Router mobilny moze:

* Udostepnia¢ komoérkowe potaczenie internetowe kilu urzadzeniom za posrednictwem sieci Ethernet lub WiFi.
* Przetagczaé sie automatycznie miedzy potgczeniem komérkowym i WiFi, jesli ktéres z nich zawiedzie.

Podtaczenie Cerbo GX
Celem potaczenia Cerbo GX przez sie¢ komérkowa;:
* Zainstaluj router mobilny

» Potgcz Cerbo GX z routerem za pomoca;
» kabla LAN (Ethernet) lub

* sieci WiFi routera.

Wybierz router przeznaczony do konfiguracji bezobstugowych. Unikaj niedrogich routeréw konsumenckich
przeznaczonych do uzytku tymczasowego lub osobistego. Profesjonalne routery mogg by¢ drozsze, ale
oferujg wieksza niezawodnos$é i zmniejszaja ryzyko przestoju.

Przykiad odpowiednich routeréw:

* Proroute H685 4G LTE

» Seria routerow Pepwave Industrial 4G
* Routery przemystowe Teltonika
Uwagi dotyczace zgodnosci

Cerbo GX nie obstuguje mobilnych modemoéw szerokopasmowych USB, z wyjatkiem oficjalnych urzadzen GX GSM i GX LTE 4G
dostepnych w Victron.

7.5. Manualna konfiguracja IP

IF-eenfigqueation

W wiekszosci przypadkéw reczna konfiguracja IP nie

jest wymagana, poniewaz wiekszos¢ systemow obstuguje
automatyczne przypisywanie IP za posrednictwem DHCP, co jest
réwniez domysinym ustawieniem dla Cerbo GX.

Frrarnen

Jesli konieczna jest reczna konfiguracja IP, wybierz odpowiedni
szablon.

16 1881 1008

Szczegotowe informacje dotyczace wymagan IP i numerdw portéw
uzywanych przez urzadzenie GX podano w dokumencie Czesto Hatmask
zadawane pytania na temat VRM - gniazda i potaczenia uzywane Gatrwy
przez [187] Cerbo GX .
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7.6. Potaczenia wielokrotne (przelaczanie awaryjne)

Urzadzenia GX obstuguja jednoczesne potaczenia z wieloma interfejsami sieciowymi: Ethernet, WiFi i LTE (poprzez urzadzenie
dodatkowe GX LTE 4G).

Priorytet interfejséw dla dostepu do internetu

Jesli dostepny jest wiecej niz jeden interfejs, urzadzenie GX automatycznie nada im priorytet w nastepujacej kolejnosci:
1. Ethernet; zawsze preferowany, niezaleznie od dostepnosci WiFi lub LTE

2. WiFi; uzywany, gdy Ethernet jest niedostepny, niezaleznie od dostepnosci LTE

3. LTE; uzywany tylko, gdy zaréwno Ethernet, jak i WiFi sg niedostepne

Uzycie WiFi do korzystania internetu i Ethernetu do sieci LAN

Urzadzenia GX mozna jednoczesnie podtaczyc¢ do sieci przewodowej przez Ethernet i do internetu przez WiFi.

Chcac dokonac tej konfiguracii:

* Recznie ustaw adres bramy na interfejsie Ethernet
na 0.0.0.0 (Ustawienia — tacznos¢ — Ethernet —
patrz réwniez Manualna konfiguracja IP [63]).

* Interfejs WiFi powinien automatycznie uzyska¢ R TR
adres bramy za posrednictwem DHCP, chyba
ze wymagana jest reczna konfiguracja (w razie
potrzeby skonsultuj sie z administratorem sieci). MAC address 679485 ES B

State lisponnected

1P configuration Manua

Skutkiem powyzszego jest kierowanie ruchu
internetowego przez WiFi przez adres IP bramy IP address 19216817845 |
i ograniczenie ruchu Ethernet do segmentu sieci B e
elmas! 255.255.255.0
LAN, do ktérego podiaczone jest urzadzenie GX. reee R
W tej konfiguragiji: Sk _ oooo |

DNS server 1921681781 |

* Interfejs Ethernet pozostanie aktywny w sieci
przewodowe;. Link-local IP addiess

* Interfejs WiFi bedzie uzywany do potaczenia
z internetem.

* W przypadku roztgczenia WiFi potaczenie Ethernet
pozostanie aktywne, ale urzadzenie GX nie bedzie
miato juz dostepu do internetu.

Wazne

Priorytet potaczenia opiera sie wylacznie na dostepnosci interfejsu sieciowego, a nie na tym, czy potaczenie zapewnia
rzeczywisty dostep do internetu. Wybierajgc interfejs urzadzenie nie weryfikuje fgcznosci z internetem.
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7.7. Minimalizacja ruchu internetowego

W sytuacjach, w ktérych ruch internetowy jest kosztowny, takich jak potaczenia satelitarne lub roamingowe sieci GSM/
komérkowe, mozesz zechcie¢ zmniejszy¢ zuzycie danych.

* Wytgcz automatyczne aktualizacje oprogramowania uktadowego [88].

Ustaw tryb VRM na tylko do odczytu - patrz Przejdz do ustawien panelu Konsoli zdalnej i Regulatorow w VRM [112]

Wylacz zdalne wsparcie (Ustawienia — Ogélne — Dostep i bezpieczenstwo — Zdalne wsparcie)

* Zmniejsz interwat rejestrowania VRM (Ustawienia — VRM — Interwat rejestrowania) do najnizszej dopuszczalnej
czestotliwosci. Uwaga: zmiany stanu (np. z tadowania na inwersje lub z tadowania statopradowego na tadowanie
konserwacyjne) i alarmy nadal bedg wyzwala¢ dodatkowe transmisje danych.

Oszacowanie zuzycia danych

Celem oszacowania koniecznego limitu danych:

* Pozwdl systemowi dziata¢ normalnie przez kilka dni.

* Monitoruj liczniki RX (odbiér) i TX (transmisja) w routerze mobilnym.

Alternatywnie, niektérzy dostawcy ustug mobilnych oferujg narzedzia online do monitorowania wykorzystania danych.
Czynniki wplywajace na zuzycie danych

» Systemy z wiekszg liczbg podtgczonych produktéw generujg wiekszy ruch.

» Czeste zmiany stanu (np. przejscia z falownika na tadowarke) zwiekszajg liczbe przesytanych wiadomosci. Jest to szczegdlnie
powszechne w niektorych systemach Hub-1 i Hub-2.

Zalecenia

* Wybierz plan danych z limitem lub strukturg przedptacona, aby unikng¢ wysokich optat dodatkowych.
* Rozwaz skonfigurowanie automatycznych powiadomien o zblizaniu sie do limitéw danych.

Opcja zaawansowana: Kontrola ruchu VPN

Pewien klient, ktéry ponosit wysokie koszty transmisji danych miedzynarodowych, wdrozyt rozwigzanie, kierujac caty ruch
urzadzenia GX przez VPN. Zapora sieciowa na serwerze VPN kontrolowata ruch na podstawie czasu, typu potaczenia, lokalizacji
i miejsca docelowego. Nalezy pamietac, ze ta metoda wymaga wiedzy na temat systemu Linux i sieci i wykracza poza zakres
tego podrecznika.

7.8. Wiecej informacji na temat konfiguracji potaczenia internetowego i VRM
Szczegotowe instrukcje i dalsze wskazowki podano w:

» Zaktadanie konta VRM
* Alarmy i monitoring w portalu VRM

» Portal VRM - Czesto zadawane pytania
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8. Dostep do urzadzenia GX

Dostep do urzadzenia GX mozna uzyskac¢ za posrednictwem smartfona, tabletu lub komputera. poprzez Konsole zdalna. Jest to
gtéwny interfejs stuzacy do konfigurowania i monitorowania urzadzenia GX.

Metody dostepu wedtug typu urzadzenia

Rodzaj dostepu Panel Venus GX Cerbo GX I Cerbo-S Ekrano GX
-

VictronConnect przez

Bluetoothl3]

Whbudowany punkt dostepu Tak Tak Tak
WiFi [68]

Lokalna sie¢ LAN/WiFi [69] Tak Tak Tak
Portal VRM [A Tak Tak Tak

1 VGX nie ma wbudowanego Bluetooth. Dodaj obstuge Bluetooth za pomoca klucza USB Bluetooth.
[2 Dostep do VRM wymaga podtaczenia urzadzenia GX do internetu.

[3] Bluetooth jest ograniczony tylko do poczatkowej konfiguracji i konfiguracji sieci. Nie mozna go uzywaé do uzyskiwania
dostepu do Konsoli zdalnej ani taczenia sie z innymi produktami Victron (np. fadowarkami SmartSolar). Informacje o taczeniu
z innymi produktami Victron podano w dokumencie t-gczenie produktow Victron [21].
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8.1. Korzystanie z VictronConnect przez Bluetooth

Jesli dopiero zaczynasz korzystac z VictronConnect, zalecamy zapoznanie sie z trescig instrukgji VictronConnect.

1.

Pobierz najnowsza wersje aplikacji VictronConnect na urzadzenie zgodne z Bluetooth (telefon komérkowy, tablet lub laptop -
komputery z systemem Windows nie sg obstugiwane) i sprawdz, czy Bluetooth jest wigczony.

Sprawdz, czy Cerbo GX czy jest wigczony i dioda LED Bluetooth miga.
Uruchom aplikacje VictronConnect w promieniu 10 metréw od Cerbo GX i poczekaj do chwili wykrycia pobliskich urzadzen.
Po odkryciu kliknij lub dotknij Cerbo GX.

Przy pierwszym potaczeniu pojawie sie zadanie wprowadzenia kodu PIN Bluetooth.

W przypadku urzadzen GX z numerem seryjnym wczesniejszym niz HQ2242 domysiny kod PIN to 000000. W przypadku
urzadzen z numerem seryjnym HQ2242 lub wyzszym losowy 6-cyfrowy kod PIN wydrukowany jest na etykiecie (na tylnej
$ciance urzadzenia GX).

W przypadku urzadzen korzystajacych z domys$inego kodu PIN zostaniesz poproszony o zmiane tego domysinego kodu PIN
na kod niepowtarzalny, zapewniajacy wieksze bezpieczenstwo. Zachowaj nowy kod PIN w bezpiecznym miejscu.
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Z gtéwnego ekranu urzadzenia w VictronConnect mozna:

» Zmieni¢ ustawienia sieciowe i Ethernet

* Wigczy¢ lub wytaczy¢ wbudowany punkt dostepu WiFi

» Uzyskac¢ dostep do systemu w VRM

» Otworzy¢ Konsole zdalng (wymaga potaczenia z lokalng siecig WiFi lub punktem dostepu WiFi urzadzenia)

Celem uzyskania dostepu do ustawien sieciowych, dotknij ikony kota zebatego.

Canlio O HE2TABATIV & Consectien aatiings

Ograniczenia

Bluetooth jest uzywany tylko do poczatkowego potaczenia i podstawowej konfiguracji sieci. Nie mozna go uzywa¢ do tgczenia sie
z innymi produktami Victron (np. regulatorami tadowania SmartSolar). Informacje na temat taczenia z innymi produktami Victron
podano w rozdziale Podtgczenie urzadzen Victron [21].
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8.2. Dostep przez wbudowany punkt dostepu WiFi

Ta metoda wymaga zainstalowania aplikacji VictronConnect na smartfonie, tablecie lub laptopie.

Dziatania w celu automatycznego nawigzania tacznosci za pomoca kodu QR:

1.

2,

Znajdz naklejke z kodem QR na bocznej $ciance Cerbo GX

Zeskanuj kod QR za pomoca funkcji aparatu w telefonie lub aplikacji do skanowania kodéw QR
Jesli Twoj telefon ma taka funkcje, wyswietli sie monit o potgczenie z punktem dostepu WiFi

Po nawigzaniu potaczenia otwérz VictronConnect

Wybierz urzgdzenie GX z listy

Otwérz Konsole Zdalng,

Dziatania w celu nawigzania tacznosci recznie:

1. Stan jak najblizej Cerbo GX, nie dalej niz kilka metréw.

2. Przejdz do ustawien WiFi na swoim telefonie, tablecie lub laptopie.

3. Poszukaj nazwy sieci, np. Venus-[numer_seryjny-xxx].

4. Potacz sie za pomoca klucza WiFi, wydrukowanego na bocznej $ciance pudetka i na karcie dotaczonej do plastikowej torby.
Przechowuj ten klucz w bezpiecznym miejscu.

5. Uruchom VictronConnect, ktéry automatycznie rozpocznie skanowanie sieci WiFi.

6. Po odnalezieniu, wybierz urzadzenie GX z listy

7. Otworz Konsole Zdalng

Uwagi

» W razie braku mozliwosci uzycia VictronConnect, w przegladarce internetowej mozna wpisa¢ adres IP http://172.24.24.1 lub

http://venus.local

» Dla wiekszego bezpieczenstwa mozna wytaczy¢ punkt dostepowy WiFi. Przejdz do Ustawienia — tacznos¢ — WiFi — Utworz

punkt dostepu w Konsoli zdalne;j.

Film instruktazowy

Obejrzyj film instruktazowy, w ktorym krok po kroku przedstawiono sposéb potaczenia sie z urzadzeniem GX za pomocg aplikaciji
VictronConnect:
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8.3. Dostep do Konsoli Zdalnej poprzez lokalng sie¢ LAN/WiFi

W tym rozdziale wyjasniono, jak uzyska¢ dostep do Konsoli zdalnej, gdy urzadzenie GX jest podtgczone do sieci lokalnej za
posrednictwem sieci Ethernet lub skonfigurowanego potaczenia WiFi.

[Potaczenie internetowe nie jest wymagane, wystarczy dziatajgca sie¢ lokalna.

Po nawigzaniu potaczenia potacz sie z urzadzeniem GX, uruchamiajac aplikacje VictronConnect na telefonie, tablecie lub
laptopie. Mozna réwniez potaczy¢ sie z urzadzeniem GX za posrednictwem przegladarki internetowej, w pasku adresu wpisujac
venus.local.

Nalezy pamietaé, ze urzgdzenie musi by¢ podtgczone do tej samej sieci komputerowej, co Cerbo GX .

Na tym filmie przedstawiono, jak to sie robi.

8.3.1. Alternatywne metody znajdowania adresu IP Konsoli Zdalnej

W razie braku mozliwosci uzycia VictronConnect, adres IP Cerbo GX mozna znalez¢ i uzyskaé¢ dostep do Konsoli zdalnej w nizej
opisany sposoéb:

Adres lokalny tagcza — venus.local

Dostep do urzadzenia GX mozna uzyskac, wpisujac venus.local lub http://venus.local w przegladarce internetowej, pod
warunkiem, ze komputer jest podtgczony do tej samej sieci lokalnej.

Adres IP przez portal VRM

Jesli urzadzenie GX jest podtgczone do internetu i zarejestrowane w Portalu VRM, mozesz znalez¢ jego adres IP:
» Przejdz do listy urzadzen na stronie instalacji

» Adres IP bedzie tam widoczny

- jinJOR FE O T s u u il il
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Odkrywanie sieci lokalnej (tylko Windows)

Jesli znajdujesz sie w tej samej sieci lokalnej (np. w domu) i uzywasz systemu Microsoft Windows, mozesz zlokalizowaé
urzadzenie GX za pomocg funkcji Odkrywanie sieci (UPnP):

Otworz Eksplorator plikéw i przejdz do sekcji Sie¢
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Dwukrotne klikniecie ikony urzadzenia GX otworzy Konsole zdalng w sieci LAN.
Celem wyswietlenia adresu IP: Kliknij prawym przyciskiem myszy ikone — Wiasciwosci

o corea o [ o x

8.4. Dostep poprzez VRM

Ta metoda wymaga aktywnego potaczenia internetowego zaréwno dla urzadzenia GX, jak i telefonu, tabletu lub komputera
uzyskujgcego do niego dostep. W przypadku nowej instalacji podtacz urzadzenie GX do internetu za pomocg kabla Ethernet.

Instrukcje krok po kroku:

1. Polacz urzadzenie GX z internetem

Podtacz je do sieci z wigczonym protokotem DHCP : 1at
(wiekszo$¢ routeréw to obstuguje) i dostepem do internetu.

& oz E) wrvener ¢ Charge £ A Lsasn
118W External 0w
2. Urzadzenie automatycznie potaczy sie z portalem VRM. control

3. Celem dodania urzadzenia GX zaloguj sie do portalu
VRM (https://vrm.victronenergy.com/) i postepuj zgodnie o
z instrukcjami. s9W

i

4. Po wyswietleniu urzadzenia w VRM kliknij opcje Konsola ||I|l1|n1-l-
zdalna w menu po lewej stronie.

5. Otworzy sie okno Konsoli zdalnej, ktére bedzie wygladaé
podobnie do obrazu po prawej stronie.

Wiecej informacji technicznych podano w rozdziale poswigconym wykrywaniu i usuwaniu usterek: Konsola Zdalna na VRM -
Wykrywanie i usuwanie usterek [112].

nnnnnnnnn
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9. Konfiguracja

9.1. Struktura menu i parametry konfigurowalne

Po zakonczeniu instalacji i skonfigurowaniu potaczenia internetowego (jesli jest to wymagane), przewin menu od gory do dotu,

i skonfiguruj urzadzenie GX zaleznie od potrzeb.
Struktura menu podzielona jest na 6 gtéwnych kategorii:

» Urzadzenia: Wszystkie podtgczone urzadzenia

* Informacje ogolne: Kontrola dostepu, Wyswietlacz, Oprogramowanie sprzetowe, Pomoc techniczna

* kacznos¢: Ethernet, WiFi, Bluetooth, VE.Can

» VRM: Portal zdalnego monitorowania

* Integracje: Przekazniki, Czujniki, Zbiorniki, PV, Falowniki, Modbus, MQTT...

» Konfiguracja systemu: System AC/DC, ESS, DVCC, Akumulator...

Ustawienia - Menu gtéwne.
Ustawienia — Urzadzenia

Rézne Rézne

Ustawienia — Ogolne

Ustawienia — Ogolne — Oprogramowanie uktadowe

Zawiera liste wszystkich urzadzen podtgczonych do
urzadzenia GX. Wiekszo$¢ pozycji zawiera podmenu
z dodatkowymi informacjami i opcjami konfiguraciji.

Oprogramowanie uktadowe - zapoznaj sie z trescig petnego opisu funkcji [88]

Wersja oprogramowania X.XX
wbudowanego

Data/godzina kompilaciji
Typ obrazu Normalny
Aktualizacje online

Aktualizacje online:
Automatyczna aktualizacja

Tylko sprawdzaj

Aktualizacje online: Aktualizuj Normalny
kanat

Aktualizacje online:
Sprawdzenie dostepnosci
aktualizaciji

Aktualizacje online: Dostepna
aktualizacja

Naci$nij, aby
zaktualizowaé

Zainstaluj oprogramowanie
sprzetowe z SD/USB

Przechowywane kopie
zapasowe oprogramowania
sprzetowego

Nacisnij, aby sprawdzi¢

Wyswietla zainstalowang wersje oprogramowania
sprzetowego.

Pokazuje date i godzine kompilaciji.
Pokazuje typ obrazu (Normalny lub Duzy).
Podmenu kontroli aktualizacji online.

Sprawdza dostepnos$¢ nowych wersji. Opcje: Wytaczone /
Automatycznie.

Normalny lub duzy obraz. Duzy dodaje serwer Node-RED
i Signal K.

Reczne sprawdzenie dostepnosci aktualizaciji.

Pojawia sie, gdy aktualizacje sgq dostepne.

Uzyj tego menu, aby zainstalowac¢ nowa wersje z karty
microSD lub pamieci USB. W6z karte lub pamie¢ USB
zawierajgca nowy plik oprogramowania uktadowego .swu.

Podmenu umozliwiajace przetaczanie miedzy biezaca
a poprzednio zainstalowang wersjg oprogramowania
uktadowego.

Pamietaj, ze w przypadku wigekszosci aplikacji systemowych zalecamy wytaczenie automatycznych
aktualizacji, podobnie jak domysinych ustawien fabrycznych.

Zamiast tego zaktualizuj system w dogodnym momencie; gdy obecna jest obstuga, a pracownicy sa
w stanie przywrdci¢ wczesniejsze ustawienia i/lub rozwigza¢ ewentualny problem.

Ustawienia — Ogolne — Dostep i bezpieczenstwo
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Poziom dostepu

Uzytkownik oraz

Uzytkownik i Instalator

Profil bezpieczenstwa sieci Zabezpieczona
lokalnej

Zdalne wsparcie Wytgczone
Tunel zdalnego wsparcia Offline

Adres IP i gniazdo zdalnego [IP;port]

wsparcia

Ustawienia — Ogolne — Wyswietlacz i wyglad

Jasnosc¢ adaptacyjna Wigczone
Czas, po ktérym nastepuje 10s
wytgczenie wyswietlacza

Wyglad wyswietlacza GX Jasnosc¢
Wyglad Konsoli Zdalnej Auto

Strona startowa Skrécona strona

Skrocona strona

Strona todzi Wytaczone
Jednostki danych

Minimalne i maksymalne

zakresy wskaznikow

Animacje interfejsu Wytaczone

uzytkownika

Interfejs uzytkownika Nowy interfejs

uzytkownika

Ustawienia — Ogolne — Alarmy i informacje zwrotne

Alarmy i informacje zwrotne Wiaczone

Ustawienia — Ogo6lne — Jezyk
Jezyk angielski
Ustawienia — Ogolne — Data i godzina

Data i godzina

Ustawienia — Ogolne — Ponowne uruchomienie

Uruchom ponownie Uruchom ponownie

teraz

Ustawienia — Ogoélne — Dokumentacja

Ustaw te opcje na ,Uzytkownik”, aby zapobiec przypadkowym
i niechcianym zmianom w konfiguracji. Uzytkownik i Instalator
ma dodatkowe uprawnienia i po zmianie ustawien

z domysInych musi podac¢ hasto. Hasto mozna uzyskac

u sprzedawcy.

Zabezpieczona = Ochrona hastem i szyfrowanie komunikacji
sieciowej

Staba = Ochrona hastem, ale brak szyfrowania komunikacji
sieciowej

Niezabezpieczona = Brak ochrony hastem i brak szyfrowania
komunikac;ji sieciowej

Wiacz te opcje, aby umozliwi¢ technikom firmy Victron dostep
do systemu w przypadku wystgpienia problemu.

Wyswietla ,,Online”, gdy wtaczona jest opcja ,Zdalne
wsparcie”.

Wyswietla adres IP i gniazdo zdalnego wsparcia.

Umozliwia wytgczenie adaptacyjnej jasnosci. Tylko dla
wyswietlaczy GX Touch i Ekrano GX.

Umozliwia ustawienie czasu wytgczenia wyswietlacza
w zakresie od 10 s do 30 minut lub wylaczenie go w ogdle.

Umozliwia zmiane z trybu jasnego na ciemny, lub odwrotnie.

Opcje sa identyczne, jak w przypadku wyswietlania GX lub
Auto.

Podmenu do ustawiania strony startowej i definiowania czasu
powrotu do strony startowe;j.

Podmenu do dostosowywania poziomu szczegotowosci
wyswietlanych wskaznikéw, informaciji o zbiorniku i widzetéw
centralnych.

Przetacz, aby wiaczy¢ lub wytgczyé strone todzi.

Podmenu do ustawiania jednostek temperatury, objetosci,
mocy elektryczneji GPS.

Podmenu do ustawiania statych zakreséw min./maks.
dla wskaznikéw i wykreséw AC/DC lub wigczania
automatycznego zakresu.

Przetacz, aby wylaczy¢ animacje interfejsu uzytkownika
w celu zmniejszenia obcigzenia procesora.

Podmenu do przetgczania miedzy nowym a klasycznym
interfejsem uzytkownika.

W razie uruchomienia alarmu w urzgdzeniu GX lub
podtaczonym produkcie, urzgdzenie wyemituje sygnat
dzwiekowy, chyba Ze te opcje ustawiono jako wytaczona.

Podmenu do wyboru jezyka interfejsu uzytkownika.

Z listy wybierz swojg strefe czasowa. Czas zostanie wtedy
automatycznie dostosowany.

Ponowne uruchomienie urzadzenia GX.
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Dokumentacja

Ustawienia — Ogolne — Status wsparcia

Status wsparcia
(sprawdzanie modyfikacji)

Ustawienia — Ogolne — Tryb demonstracyjny

Tryb demonstracyjny Wytaczone

Wigcz diody LED stanu Wiaczone

Ustawienia — tacznos¢

Podmenu z linkami do pomocy technicznej dotyczacej
produktu, Spotecznosci Victron i opcji ,Gdzie kupi¢”.

Podmenu pokazujace, czy urzadzenie GX znajduje sie

w stanie standardowym, czy zmodyfikowanym, z opcjg
przywrécenia oficjalnego oprogramowania uktadowego w celu
usuniecia modyfikaciji.

Aktywuje tryb symulacji w celu zademonstrowania klientom
lub wystawcom funkcji produktu i systemu. Umozliwia
poznanie interfejsu bez zmiany rzeczywistych ustawien.

Uwaga: Wigczenie trybu demonstracyjnego dodaje
symulowane urzadzenia do instalacji VRM. Dostepne tryby
demonstracyjne obejmujg ESS, £6dz i Kamper.

Uzyj tej opciji, aby wytaczy¢ diody LED stanu.

Ustawienia — Lacznos¢ — Ethernet - Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji [61]

Stan Odtaczony

Adres MAC

Konfiguracja IP Automatycznie

Adres IP

Maska sieci

Brama

Serwer DNS

Potacz z lokalnym adresem
IP

Wskazuje biezacy stan potaczenia urzadzenia: Odtgczony,
taczenie lub Potaczony.

Wyswietla unikalny adres sprzetowy interfejsu sieciowego.
Stuzy do identyfikacji sieci i rozwigzywania probleméw.
Opcje: Automatyczna (DHCP) i reczna IP alokacja adresu
Pokazuje aktualny adres IP przypisany do urzgdzenia w celu
komunikaciji sieciowe;.

Wyswietla maske podsieci uzywang do definiowania zakresu
sieci lokalne;j.

Wyswietla adres IP bramy sieciowej uzywanej do uzyskiwania
dostepu do sieci zewnetrznych, takich jak internet.

Wyswietla adres IP serwera DNS (Domain Name System)
uzywanego do rozwigzywania nazw domen na adresy |P.

Wyswietla automatycznie przypisany adres IP uzywany do
komunikac;ji sieci lokalnej, gdy nie jest dostepny zaden serwer
DHCP. Zwykle w zakresie 169.254.x.x.

Ustawienia — Lacznosé — tacza WiFi - Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji [62]

Utwérz punkt dostepu Wiaczone

Hasto punktu dostepu

Wigcza lub wytgcza wewnetrzny punkt dostepowy WiFi
urzadzenia GX. Wytgczenie go uniemozliwia urzadzeniu
nadawanie sygnatu z wiasnej sieci.

Potacz sie za pomoca klucza WiFi wydrukowanego na
bocznej sciance pudetka i na karcie znajdujace;j sie
w plastikowej torebce.

Sieci WiFi Wyswietla liste dostepnych sieci WiFi i sieC aktualnie
potaczong z urzadzeniem GX, jesli taka istnieje.

Nazwa Potaczono Wyswietla SSID (nazwe sieci) podtgczonej lub wybranej sieci
WiFi.

Zapomnij sie¢ Zapomnij Nacisnij, aby usuna¢ zapisang konfiguracje sieci WiFi.
Skorzystaj z tej funkcji przetaczajac sie na inng sie¢ lub
rozwigzujac problemy z potaczeniem.

Moc sygnatu % Wyswietla site sygnatu WiFi jako warto$¢ procentowg (%),
wskazujac jakos¢ potaczenia bezprzewodowego.

Stan Wskazuje biezacy stan potaczenia WiFi urzadzenia GX.
Mozliwe wartosci: Potaczono, Laczenie lub Roztaczono.

Adres Mac Wyswietla unikalny adres sprzetowy interfejsu sieciowego.
Stuzy do identyfikacji sieci i rozwigzywania probleméw.

(1) victron energy
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Konfiguracja IP Automatycznie
Adres IP
Maska sieci

Brama

Serwer DNS

Wybierz pomigdzy automatyczng (DHCP) a reczng
konfiguracjg adresu IP.

Pokazuje aktualny adres IP przypisany do urzgdzenia w celu
komunikacji sieciowe;.

Wyswietla maske podsieci uzywang do definiowania zakresu
sieci lokalnej.

Wyswietla adres IP bramy sieciowej uzywanej do uzyskiwania
dostepu do sieci zewnetrznych, takich jak internet.

Wyswietla adres IP serwera DNS (Domain Name System)
uzywanego do rozwigzywania nazw domen na adresy IP.

Ustawienia — tacznosé¢ — Bluetooth (dla aplikacji VictronConnect)

Bluetooth (dla aplikacji
VictronConnect)

Wiaczone

Ustawienia — tacznosé¢ — Sie¢ komoérkowa

Sie¢ komérkowa Brak podtaczonego

modemu komoérkowego
Ustawienia — tacznosé¢ — Port VE.Can

Port VE.Can 1..2 (jesli VE.Can i Lynx ION
dotyczy) BMS

Gniazdo BMS-Can

Przetacznik umozliwiajacy wtaczenie lub wytaczenie
wbudowanego interfejsu Bluetooth.

Kod PIN: W przypadku urzadzen GX z numerami seryjnymi
starszymi niz HQ2242 domysiny kod PIN to 000000.

W przypadku modeli HQ2242 i nowszych, losowy 6-cyfrowy
kod PIN jest wydrukowany na etykiecie z tytu urzagdzenia.

Podmenu z opcjami konfiguracji podiaczonego modemu GX
GSM lub GX LTE 4G. Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji.

Podmenu umozliwiajace konfiguracje profilu magistrali CAN
dla portu(éw) VE.Can. Dostepne opcje obejmuja:

Wytaczone, VE.Can i Lynx lon BMS (250 kbit/s), VE.Can
i CAN-bus BMS (250 kbit/s), CAN-bus BMS LV (500 kbit/s),
Oceanvolt (250 kbit/s) i RV-C (250 kbit/s).

Dodatkowe opcje obejmujg: Urzadzenia, NMEA 2000-out,
Selektor unikatowego numeru identyfikacyjnego, Sprawdz
unikatowe numery identyfikacyjne i Status sieci.

Dla Cerbo GX (BPP900450100): Konfiguruje port BMS-Can.
Dostepne opcje to: BMS magistrali CAN (500 kbit/s) lub
Wytaczone. Obejmuje réowniez dostep do informacji o stanie
sieci.

Ustawienia — VRM - Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji [106]

Portal VRM Petny
Identyfikator portalu VRM

Rejestracja urzadzenia VRM

Instancje urzadzen VRM

Interwat rejestrowania 15 minut
Uzyj bezpiecznego 15 minut

potaczenia (HTTPS)

To ustawienie okresla potaczenie systemu z portalem VRM:
* Wytgczone — Brak potaczenia z VRM
* Tylko do odczytu — Umozliwia monitorowanie, ale nie

umozliwia zdalnych zmian ustawien ani aktualizacji
oprogramowania sprzgtowego

* Petne — Umozliwia petny zdalny dostep i zarzadzanie

Uzyj tego ciggu identyfikatora podczas rejestrowania
urzadzenia GX w portalu VRM.

Zawiera link i/lub kod QR do rejestracji urzadzenia w portalu
VRM.

Zawiera instancje urzadzen dla kazdego urzadzenia
podtaczonego do GX.

Ustaw interwat miedzy rejestrami danych na dowolng warto$¢
od 1 minuty do 1 dnia.

W przypadku systemdw z niestabilnymi potaczeniami zaleca
sie diuzszy odstep czasu.

Szyfruje komunikacje miedzy urzadzeniem GX a serwerem
VRM za pomoca protokotu HTTPS w celu zapewnienia
bezpiecznej transmisji danych.
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Ostatni kontakt

Status potaczenia

Uruchom ponownie
urzgdzenie, gdy nie ma
kontaktu

Opodznienie resetowania
w przypadku braku kontaktu
(9g9:mm)

Umiejscowienie pamieci

Wolne miejsce na dysku

microSD / USB

Przechowywane rejestry

Wiek najstarszego rejestru

Brak btedu

Wylaczone

01:00

Pamie¢ wewnetrzna

Wyswietla czas, jaki uptynat od ostatniej komunikaciji
urzadzenia GX z serwerem VRM.

Pokazuje biezacy status potgczenia VRM.
W przypadku btedu komunikacji zostanie on tutaj wyswietlony.

Wiecej szczegotow na temat rozwigzywania problemow
z btedami VRM znajdziesz tutaj. [108]

Po wiaczeniu tej opcji, w przypadku utraty potaczenia
internetowego, urzagdzenie GX automatycznie uruchomi sie
ponownie po uptywie okre$lonego czasu. Moze to by¢
pomocne w rozwigzaniu chwilowych problemoéw z siecia.

Okresla, jak dlugo urzgdzenie GX musi by¢ offline, zanim
automatycznie uruchomi sie ponownie w celu przywrocenia
tacznosci.

Wskazuje, czy dane sg przechowywane w pamigci
wewnetrznej, czy na urzadzeniu zewnetrznym, np. dysk USB
lub karta microSD, je$li jest zamontowana.

Wyswietla iloS¢ dostepnego miejsca na biezagcym urzgdzeniu
pamieci masowe;j.

Uzyj tej opcji, aby bezpiecznie wysunaé¢ podtaczong karte
microSD lub urzadzenie pamieci masowej USB przed
usunigciem. Wyjecie bez wysuwania moze spowodowac
utrate danych.

Wyswietla liczbe rekordéw danych przechowywanych
lokalnie, gdy urzadzenie jest odtaczone od sieci. Urzadzenie
GX automatycznie przesle te rekordy po przywrdceniu
potaczenia internetowego.

Wskazuje, jak stary jest najstarszy lokalnie zapisany rekord,
w przypadkach, gdy urzadzenie GX nie mogto potaczy¢ sie
z internetem lub VRM.

Ustawienia — Integracje — Falowniki fotowoltaiczne - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgji

Falowniki

Inv: Pozycja

Inv: Faza

Inv: pokaz

Znajdz inwertery PV
Wykryte adresy IP

Dodaj adres IP recznie

Skanowanie automatyczne

Wejscie AC 1
L1
Tak

Wyswietla podtagczone falowniki fotowoltaiczne AC.

Wejscie AC 1, Wejscie AC 2, Wyjscie AC

Wyszukaj dostepne falowniki fotowoltaiczne.
Pokazuje adres IP wykrytych falownikow fotowoltaicznych.

Jesli falownik ma recznie przypisany adres IP, mozesz doda¢
go bezposrednio tuta;.

To ustawienie bedzie nadal wyszukiwa¢ inwertery
fotowoltaiczne, moze by¢ przydatne w przypadku korzystania
z adresu IP przypisanego przez DHCP, kiéry moze ulec
zmianie.

Ustawienia — Integracje — Liczniki energii przez RS485 - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgji

Rola

Rodzaj fazy

Licznik sieciowy

Jedna faza

Ustawienia — Integracje — Urzadzenia Modbus

Skanowanie automatyczne

Wyszukaj urzadzenia

Wiaczone

Nacisnij i skanuj

Zdefiniuj role licznika energii.

Dostepne opcje: Sie¢, Falownik PV, Generator, Obcigzenie
AC, tadowarka EV, Pompa ciepta

Wybierz typ fazy systemu, ktéry ma zosta¢ zmierzony:
jednofazowy lub wielofazowy.

Automatycznie skanuje w poszukiwaniu urzadzen Modbus
TCP/UDP.

Recznie uruchom skanowanie w poszukiwaniu urzadzen
Modbus TCP/UDP.
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Zapisane urzadzenia

Wykryte urzadzenia

Ustawienia — Integracje — Czujniki Bluetooth

Wiacz Wytaczone

Skanowanie ciagte Wytaczone

Adaptery Bluetooth

Wyswietla liste i adresy IP znalezionych urzadzehn Modbus
TCP/UDP.

Wyswietla liste wykrytych urzadzen Modbus TCP/UDP. Uzy;j
tego menu, aby aktywowac te urzadzenia.

Wiacz te opcje, aby skanowac obstugiwane czujniki
Bluetooth.

Wiacz, aby skanowa¢ obstugiwane czujniki Bluetooth.
Wykryte czujniki sg wyswietlane z suwakiem umozliwiajgcym
ich aktywacje.

Wymusza ciagte skanowanie obstugiwanych czujnikéw
Bluetooth. Moze zaktdcac dziatanie WiFi.

Wyswietla liste wbudowanych i podtagczonych adapterow
Bluetooth wraz z ich adresami MAC.

Ustawienia — Integracje — Czujniki zbiornika i temperatury

Wejscie poziomu w zbiorniku Wylaczone
(liczba zalezy od urzadzenia)
Wejscie temperatury (liczba Wytgczone

zalezy od urzadzenia)
Ustawienia — Integracje — Przekazniki

Funkcja (nr przekaznika) Przekaznik alarmu

Polaryzacja (nr przekaznika) Rozwierny

Ustawienia — Integracje — Cyfrowe wejscia/wyjscia

Whbudowane GX - Nr wejscia
cyfrowego

Wytaczone

Ustawienia — Integracje — Dostep MQTT

Dostep MQTT Wylaczone

Ustawienia — Integracje — Serwer Modbus TCP

Serwer Modbus TCP

Wigcz serwer Modbus TCP Wytaczone

Uprawnienia dostepu Zapis dozwolony

Dostepne ustugi

Wiacz, aby wyswietli¢ wejscia poziomu zbiornika na liscie
urzadzen.

Wiacz, aby wyswietli¢ wejscia temperatury na liscie urzadzen.

Whybiera funkcje przypisang do przekaznika. Dostepne opcje
obejmuja: Wytaczone, Przekaznik alarmowy, Uruchomienie/
zatrzymanie agregatu pradotwoérczego, Podigczony
przekaznik pomocniczy agregatu prgdotwdrczego, Pompa
zbiornika, Temperatura i Reczny.

Gdy przekaznik jest ustawiony w trybie recznym, wyswietlany
jest suwak, ktéry umozliwia reczne wiaczenie lub wytgczenie
przekaznika.

Ustawia polaryzacje przekaznika z tytu urzadzenia GX.
Dostepne opcje to Zwierny lub Rozwierny. Uwaga: Uzycie
opcji Rozwierny zwigksza zuzycie energii przez urzadzenie
GX.

Steruje funkcjg wejs¢ cyfrowych. Dostepne opcje obejmuja:
Wytaczone, Alarm drzwi, Pompa zgzowa, Alarm zezowy,
Alarm antywtamaniowy, Alarm dymu, Alarm przeciwpozarowy,
Alarm CO:2 i Generator. W wybranych urzadzeniach GX
dostepne sg rowniez dodatkowe opcje, takie jak sterowanie
dotykowe i licznik impulsow.

Dostep MQTT musi byé wigczony tylko podczas integrowania
urzadzenia lub ustugi innej firmy, takiej jak Home Assistant,
ktéra wymaga dostepu do brokera MQTT przez sie¢ lokalna.

Podmenu umozliwiajace wiaczenie Modbus TCP i przyznanie
uprawnien dostepu.

To ustawienie wigcza ustuge ModbusTCP. Wiecej

informacji na temat ModbusTCP podano w niniejszym
dokumencie oraz w dokumencie dotyczacym komunikacji
https://www.victronenergy.pl/upload/documents/Whitepaper-
Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf

Okresla, czy klienci Modbus majg dostep tylko do odczytu,
czy mogg réwniez zapisywaé wartosci.

Wyswietla liste wszystkich dostepnych ustug wraz
z identyfikatorami jednostek.
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Ustawienia — Integracje — Funkcje Venus OS Large

Signal K
Node-RED

Dokumentacja Venus OS
Large

Spotecznos¢ Victron

Ustawienia — Konfiguracja systemu

Ustawienia — Konfiguracja systemu — Nazwa systemu

Nazwa systemu

Automatycznie

Ustawienia — Konfiguracja systemu — System AC

Wejscie AC 1

Wejscie AC 2

Pozycja obcigzen AC

Monitoruj awarie sieci

Generator

Sie¢
elektroenergetyczna

Tylko wyjscie AC

Wytgczone

Wiacz, aby uruchomi¢ zintegrowany serwer Signal K.
Wigcz, aby uruchomi¢ zintegrowane $rodowisko Node-RED.

Link do dokumentacji Venus OS Large.

Link do Spofecznosci Victron.

Wybierz nazwe systemu - ustawienia wstepne lub
zdefiniowang przez uzytkownika.

Wybierz opcje Niedostepne, Generator, Sie¢ lub Zasilanie
brzegowe. Uwaga: do petnego skonfigurowania tych opc;ji
wymagana jest dodatkowa konfiguracja.

Te same mozliwosci wyboru, co powyze;j.

Opcje:

* Tylko wejscie AC — Wyjscie AC falownika/tadowarki nie jest
uzywane.

» Tylko wyjscie AC — Wszystkie obcigzenia AC sg
podtaczone do wyjscia falownika/tadowarki.

* Wejscie i wyjscie AC — System automatycznie wyswietla
obcigzenia na wejsciu falownika/tadowarki, jesli obecny
jest licznik sieciowy. Obcigzenia na wyjsciu sg zawsze
wyswietlane.

Monitoruje utrate zasilania AC i uruchamia alarm w przypadku
wykrycia. Alarm zostanie skasowany po ponownym
podtaczeniu zasilania AC.

Ustawienia — Konfiguracja systemu — ESS - Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji.

Tryb

Pomiar sieci
elektroenergetycznej

Zuzycie wilasne
z akumulatora

Regulacja wielofazowa

Minimalny SoC (chyba ze
sie¢ ulegnie awarii)

Aktywny limit SoC

Zoptymalizowany
z BatteryLife

Falownik/tadowarka

Wszystkie obcigzenia
systemu

Suma wszystkich faz

10 %

10 %

Opcje: Zoptymalizowany z BatteryL.ife, Zoptymalizowany bez
BatteryLife, Utrzymuj akumulatory natadowane, Sterowanie
zewnetrzne

Pozostaw to ustawienie na Falownik/tadowarka, jesli nie
jest uzywany zewnetrzny licznik sieciowy. Ustaw na Licznik
zewnetrzny, jesli uzywasz obstugiwanego zewnetrznego
licznika energii.

To ustawienie pozwala systemowi ESS korzysta¢ z energii
akumulatorowej tylko do zasilania niezbgednych obcigzen.
Dostepne opcje to ,Wszystkie obcigzenia systemu” lub , Tylko
obcigzenia krytyczne”.

Uzyj tego ustawienia w tréjfazowych systemach podigczonych
do sieci. Umozliwia ono kompensacje faz, aby poméc
zréownowazyé przeptyw mocy we wszystkich fazach.

Konfigurowalny minimalny limit stanu natadowania (SoC).
ESS bedzie zasila¢ odbiorniki z sieci, gdy SoC spadnie do
skonfigurowanego poziomu — z wyjatkiem sytuacji, gdy sie¢
energetyczna ulegnie awarii, a system znajdzie sie w trybie
falownika.

Uzyj tego ustawienia, aby zobaczy¢ aktualny poziom
natadowania akumulatora (SoC). Tylko w trybie
+Zoptymalizowany pod katem zywotnosci akumulatora”.
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Stan BatteryLife Zuzycie wlasne

Ogranicz moc inwertera Wylaczone

Nastawa sieci 50 W

Zasilanie sieciowe

Ograniczenie mocy
szczytowej

Tylko powyzej
minimalnego SoC

Zaplanowane poziomy
obcigzenia

Nieaktywny

Ustawienia — Konfiguracja systemu — Akumulatory

Monitor akumulatorowy Automatycznie

Wybor automatyczny

[Akumulator]

Pomiary akumulatora

System Has DC Wytaczone

Wyswietla stan BatteryLife, ktéry moze przyjmowaé
jedng z nastepujacych wartosci: Automatyczne

zuzycie, Roztadowywanie wytaczone, Powolne tadowanie,
Podtrzymywanie lub Ladowanie. Tylko w trybie
LZoptymalizowany pod katem zywotnosci akumulatora”.

Ogranicz moc pobierang przez Multi: tj. ogranicz moc
odwracang z pradu statego na prad przemienny.

Okresla docelowy przeptyw mocy do sieci. Wyzsza nastawa
zapewnia bufor, ktéry pomaga zapobiega¢ niezamierzonemu
eksportowi energii podczas nagtych zmian obcigzenia.

Konfiguracja i ograniczenie ilosci mocy dostarczanej do

sieci. Opcje obejmuja: PV sprzezone pragdem przemiennym —
nadmiar mocy, PV sprzezone pradem statym — nadmiar mocy,
ograniczenie mocy dostarczanej do systemu. Wyswietla
réwniez, czy ograniczanie mocy dostarczanej jest aktualnie
aktywne.

Tylko powyzej minimalnego stanu SoC lub Zawsze. Zawiera
réwniez podmenu do rgcznego ustawiania limitéw pradu
importu i eksportu pradu przemiennego systemu dla kazdej
fazy.

Umozliwia ustawienie nawet pieciu zaplanowanych okresow,
podczas ktérych system bedzie tadowat akumulator przy
uzyciu energii z sieci.

Wybierz zrédio SoC. Ta funkcja jest przydatna, gdy

istnieje wiecej niz jeden BMV. Opcje: Automatycznie, Brak
monitorowania baterii i dostepne zrédta monitorowania baterii.
Wiecej informacji podano w Stan natadowania akumulatora
(SoC) [83] .

Wyswietla automatycznie wybrane zrédto SoC, gdy ,Monitor
akumulatora” jest ustawiony na ,Automatyczny”.

Zapewnia dane na zywo i szybki link do strony z informacjami
0 poszczegolnych akumulatorach. Dostepne tylko wtedy, gdy
widoczna jest opcja Pomiary akumulatora.

Uzyj tego menu, aby zdefiniowa¢ dane akumulatora
wyswietlane po kliknigciu ikony akumulatora na stronie
Przeglad. Ten sam wybor jest rowniez widoczny na portalu
VRM.

Wiacz te opcje dla todzi, pojazddw i instalacji z odbiornikami
DC i fadowarkami — w uzupetnieniu do fadowarek Multi

i MPPT. Nie bedzie to miato zastosowania w przypadku
wiekszosci instalacji autonomicznych; a wszelkie rozbieznosci
pomiedzy pradem statym mierzonym przez Multi i BMV

beda przypisywane ,instalacji pradu statego”. Moze to by¢

na przykfad zasilanie z alternatora lub wytgczenie zasilania

Z pompy.

Wartos¢ dodatnia oznacza zuzycie. Warto$¢ ujemna
wskazuje na fadowanie, na przyktad przez alternator.

Nalezy pamieta¢, ze wyswietlana warto$¢ bedzie zawsze
przyblizona i zalezy od zmiennosci czestotliwosci
probkowania miedzy elementami systemu. Aby zastgpi¢
przyblizone wartosci doktadnymi pomiarami, mozna

uzy¢ SmartShunt, ktéry nalezy skonfigurowa¢ w trybie
monitorowania ,DC Energy Meter” i typie licznika DC ,DC
System”.

Ustawienia — Konfiguracja systemu — Kontrola tadowania - Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji [97]
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DvVCC

Ogranicz prad tadowania

Ogranicz napigcie fadowania
akumulatora zarzadzanego

SVS - Wspélny czujnik
napiecia

STS — Wspdlny czujnik
temperatury

Czujnik temperatury

SCS - Wspdlny czujnik
natezenia pradu

Stan SCS

Sterowanie BMSem

Wybdr automatyczny

Wytaczone

Wytaczone

Wytgczone

Wylaczone

Wylaczone

Automatycznie

Nie

Automatycznie

Wiaczenie DVCC powoduje zmiang urzadzenie GX

z pasywnego monitora w aktywny kontroler. Domysinie ta
funkcja jest wytaczona, chyba ze podtaczono kompatybilny
akumulator zarzgdzany przez BMS-Can. W takim przypadku
jest ono ustawiane i blokowane zgodnie ze specyfikacjami
producenta.

Ustawia zdefiniowany przez uzytkownika maksymalny prad
tadowania dla catego systemu, okreslony w amperach.
Umozliwia to skoordynowang kontrole fadowania we
wszystkich obstugiwanych urzadzeniach.

Ta opcja jest przeznaczona wytgcznie do wstepnego
réwnowazenia akumulatoréw Pylontech 15s. Nie nalezy
jej uzywac do innych celéw, poniewaz moze to mie¢
niepozadane skutki uboczne.

Po wigczeniu urzadzenie GX automatycznie wybiera
najlepszy dostepny pomiar napiecia i udostepnia go innym
podtagczonym urzgdzeniom.

Po wigczeniu urzadzenie GX przesyta zmierzong temperature
akumulatora do systemu falownika/tadowarki i wszystkich
podtgczonych tadowarek solarnych.

Wybierz czujnik temperatury uzywany do wspdélnego pomiaru
temperatury. W trybie automatycznym urzgadzenie GX wybiera
najbardziej odpowiedni dostepny czujnik.

Po wiaczeniu urzgdzenie GX przekazuje dane pradu
akumulatora mierzonego przez poditgczony monitor
akumulatora do wszystkich obstugiwanych fadowarek
stonecznych w celu skoordynowanego tadowania.

Wskazuje, czy funkcja SCS jest wiaczona lub okresla powoéd
jej wylaczenia.

Wybiera, ktory system zarzgdzania akumulatorami (BMS)
jest uzywany do sterowania akumulatorami lub wytacza
sterowanie BMS. W trybie automatycznym urzadzenie GX
wybiera odpowiedni BMS na podstawie konfiguracji systemu.

Wyswietla BMS aktualnie wybrany przez system, gdy
,Sterowanie BMS” jest ustawione na ,Automatyczne”.

Ustawienia — Konfiguracja systemu — Wyswietlanie obciazen DC

Wyswietlanie obcigzen DC

Wytaczone

Wiacz te opcje dla todzi, pojazddéw i instalacji z obcigzeniami
i tfadowarkami DC — w uzupetnieniu tadowarek Multi i MPPT.
Ta opcja nie bedzie miata zastosowania do wiekszosci
instalacji autonomicznych; wszelkie rozbieznosci miedzy
pradem statym mierzonym przez Multi a przez BMV beda
przypisywane ,systemowi DC”. Moze to by¢ na przykfad
zasilanie wejsciowe z alternatora lub wyjsciowe z pompy.

Wartos¢ dodatnia oznacza zuzycie. Warto$¢ ujemna oznacza
tadowanie, na przyktad przez alternator.

Nalezy pamieta¢, ze wyswietlana warto$¢ bedzie zawsze
przyblizona i zalezy od zmiennosci czestotliwosci
probkowania miedzy elementami systemu. Aby zastgpi¢
przyblizone wartosci doktadnymi pomiarami, mozna uzyc¢
SmartShunta, ktéry nalezy skonfigurowac w trybie
monitorowania ,Licznik energii DC” i typie licznika DC
,System DC”.

Bezprzewodowe czujniki pradu przemiennego (jesli dotyczy)

Wybierz pozycje dla kazdego czujnika AC (inwerter fotowoltaiczny na wejsciu AC 1, 2 lub na Wyjsciu AC). Wigcej informaciji
na temat bezprzewodowych czujnikow AC.

Ustawienia — Urzadzenia — GPS - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgji [33]
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Informacje GPS - Wyswietla dane GPS obejmujace: stan, szerokos¢
geograficzna, dlugosé geograficzna, predkose, kurs,
wysokos¢ i liczbe widocznych satelitow.

Urzadzenie - Wyswietla informacje zwigzane z urzgdzeniem w celach
diagnostycznych.

Ustawienia — Urzadzenia — Agregat pradotworczy - Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji [152]

Funkcja automatycznego Wytaczone Wiacz lub wytacz funkcje automatycznego uruchamiania

uruchomienia generatora. Dalsza konfiguracja jest dostepna w Agregat
pradotwérczy — Ustawienia — Warunki.

Sterowanie reczne - Umozliwia reczng obstuge generatora przez okreslony czas.

Stan Zatrzymany Wskazuje stan generatora

Mozliwe komunikaty o stanie:

Zatrzymany, Rozgrzewanie, Uruchomiony recznie, Praca
zaleznie od stanu, Schiadzanie, Zatrzymanie

Btad #0 Brak btedu Wyswietla sie w przypadku wystapienia btedu (np. generator
powinien dziata¢, ale nie wykryto wejscia AC)

Ustawienia Zawiera podmenu umozliwiajgce dalsza konfiguracje, takie
jak Warunki, Rozgrzewanie i Schtadzanie oraz Godziny ciszy.
Zawiera réwniez przetgcznik wiagczajacy alarm, jesli generator
nie jest w trybie automatycznego uruchomienia.

Czas pracy i serwis Wyswietla catkowity czas pracy generatora, dzienny
czas pracy, czas pozostaty do nastepnego serwisu
i skonfigurowany interwat serwisowy. Zawiera opcje
resetowania zaréwno licznika serwisowego, jak i licznika
dziennego czasu pracy.

Ustawienia — Urzadzenia — Agregat pradotwoérczy — Ustawienia — Warunki

W razie utraty tacznosci Zatrzymaj generator Definiuje, co system powinien zrobi¢, w przypadku zerwania
komunikacji z urzadzeniem GX. Opcje: Zatrzymaj generator,
Uruchom generator, Utrzymaj dziatanie generatora.

Zatrzymaj generator, gdy Wytaczone Przydatne w systemach zapasowych, w ktérych Quattro jest
dostepne jest zasilanie na podtaczone do sieci na jednym wejsciu AC, a generator na
wejsciu AC drugim. Po wigczeniu generator zatrzyma sie automatycznie,

gdy zasilanie sieciowe zostanie ponownie przywrécone.

SoC akumulatora Wytaczone Uzyj stanu natadowania akumulatora (SoC) do
sterowania zachowaniem generatora podczas uruchamiania
i zatrzymywania. Wigcz, aby aktywowac.

Uruchom, gdy SoC jest nizsze niz zdefiniowana warto$¢
procentowa.

Mozna ustawi¢ osobng warto$¢ poczatkowa dla okresu ciszy,
jesli to konieczne.

Rozpocznij po spetnieniu warunku SOC przez [sekundy].

Zatrzymaj, gdy SoC jest wyzsze niz zdefiniowana wartos¢
procentowa.

Mozna ustawi¢ osobng warto$¢ zatrzymania dla okresu
ciszy, aby zminimalizowa¢ czas pracy po ustabilizowaniu sie
systemu.

Mozna ustawi¢ osobng warto$¢ wylaczenia dla okresu ciszy,
jesli to konieczne.
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Natezenie pradu akumulatora Wytaczone
Napiecie akumulatora

Wyjscie pradu przemiennego

Wysoka temperatura Wytgczone
inwertera

Przecigzenie inwertera

Poziom paliwa w zbiorniku Wytgczone

Praca okresowa Wytaczone

Prosze uzy¢ dowolnego z tych parametréw, aby
kontrolowaé zachowanie generatora podczas uruchamiania
i zatrzymywania. Wiacz, aby aktywowac.

Uruchom, gdy warto$¢ jest wyzsza niz - Ampery / Napiecie /
Waty.

Warto$¢ poczatkowa w okresie ciszy - Ampery / Napiecie /
Waty (aby zastapi¢ zaprogramowane godziny ciszy, gdy jest
to absolutnie konieczne).

Uruchom po spetnieniu warunku przez [sekund] (aby
uwzgledni¢ chwilowe skoki napiecia bez powodowania
uruchomienia).

Uruchom, gdy wartos$¢ jest nizsza niz - Ampery / Napiecie /
Waty.

Warto$¢ zatrzymania w okresie ciszy - Ampery / Napigcie /
Waty (pozwala na skrécenie czasu pracy w godzinach ciszy,
po przywréceniu systemu do stanu normalnego dziatania).
Zatrzymaj po spetnieniu warunku przez [sekund] (aby
uwzgledni¢ chwilowe spadki napiecia bez zatrzymywania
pracujacego generatora).

Uzyj ostrzezenia o wysokiej temperaturze falownika

lub ostrzezenia o przeciazeniu falownika, aby

kontrolowaé zachowanie generatora podczas uruchamiania
i zatrzymywania. Wigcz, aby aktywowac.

Uruchom, gdy ostrzezenie jest aktywne przez [sekund]
(aby uwzgledni¢ chwilowe skoki napiecia bez powodowania
rozruchu).

Po usunieciu ostrzezenia zatrzymaj po [sekundach] (aby
uwzgledni¢ chwilowe spadki napigcia bez zatrzymywania
pracujgcego generatora).

W przypadku ostrzezenia o przecigzeniu falownika pozwala
réwniez poming¢ rozgrzewanie generatora.

Uzyj funkcji pomiaru poziomu paliwa w zbiorniku, aby
kontrolowaé zachowanie generatora podczas uruchamiania
i zatrzymywania. Wiacz, aby aktywowac.

Zatrzymaj, gdy poziom w zbiorniku jest nizszy od wartosci
progowe;j.

Zablokuj uruchomienie, dopdki poziom w zbiorniku nie bedzie
wyzszy od warto$ci progowej.

Generuj ostrzezenie, gdy generator ulegt zatrzymaniu.
Wiacz - Nie / Tak
Interwat migdzy uruchomieniami [dni]

Pomin uruchomienie, jesli pracowat przez: Start zawsze, 1, 2,
4, 6, 8, 10 godzin.

Poczatek interwatu miedzy uruchomieniami [data]
Czas rozpoczecia [gg:mm]
Czas trwania (gg:mm)

Uruchom do petnego natadowania akumulatora. Domysinie
wytgczone.

Ustawienia — Urzadzenia — Agregat pradotwérczy — Ustawienia

Warunki Podmenu — patrz wyzej.

Minimalny czas wykonania 0Om Okresla minimalny czas wykonania w minutach.

WyKkryj generator na wejsciu Wytaczone Po wigczeniu tej funkcji system uruchomi alarm, jesli nie

AC zostanie wykryte zasilanie z generatora na wybranym wejsciu
AC falownika. Sprawdz, czy prawidtowe wejscie AC jest
przypisane do ,Generatora” w konfiguracji systemu.

(1) victron energy
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Alarm, gdy generator Wytaczone Po wiaczeniu tej funkcji alarm zostanie uruchomiony, jesli

nie znajduje sie
w trybie automatycznego
uruchomienia

Okres ciszy Wytgczone

Rozgrzewanie i schtadzanie

Czas rozgrzewania 60
Czas schtadzania 180
Czas wylaczenia generatora 0

funkcja automatycznego rozruchu pozostanie wytgczona
przez ponad 10 minut.

W okresie ciszy, w normalnych warunkach pracy generator
sie nie uruchomi. W przypadku niektorych ustawien mozna
okresli¢ pominiecie okresu ciszy (na przyktad, uruchomienie
generatora w razie bardzo niskiego napiecia akumulatora,
aby zapobiec wytgczeniu systemu).

Ustawia czas opdznienia nagrzewania generatora za pomoca
sterowania przekaznikiem przed podtgczeniem go do
systemu. W tym czasie przekaznik wejsciowy AC pozostaje
otwarty, a falownik/tadowarka nie sg jeszcze podtaczone.

Ustawia czas opdznienia po odtgczeniu generatora od
systemu, umozliwiajgc mu ostygniecie przed wytaczeniem.
W tym czasie przekaznik wejsciowy AC pozostaje otwarty.

Ustawienia — Urzadzenia — Agregat pradotwoérczy — Czas pracy i serwis

Catkowity czas pracy Godziny
generatora (godziny)

Dzienny czas pracy

Zresetuj liczniki dziennego
czasu pracy

Czas pracy do serwisu Godziny
Interwat serwisowy Godziny
generatora

Zresetuj licznik serwisowy

Wyswietla catkowity czas pracy generatora w godzinach.

Podmenu wyswietlajace dzienny czas pracy w ciggu ostatnich
30 dni.

Umozliwia zresetowanie licznikdw czasu pracy generatora.
Jest to przydatne po wymianie generatora, wiekszych
naprawach lub gdy liczniki sa uzywane do Sledzenia okresow
serwisowania.

Wyswietla pozostaty czas pracy przed nastepnym
planowanym serwisem. Wprowadz zgdany interwat
serwisowy w godzinach.

Ustawia interwat serwisowy generatora w godzinach. Okresla,
jak czesto wymagana jest konserwacja na podstawie czasu
pracy. Jesli nie zostanie ustawiony, element ,Czas pracy
przed nastepnym planowanym serwisem” zostanie ukryty.

Nacisnij, aby wyzerowac licznik serwisowy po dokonaniu
przegladu serwisowego.

Ustawienia — Urzadzenia — Pompa zbiornika - skonfiguruj automatyczne uruchamianie i zatrzymywanie pompy na

podstawie informacji o poziomie zbiornika (z nadajnika).

Stan pompy -
Tryb Auto

Czujnik zbiornika Brak czujnika zbiornika

Poziom uruchomienia 50 %

Poziom zatrzymania 80 %

Wyswietla, czy pompa aktualnie pracuje, czy tez nie.

Definiuje tryb sterowania pompa. Opcje to Auto, Wt. i Wyt.
Dziata jako reczne nadpisanie, gdy podtaczony jest czujnik
zbiornika i zdefiniowane sg poziomy start/stop.

Wybierz czujnik zbiornika uzywany do wyzwalania pompy.
Jesli zaden czujnik nie jest podtgczony lub wykryty, zostanie
wyswietlony komunikat ,Brak czujnika zbiornika”.

Okresla poziom cieczy w zbiorniku, przy ktérym pompa
zostanie uruchomiona (przekaznik ulegnie zamknieciu).
Pompa sie uruchomi w chwili, gdy zmierzony poziom spadnie
ponizej tej wartosci.

Definiuje poziom cieczy w zbiorniku, przy ktérym pompa

sie wylaczy (przekaznik sie otworzy). Pompa sie wytaczy

w chwili, gdy zmierzony poziom wzros$nie powyzej tej
wartosci.
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9.2. Stan natadowania akumulatora (SoC)

9.2.1. Jakiego urzadzenia nalezy uzy¢ do obliczenia SoC?

Urzadzenie GX nie oblicza stanu natadowania (SoC); wyswietla jedynie wartosci SoC otrzymane z innych urzadzen.
Istniejg trzy typy produktéw, ktére moga oblicza¢ SoC:

1. Monitory baterii, np. BMV, SmartShunt, Lynx Shunt VE.Can, Lynx Smart BMS lub Lynx lon BMS

2. Inwertery/tadowarki Multi i Quattro

3. Akumulatory z wbudowanym monitorem akumulatora, zwykle podtgczone przez BMS-Can (np. BYD, Freedom Won)

Kiedy ktérego uzy¢?

» Akumulator z wbudowanym monitorem (np. BYD, Freedom Won): — Uzyj SoC akumulatora. Jest to najdokfadniejsze
i preferowane zrédto.

Systemy tylko z falownikiem/tadowarka: — Jesli Multi lub Quattro jest jedynym zrédtem tadowania i roztadowywania, moze
niezawodnie obliczy¢ SoC, nie jest potrzebny zaden zewnetrzny monitor akumulatora.

» Systemy z falownikiem/tadowarka, MPPT z komunikacja urzadzenia GX: — Nadal nie ma potrzeby oddzielnego monitora
akumulatora, poniewaz urzadzenie GX agreguje dane z komponentéw Victron w celu uzyskania doktadnego SoC. Jednak
doktadnos¢ SOC jest lepsza, jesli zainstalowany jest dedykowany monitor akumulatora (np. BMV, SmartShunt, Lynx Shunt).

* Wszystkie pozostale systemy (np. todzie, kampery ze $wiattami DC, dodatkowe obciazenia/tadowarki DC): Celem
zapewnienia doktadnego sledzenia SoC konieczny jest dedykowany monitor akumulatora (np. BMV, SmartShunt lub Lynx
Shunt VE.Can).

9.2.2. Uwagi na temat SoC

Stan natadowania (SoC) stuzy przede wszystkim do informowania uzytkownika i nie jest niezbedny do dziatania systemu ani
zachowania tadowania.

A SoC nie jest uzywany do sterowania tadowaniem akumulatora, ale jest wymagany, jesli generator jest skonfigurowany do
automatycznego uruchamiania/wytgczania na podstawie SoC.

Wiecej informaciji:
Czesto zadawane pytania na temat portalu VRM - réznica pomiedzy BMV SoC i VE.Bus SoC

Patrz rozdziat Parametry konfigurowalne [71] na temat doboru monitora akumulatora i instalacji pradu statego Has.
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9.2.3. Wybér zrédia SoC

Zrédto stanu natadowania (SoC) mozna wybra¢ w: Ustawienia —
Konfiguracja systemu — Akumulatory — Monitor akumulatora

Wybrane zrodto okresla, ktora wartos¢ SoC jest wyswietlana na
ekranie Przeglad urzadzenia GX.

Tryb automatyczny

Po wybraniu opcji Automatyczny system dziata zgodnie
z nastepujaca logika:
Na tej samej ilustracji wybraliSmy ustawienie Automatyczne. Po
wybraniu opcji Automatyczne ekran Konfiguracja systemu bedzie
wygladat tak, jak wida¢ na olejnej ilustracii.
Funkcja ,Automatyczna” wykorzystuje nastepujaca logike:
1. Jesli bedzie dostepny, bedzie korzystata z dedykowanego
monitora akumulatora, np. BMV, SmartShunt, Lynx
Smart BMS lub Lynx Shunt VE.Can, lub akumulatora
z wbudowanym monitorem akumulatora.

2. Jesli podtgczonych jest wiecej niz jeden, dokona wyboru
losowo - chociaz istnieje mozliwo$¢ dokonania wyboru
recznie.

3. Jesli nie ma dedykowanego monitora akumulatora, uzyje SoC
VE.Bus.
Kiedy nalezy skorzystac z opcji ,,Brak monitora akumulatora”

Opcje Brak monitora akumulatora Wybierz w systemach,
w ktorych:

* zainstalowany jest Multi lub Quattro
* nie zainstalowano BMV, SmartShunt ani rbwnowaznego

» Do akumulatora podtgczone sa dodatkowe odbiorniki energii DC
lub tadowarki, ale nie sg zintegrowane z urzgdzeniem GX

A W tej konfiguracji uktad SoC VE.Bus moze by¢ niedoktadny,
poniewaz nie uwzglednia niemonitorowanego pradu z innych
zrodet DC lub obcigzen.

9.2.4. Szczegoly na temat VE.Bus SoC

DTtk

o battesy monttor

System name

AL input 1

Eattery mansar

Gdy falownik/tadowarka pracuje w trybie tadowania statopragdowego, stan natadowania (SoC) nie przekroczy wartosci ustawionej

w VEConfigure w: Karta Ogolne — Stan natadowania po zakonczeniu fadowania statopradowego (domysinie: 85%).

W systemach z fadowarkami stonecznymi sprawdz, czy napiecie absorpcji ustawione w MPPT jest nieznacznie wyzsze niz
ustawienie w falowniku/tadowarce. Umozliwia to falownikowi/tadowarce wykrycie przejscia do trybu absorpgciji, co jest wymagane,

aby SoC wzrést poza limit tadowania statopradowego.

A Jesli falownik/tadowarka nie wykryje trybu absorpcji, SoC pozostanie staty na skonfigurowanej wartosci procentowej End-of-

Bulk (koniec tadowania statopradowego) (domysinie: 85%).

9.2.5. Menu Stan systemu

Menu Stan systemu (Ustawienia — Konfiguracja systemu —
Stan systemu) udostepnia flagi diagnostyczne, kiére pomagaja
zidentyfikowa¢ zachowanie systemu i potencjalne problemy.

A To menu jest tylko do odczytu i nie mozna go uzywac

do konfigurowania ustawien. Jest ono widoczne tylko dla
uzytkownikéw z poziomem dostepu Superuser, a widocznosé

i stan kazdego flagi zalezy od konfiguracji systemu i podtaczonych
urzadzen.

Wyjasnienie znaczenia flag diagnostycznych

1. Synchronizuj SoC VE.Bus z akumulatorem:

System seatus

Nt o improve YE Bug SOC

+ Jesli ta opcja jest wiaczona, wewnetrzny monitor akumulatora w Multi/Quattro automatycznie synchronizuje swoj SoC

z doktadniejszym zrédtem, np. BMV, SmartShunt lub BMS.
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2. Do zwiekszenia SoC VE.Bus uzyj pradu tadowarki stonecznej:
* W systemie VE.Bus bez dedykowanego monitora akumulatora, ale z fadowarkami solarnymi Victron, urzgdzenie GX
uwzglednia prad tadowania stonecznego w celu usprawnienia obliczen SoC przez Multi/Quattro.
3. Sterowanie napieciem pradu fadowarki stonecznej:
» tadowarki solarne nie korzystajg ze swojego wewnetrznego algorytmu fadowania, ale zamiast tego podazajg za
zewnetrznym punktem nastawy napiecia, albo z zarzadzanego akumulatora, albo, w systemach ESS, z Multi/Quattro.
4. Sterowanie napieciem pradu tadowarki stonecznej:
» System ogranicza prad wyjsciowy tadowarki stonecznej na podstawie:

» Zarzadzanego akumulatora lub
» Zdefiniowanego przez uzytkownika maksymalnego pradu tadowania ustawionego w DVCC

5. Sterowanie BMSem:

» Napiecie fadowania jest kontrolowane przez BMS, nadrzedne w stosunku do napie¢ tadowania absorpcyjnego
i konserwacyjnego skonfigurowanych w falowniku/tadowarce lub tadowarce solarne;j.

nnnnnnnnn
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9.3. Konfiguracja przekaznika temperatury

Istnieje mozliwos$¢ skonfigurowania wbudowanego Przekaznika 1 i Przekaznika 2 (jesli dotyczy), by wiaczat sie i wytgczat
zaleznie od temperatury. Patrz rozdziat Podtgczanie czujnikow temperatury [28], gdzie podano informacje o zgodnosci

i instrukcje podtaczania.
Konfiguracja sterowania przekaznikiem temperatury
1. Sprawdz potaczenie czujnika

Sprawdz, czy czujniki temperatury sg prawidtowo podtgczone
i zgtaszajg wartosci temperatury na liscie urzadzen.

2. Wiacz przekaznik sterowany temperaturg

Przekaznik temperatury jest konfigurowany w menu
Ustawienia — Integracje — Przekazniki — Funkcja
(Przekaznik 1/2) — Temperatura. Po wigczeniu tej

funkcji menu Reguty sterowania temperaturag pojawi sie

w sekcji Przekaznik, wyswietlajgc wszystkie wykryte czujniki
temperatury.

3. Przypisz czujniki do sterowania przekaznikiem

» Sterowanie przekaznikiem mozna przypisa¢ kazdemu
czujnikowi temperatury.

» Wybierz zgdany czujnik temperatury do sterowania
przekaznikiem. Czujniki nieprzypisane bedg wyswietla¢
,Brak dziatan”.

» Sterowanie przekaznikiem temperatury mozna wigczy¢ lub
wylgczy¢ dla kazdego czujnika w tym menu.

4. Konfiguracja wielu przekaznikéw i wielu czujnikéw
(dotyczy produktéw GX z dwoma przekaznikami: Cerbo
GX, Cerbo-S GX, Ekrano GX)

» Jeden czujnik temperatury moze sterowac¢ obydwoma
przekaznikami.

» Jeden przekaznik moze by¢ sterowany za pomoca wielu
czujnikow temperatury.

Przykiad: Cerbo GX zarzadzajacy dwoma poduszkami
grzewczymi akumulatora litowego wigcza obie poduszki
jednoczesnie tylko wtedy, gdy jest to konieczne.

Przykladowa konfiguracja: Sterowanie ogrzewaniem

dwustopniowym

1. Przejdz do Przekaznik — Reguly sterowania temperatura
— Czujnik temperatury

2. Skonfiguruj Warunek 1 (Ogrzewanie gtéwne — Przekaznik
1)

» Wiacz aktywacje przekaznika w zaleznosci od temperatury
* Przypisz sterowanie przekaznikiem do Przekaznika 1

» Ustaw warto$¢ aktywacji na 5 °C, a warto$¢ dezaktywac;ji
na 10 °C

Przekaznik 1 aktywuje sie przy 5 °C i pozostaje wiaczony
do 10 °C. Jesli to nie wystarczy, mozna podiaczy¢ druga
poduszke grzewczg do przekaznika 2.

3. Skonfiguruj warunek 2 (Ogrzewanie wtorne — Przekaznik
2)
» Przejdz w dot menu do warunku 2 i przypisz sterowanie
przekaznikiem do Przekaznika 2

» Ustaw warto$¢ aktywacji na 4 °C, a warto$¢ dezaktywacji
na6 °C

sevos - [

Bed Roam

sotvss | s NS

Function (Refay 1) Temperature

Relay 2)

Temperature control rules

Sonkgs Integrmons  Falys  Tempwatiraconiolnies i e

Refay activation on temperature

Activation value

Deactivation value

Condition 2

Relay

Activation value

ac|

10°C |

)
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Jesli temperatura spadnie do 4 °C, Przekaznik 2 aktywuje sie
i dezaktywuje przy 6 °C, podczas gdy Przekaznik 1 pozostaje
aktywny do 10 °C.

Nalezy pamieta¢, ze fizyczne styki okablowania sg dostepne zaréwno dla Przekaznika 1, jak i Przekaznika 2 w konfiguracjach
zwiernych i rozwiernych.

Q Nalezy zwréci¢ uwage na specyfikacje dotyczace ograniczen mocy przekaznikéw. Jesli wymagania dotyczace
mocy przekraczaja limit mocy przekaznika, moze by¢ konieczne podtaczenie urzadzen za pomoca
dodatkowego stycznika.

9.3.1. Sterowanie ogrzewaniem i chtodzeniem akumulatorow

Wraz z akumulatorami Victron NG, urzadzenie GX moze za pomocg przekaznika sterowa¢ ogrzewaniem akumulatora w niskich
temperaturach oraz chtodzeniem w razie potrzeby, bez koniecznosci instalowania dodatkowego czujnika temperatury. Celem
jest umozliwienie tadowania akumulatora do najnizszej dopuszczalnej temperatury poprzez wtaczenie grzatek do momentu
osiggnigcia minimalnego progu natadowania.

Ta funkcja:

* Wymaga Lynx Smart BMS NG (nie dziata z Small BMS NG ani VE.Bus BMS NG).

» Dziata réwniez z innymi kompatybilnymi akumulatorami zarzadzanymi, pod warunkiem, ze przesytajg one dane o temperaturze
ogniw do urzadzenia GX.

* Wymaga zainstalowania odpowiednich wkladek grzewczych i/lub urzadzen chtodzacych.

e e

Function (Relay 1) Manual

Function (Relay 2) Manual

Settinga Inbegrations
Function (Relay 1) Temperatwe
Function (Relay 2) Manual
. , . . Temperatura contral rules
Aby skonfigurowaé sterowanie ogrzewaniem
i chtodzeniem akumulatoréw, wykonaj nastepujace

dziatania: o e e
1. Przejdz do Ustawienia — Integracje — RuuviTag Neaions
Przekazniki.
RuuviTag Mo actons
2. Ustaw funkcje przekaznika na Temperatura. RuuviTag o
3. Otworz podmenu Reguty kontroli temperatury RuuviTag Mo actions

i wybierz Lynx Smart BMS NG (lub inny
kompatybilny akumulator zarzadzany) jako
zrodto temperatury.

Lyri Smart BMS HQ24142X9K9 C1:4,10

Sonrgs Inzagrasians Ralays Temperatirn contral rules Lyw Smart BRS HOZ47 426908

4. Wiacz Przekaznik w zaleznosci od temperatury.

Relay activation on temperstine |
5. Zdefiniuj wartosci aktywacji i dezaktywac;ji. Condition 1 Jclive
Retay Relay 2
Activation value 4|
Deactivation value [1eec |
Condition 2 Iractive
Relay None [(Disable)
Activation valug _Ilj|
Prartivation val e |

(1), Victron energy
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10. Aktualizacje oprogramowania uktadowego

10.1. Rejestr zmian

Dziennik zmian jest dostepny na Victron Professional, w katalogu Firmware — Venus OS.

Ta sekcja zawiera szczegotowe informacje o wydaniu, historie wersiji i pliki oprogramowania uktadowego dla kazdej wersji Venus
OS.

Chcac uzyskac dostep do Victron Professional nalezy zatozy¢ konto. Rejestracja jest bezptatna.
Jesli jeszcze nie masz dostepu:

1. Odwiedz witryne professional.victronenergy.com

2. Kiliknij Zarejestruj sie

3. Wpisz swoje dane i potwierdz swoj adres e-mail

Po zarejestrowaniu i zalogowaniu przejdz do sekcji Oprogramowanie uktadowe, a nastepnie otworz katalog Venus OS, aby
wyswietli¢ dziennik zmian i pobra¢ odpowiednie pliki.

10.2. Metody aktualizacji oprogramowania uktadowego
Istniejg dwa sposoby aktualizacji oprogramowania uktadowego:

1. Przez internet - Aktualizuj recznie lub wigcz automatyczne codzienne sprawdzanie aktualizacji.

2. Uzywajac karty microSD lub pamieci USB - Pobierz plik oprogramowania uktadowego, skopiuj go na urzadzenie pamigci
masowej i zainstaluj za pomocg menu urzadzenia GX.

10.2.1. Bezposrednie pobieranie z internetu

Chcac uzyskaé dostep do opisanych ponizej menu, na urzadzeniach GX bez wys$wietlacza (np. Venus GX lub Cerbo GX bez GX
Touch) uzyj Konsoli Zdalnej .

1. Chcac dokonac aktualizacji oprogramowania uktadowego [r—
przez internet, przejdz do: Ustawienia — Ogoélne — Elmwaes wetion
Oprogramowanie uktadowe — Aktualizacje online.

Oniine bpoates

2. Nacisnij ,Sprawdz aktualizacje”.

wretd | ferrmcs from SIVUSS

Sinmd bockup Ammeare

3. Jesli dostgpna jest nowa wersja oprogramowania
uktadowego, pojawi sie ona w obszarze Dostepna
aktualizacja — Naci$nij i zainstaluj aktualizacje.

nkine ugdan s

fietn update

4. Jesli aktualizacja nie jest dostgpna, pojawi sie stosowne VodstaToed
powiadomienie. g 1z

Etmch fox uodaimn Fowes (0 e

5. Po zaktualizowaniu urzadzenia sprawdz ustawienia instalacji.

W przypadku wigkszosci systemow zalecamy wytaczenie automatycznych aktualizacji (co jest rowniez

E ustawieniem domys$inym). Zamiast tego nalezy dokonywa¢ aktualizacji podczas planowej konserwacji,
najlepiej gdy na miejscu znajduje sie wykwalifikowany technik, ktory w razie potrzeby moze wycofa¢ zmiany
lub rozwigza¢ problemy.

Aktualizacja wersji Venus OS starszych niz v2.20 (2018) przez internet nie jest juz mozliwa. W przypadku tych
systemow nalezy zamiast tego skorzysta¢ z metody aktualizacji za pomocg karty microSD lub pamieci USB.
Po aktualizacji oprogramowania uktadowego aktualizacje internetowe bedq dziata¢ ponownie.

(1) victron energy Aktualizacje oprogramowania
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10.2.2. Karta microSD lub no$nik pamieci USB

Aktualizacja za pomocg karty microSD lub no$nika pamieci USB nosi nazwe ,aktualizacja offline”. Skorzystaj z tej mozliwosci, gdy
urzadzenie nie jest podtaczone do internetu.

1.

Pobierz najnowszy plik swu:

¢ Cerbo GX - venus-swu-einstein.swu

Nalezy pamietaé, ze te same pliki i rejestr zmian sg dostepne
w witrynie Victron Professional. Istnieje réwniez potgczenie
Dropbox, dzieki ktéremu z naszego folderu mozna pobrac
najnowsze pliki oprogramowania uktadowego i przechowywac
je w pamieci komputera.

Zainstaluj na karcie microSD lub w pamigci USB.

vl | fermwre g BIHUSE

 Zapisz plik w folderze gtéwnym pamieci USB lub karty Fhwck s pliamscn SfIw T otk
microSD. R P

W16z karte microSD lub pamie¢ USB do gniazda USB incal e o S
urzadzenia GX oo

SIAES Press tocheck

P 10 igdsin W v3 50

Rozpocznij aktualizacje

Przejdz do: Ustawienia — Ogélne — Oprogramowanie Pl e ey
uktadowe — Zainstaluj oprogramowanie uktadowe
z karty SD/USB.

Kliknij ,Sprawdz aktualizacje na karcie SD/USB”.

Pojawi sie wpis ,Znaleziono oprogramowanie uktadowe”.
Sprawdz, czy oprogramowanie uktadowe na karcie
microSD lub pamigci USB jest nowsze niz aktualnie
zainstalowana wersja. Kliknij i rozpocznij proces
aktualizacji.

10.3. Powrdét do poprzedniej wersji oprogramowania uktadowego

Istniejg dwa sposoby przywrdcenia wczesniejszej wersji oprogramowania uktadowego:

1.

Korzystanie z funkcji kopii zapasowej zapisanego oprogramowania uktadowego - umozliwia przywrécenie poprzednio
zainstalowanej wersji bezposrednio z urzadzenia.

Instalacja reczna przez SD/USB - Pobierz wymagany plik oprogramowania uktadowego, skopiuj go na karte microSD lub
pamie¢ USB i zainstaluj go za pomocg menu Ustawienia — Ogdlne — Oprogramowanie uktadowe — Zainstaluj z SD/USB.

10.3.1. Funkcja tworzenia kopii zapasowych zapisanego oprogramowania ukladowego

Ta funkcja umozliwia przetaczanie sie miedzy biezaca a poprzednig wersjg oprogramowania uktadowego bez koniecznosci
dostepu do internetu lub karty SD.

Celem przywrocenia za pomocg zapisanej kopii zapasowe;j:

1.

Przejdz do: Ustawienia — Ogélne — Oprogramowanie
ukladowe — Zapisane oprogramowanie uktadowe kopii
zapasowej

Na ekranie pojawig sie:

» Aktualnie dziatajgca wersja oprogramowania uktadowego

Pram i oot

» Zapisana wersja oprogramowania uktadowego dostepna do
uruchomienia

Kliknij ,Nacisnij, aby uruchomic” i uruchom zapisang wersje
oprogramowania uktadowego.

System uruchomi teraz zapisang wersje oprogramowania
ukladowego, a biezaca wersja zostanie zapisana jako nowa kopia
zapasowa.

(1 victron energy Aktualizacje oprogramowania
@I)}}
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10.3.2. Zainstaluj okreslong wersje oprogramowania ukladowego z SD/USB

W niektorych przypadkach moze by¢ konieczne reczne zainstalowanie okreslonej wersji oprogramowania uktadowego, np.
starszej wersiji, ktéra nie jest juz dostepna w obszarze Zapisana kopia zapasowa oprogramowania uktadowego na urzadzeniu
GX. W tym rozdziale wyjasniono, jak przeprowadzi¢ reczng instalacje oprogramowania uktadowego przy uzyciu pamieci USB lub
karty microSD.

1. Stare wersje oprogramowania uktadowego Venus OS mozna
pobraé¢ tutaj: https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/
release/images/ Farninst

2. W przypadku Cerbo GX wybierz folder einstein

3. Pobierz plik .swu zadanej wersji

4. Umies¢ plik .swu w katalogu gtéwnym (nie w folderze) pamiegci
USB lub karty MicroSD.

on SIS s o check

5. WIi6z pamigé USB lub karte MicroSD do urzadzenia GX. Eheck o

Prous 10 aject

6. Na urzadzeniu GX: Przejdz do Ustawienia —
Ogolne — Oprogramowanie ukladowe — Zainstaluj U A e BB
oprogramowanie uktadowe z karty SD/USB.

n SAES Fress tocheck

P 10 ugdsin W v3 50

7. Kiiknij Sprawdz aktualizacje na karcie SD/USB

mieroS0 £ USE Prass 1 efeet

8. Wersja oprogramowania uktadowego powinna zosta¢
wys$wietlona w obszarze Znaleziono oprogramowanie
uktadowe. Kliknij i rozpocznij instalacje.

problemu, moze sie zdarzy¢, ze niektore ustawienia zostang zresetowane do warto$ci domysinych. Po
instalacji doktadnie sprawdz swojg konfiguracje.

E Nalezy pamietac¢, ze cho¢ dodawanie poprawek do starszej wersji oprogramowania ogdlnie nie stanowi

10.4. llustracja Venus OS Large

Oproécz zwykiego oprogramowania uktadowego Venus OS mozliwa jest takze instalacja Venus OS Large, rozszerzonej wersji
Venus OS, uzupetnionej o Node-RED i Signal K Server.

Node-RED
Node-RED umozliwia zaawansowang personalizacje i automatyzacje. Kluczowe funkcje obejmuija;

* W petni konfigurowalny pulpit nawigacyjny dostepny za posrednictwem przegladarki internetowej (lokalnie lub zdalnie za
posrednictwem VRM)

» Elastyczne przeptywy logiczne, idealne do automatyzacji systemu, powiadomien i wizualizacji
Signal K Server

Signal K Server jest przeznaczony gtéwnie do zastosowan morskich. Dziata jako multiplekser danych, obstugujacy:

+ NMEA 0183, NMEA 2000, Signal K i inne zrédta danych

» Wszystkie dane z urzadzenia GX i podtgczonych systemoéw sg udostepniane w Signal K w celu integracji, przetwarzania lub
wyswietlania w aplikacjach zewnetrznych

Uwaga: Dodatkowe funkcje udostepniane w Venus OS Large nie sg oficjalnie obstugiwane przez Victron Energy. Korzystanie
odbywa sie na wiasne ryzyko.

Montaz

1. Na urzadzeniu GX przejdz do: Ustawienia — Ogdlne — Oprogramowanie uktadowe — Aktualizacje online — Typ obrazu
2. Wybierz ,Large”, aby przetgczy¢ sie na Venus OS Large.
3. Kontynuuj aktualizacje oprogramowania uktadowego zgodnie z opisem w tej instrukcji.

Wiecej informacji i opiséw funkcji podano w dokumentagiji: llustracja Venus OS Large: Signal K i Node-RED

(1) victron energy Aktualizacje oprogramowania
Strona 90 @U}} ””””””””” uktadowego


https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/release/images/
https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/release/images/
https://www.victronenergy.com/live/venus-os:large

Cerbo GX Instrukcja

11. Monitorowanie inwertera/tadowarki VE.Bus

11.1. Ustawienie limitu pradu sieciowego

MultiPls 8 24/3000/70-37
Mece on |

Sigte Externil cortict

Grid purrest et 608 |

W tym rozdziale wyjasniono konsekwencje wtgczenia lub
wytgczenia kontroli uzytkownika nad ustawieniami limitu pradu
sieciowego, jak pokazano w powyzszym menu (Lista urzadzen —
[Twdj falownik/tadowarkal.

DE Vahage 7673V

Intemial ansder swilch

v ecepl wide nput equency range (4585 Hz) [+ Ground relay
AL low diconnect 130V AChighconnect (2685 ¥
AClowcornect [187 W AChighdiecorrect 270 ¥
LIPS function

1~ Diymsmic cutrent imiter

ACY input cunentbmi (500 A |1 Dvended by iemote
[pricsity]
AC2 input cunent mi ESI].D & # Overled by remote

» Agregat pradotwérczy zdolny do dostarczenia 50 A jest podtaczony do wejscia 1;

Limit ustawiony przez uzytkownika w Cerbo GX zostanie
zastosowany do wszystkich wejs¢é, w ktérych wigczono ustawienie
,Overruled by remote” w VEConfigure.

Przyktadowa konfiguracja dla todzi z dwoma wejsciami AC i Quattro:

» Zasilanie brzegowe jest podtaczone do wejscia 2 (dostepna moc zalezy od mocy znamionowej zasilania portowego).

Skonfiguruj system doktadnie tak, jak pokazano na zrzucie ekranu VEConfigure powyzej. Wejscie 1 ma pierwszenstwo przed
wejsciem 2, co oznacza, ze system automatycznie potaczy sie z agregatem pradotwérczym, gdy bedzie on uruchomiony, stosujac
staty limit pradu wejsciowego wynoszacy 50 A. Gdy agregat pradotworczy jest niedostepny, a zasilanie sieciowe jest obecne na
wejsciu 2, Quattro uzyje limitu pradu wejsciowego skonfigurowanego w Cerbo GX.

Kolejne dwa przyktady: (W obu przypadkach, jesli wytaczysz opcje ,Odrzucone zdalnie”, ustawienie biezgcego limitu w Cerbo
GX nie bedzie miato zadnego efektu. A jesli wiaczysz opcje ,Odrzu¢ zdalnie” dla obu wejs¢, limit pradu ustawiony w Cerbo GX
zostanie zastosowany do obu wejs¢.)

Minimalne wartosci graniczne pradu sieci

Gdy w VEConfigure wigczona jest funkcja PowerAssist, obowigzuje minimalny limit pradu wej$ciowego. Rzeczywisty limit jest
inny dla kazdego modelu. Po ustawieniu pradu wejsciowego na warto$¢ ponizej limitu, zostanie on automatycznie ponownie
zwiekszony do limitu.

Nalezy pamieta¢, ze nadal mozliwe jest ustawienie ograniczenia pragdu wejsciowego na 0. Po ustawieniu na 0 system znajdzie sie
w trybie tranzytowym (tadowarka wytaczona).
Instalacje réwnolegte i trojfazowe

Skonfigurowany limit prgdu wejsciowego AC to catkowity limit na faze.
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11.2. Ostrzezenie o rotacji faz

Zasilanie pradem przemiennym, czy to z generatora, czy z sieci, do tréjfazowego systemu falownika/tadowarki musi mie¢
prawidtowg rotacje faz, znang réwniez jako kolejnos¢ faz. Jesli kolejnos¢ faz jest nieprawidtowa, falownikitadowarki nie przyjma
zasilania pragdem przemiennym i pozostang w trybie falownika. W takim przypadku zostanie wyzwolone ostrzezenie o rotac;ji faz.

Celem rozwiazania tego problemu nalezy dostosowaé¢ okablowanie na wejsciu pradu przemiennego, zamieniajac jedng z faz, co
w efekcie zmieni rotacje zL3 — L2 — L1 na L1 — L2 — L3. Mozna réwniez przeprogramowac urzgdzenia Multi i zmodyfikowac
przypisania faz, aby dopasowac¢ je do okablowania.

W urzadzeniu GX ostrzezenie pojawi sie jako powiadomienie
w interfejsie graficznym uzytkownika. Jest ono réwniez widoczne
w menu urzadzenia falownika/tadowarki.

W portalu VRM ostrzezenie pojawi sie w widzecie Alarmy

i ostrzezenia VE.Bus na stronie Zaawansowane i zostanie

wymienione w dzienniku alarméw. Ponadto zostanie wystana

wiadomos$¢ e-mail za pomoca systemu monitorowania alarmow ( A
VRM.

11.3. Alarm utraty potaczenia BMS

Ten alarm jest wyzwalany w sytuacji, gdy falownik/tadowarka

otrzymuje dane CVL, CCL lub DCL z zarzadzanego akumulatora

i nastepnie traci komunikacje z akumulatorem lub jesli akumulator

sie roztgczy. Jest rowniez wyzwalany, gdy falownik/tadowarka

traci potaczenie z VE.Bus BMS. W obu przypadkach falownik/

tadowarka wylaczy ochraniajac system. : 1006 - ot

Nalezy pamietac¢, ze moze réwniez pojawi¢ sie alarm niskiego i EMceromcton toat
napiecia akumulatora. Jednak ten alarm nie jest spowodowany
niskim napieciem akumulatora, ale raczej brakiem informac;ji

z akumulatora z powodu utraty komunikaciji.

Low batcery valtage

Chcac usung¢ alarm przywroé potgczenie z BMS lub

uruchom ponownie/wytacz i wigcz falownik/tadowarke. Ponownego
uruchomienia mozna dokona¢ w menu Zaawansowane [93]
urzadzenia VE.Bus.

11.4. Monitorowanie awarii sieci elektroenergetycznej

Alarm jest wyzwalany, gdy ta funkcja jest wigczona, jesli system e
nie jest podtaczony do wejscia AC skonfigurowanego jako Sie¢ lub T |
Brzeg przez ponad 5 sekund.

» Alarm jest wyswietlany jako powiadomienie w interfejsie GUI TR
oraz jako alarm w portalu VRM. Jest réwniez dostepny na
ModbusTCP / MQTT.

Mani

* Ta funkcja jest zalecana dla systemow zapasowych, a takze dla
jachtow lub pojazddw podtaczonych do zasilania brzegowego.

» To ustawienie monitoruje potaczenie systemu tylko z Siecig/Brzegiem. Monitorowanie generatora odbywa
sie osobno za posrednictwem funkcji uruchamiania/zatrzymywania generatora i nie jest czescig tego
ustawienia.

* Nie nalezy uzywac¢ tej funkcji w systemach, ktére uzywaja ustawien Ignoruj wejscie AC w naszych
falownikach/tadowarkach: gdy system ignoruje wejscie AC, tj. dziata w trybie wyspowym, zgodnie
z przeznaczeniem, nawet jesli sie¢ jest dostepna, zgtosi awarie sieci.
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11.5. Menu Zaawansowane

Dostep do menu Zaawansowane mozna uzyskac¢ poprzez Liste urzgdzen — [MultiPlus lub Quattro] — Zaawansowane. Zawiera
ono opcje wyrébwnywania, ponownego wykrywania i ponownego uruchamiania systemu VE.Bus oraz wyswietla status testu
przekaznika ESS.

* Korekcja: Rozpoczyna korekcje. Szczegdtowe informacje
podano w dokumentacji Multi lub Quattro.

* Wykryj ponownie system VE.Bus: Czysci pamig¢ podreczng
Cerbo GX, w ktorej przechowywane sa okreslone dane systemu
VE.Bus, aby maksymalnie skroci¢ czas rozruchu. Uzyj tej
funkgiji, jesli, przyktadowo, VE.Bus BMS byt kiedys$ czescig
systemu i nie jest juz uzywany, lub zostat zastgpiony przez
Lynx Smart BMS. Korzystajac z funkcji ponownego wykrywania
systemu VE.Bus, inwerter/tadowarka nie wytacza sie przez
kilka sekund, jak miatoby to miejsce w przypadku korzystania
z systemu ponownego uruchomiania VE.Bus.

Ao d

Prete I N1

| P s et

* Ponowne uruchomienie systemu VE.Bus: Powoduje
ponowne uruchomienie falownika/tadowarki (podobnie jak
wytgczenie i ponowne wigczenie za pomoca gtéwnego
przetacznika kotyskowego z przodu), jesli nie uda sie ponownie
uruchomi¢ automatycznie (po 3 prébach), na przyktad po
(bardzo) duzym przecigzeniu, lub trzech przecigzeniach z rzedu.
Usuwane sg wszelkie uporczywe btedy, np. powtarzajacy sie
i nieodwracalny btad przecigzenia.

Wejscie AC 1 zignorowane: Stan flagi wejscia AC 1

Test przekaznika ESS: Pokazuje stan testu przekaznika ESS.
Istotne tylko wtedy, gdy jest to system ESS. Wiecej szczegotow
mozna znalez¢ w odpowiedzi na pytanie 9 w rozdziale Czesto
zadawane pytania Instrukcji obstugi ESS.

11.6. Monitorowanie stanu alarmowego

Alarm statis

Dostep do strony monitorowania stanu alarméw mozna uzyskac¢
z Lista urzadzen — [Multi lub Quattro] — Stan alarmu. Wyswietla
informacje diagnostyczne dotyczace okreslonych parametréw, B pole
pomagajac w rozwigzywaniu probleméw i dostarcza dodatkowych
informacji na temat btedu VE.Bus 8/11.
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11.7. Menu konfiguracji alarmu VE.Bus

Podczas korzystania z systemu VE.Bus mozna skonfigurowa¢ powage problemow, ktére bedg wyzwala¢ powiadomienia (i sygnat

dzwiekowy) w Cerbo GX.

Chcac zmieni¢ powiadomienia o alarmach i ostrzezeniach VE.Bus,

wykonaj nastepujace czynnosci:

1.  Z menu Ustawienia przejdz do Urzadzenia — [Twoj produkt
VE.Bus] — Konfiguracja alarmu

2. Wybierz pomigdzy nastepujacymi ustawieniami powiadomien

dla kazdego alarmu:

* Wylaczony: Cerbo GX nigdy nie wyda sygnatu
dzwigkowego ani nie wyswietli powiadomienia. Takie
ustawienie nie jest zalecane.

» Tyko alarm (ustawienie domysine): Cerbo GX wyda
sygnat dzwigkowy i wyswietli powiadomienie tylko wtedy,
gdy system VE.Bus wytaczy sie w stanie alarmowym.
Ostrzezenia sg ignorowane.

« Alarmy i ostrzezenia: Cerbo GX wyda sygnat dzwiekowy

i wyswietli powiadomienie o wszystkich wybranych
alarmach i ostrzezeniach.

3. Przewin liste w dét i wigcz lub wytacz powiadamianie
o btedach VE.Bus.

Po zakonczeniu dziatan, nie zapomnij zmieni¢ poziomu dostepu
na Uzytkownik, jesli to konieczne.

11.8. Menu urzadzenia

Menu Urzadzenia (Lista urzadzen — [Multi lub Quattro] —
Urzadzenie) oferuje parametry zwigzane z urzadzeniem, np.
ustawienie niestandardowej nazwy, wersja oprogramowania
sprzetowego, numery seryjne (w podmenu) i inne, ktére mozna
wykorzystaé do diagnostyki.

Alarm seeup

Device

Connivection

Product AulitF i 2as3000

Mome

Froduct 1D

VRM instance

VE Bus version

ME2 warsion

Multi Control verion

VE Bus BMS varsian

Safal numbars

11.9. Kopia zapasowa i przywracanie ustawien VE.Bus

Funkcja kopii zapasowej i przywracania ustawien VE.Bus umozliwia zapisanie petnej konfiguracji urzadzenia Multi lub Quattro na

urzadzeniu GX i, w razie potrzeby, jej przywrdcenie.

Utatwia to:

» Szybkie przywrécenie systemu po wymianie
uszkodzonego urzadzenia, bez koniecznosci peinej
recznej rekonfiguraciji.

* Przelagczanie miedzy réznymi konfiguracjami, na
przykiad z zasilania jednofazowego na tréjfazowe
w hybrydowym uktadzie agregatu pradotwérczego
(ktéry musi réwniez zawiera¢ wymagane styczniki
do zmiany okablowania fizycznego).

Proces tworzenia kopii zapasowej

Eettnga Devices MuttiFlus-8 24/3000/70-32 PULS I Hackup K estone

Backug name Enter Backup pame
Restore - Backup-v556_ESS PEmTesl;:r:
Delete Select backup file to delate
Cancal | Press 1o cancel

Maote: Beckup fes are VE Bus fimmware verzion spocific and can only be used 10 restam Senngs on products
Wil m aleting fitmsse v s
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Proces tworzenia kopii zapasowej dziata tak samo, jak zdalne pobieranie konfiguracji VE.Bus w systemie VRM; podczas

tworzenia kopii zapasowej wyswietlacz GX przestanie

Przejdz do Ustawienia — Urzadzenia —

raportowa¢ informacje z urzadzenia VE.Bus.

Seftings Devicss  MuliPua 2400077032 Adwanced
[Twoje_Multi_lub_Quattro] — Zaawansowane —
= - = . Backup name | Backup 556 ESS |
Kopia zapasowa i przywracanie.
Restore Select backup file 12 restore
2. Nadaj kopii zapasowej jasng i opisowg i e it e
, . i Select backup file to gelate
nazwe. Wskazéwka: podaj wersje
oprogramowania sprzetowego, poniewai :r::'.-wa;:::.:i.;:‘::“:::s.ea':;:n.ar-: warzion specific and can cnly be wsed 10 sestore sattings on procwcts
przywroci¢ mozna tylko pliki kopii zapasowej
zgodne z wersjg oprogramowania sprzetowego Seigs | Devkes | MulPhsil24E0007052  Advanced
urzgdzenia Multi/Quattro. Backup- Backup_556_ESS Press 1o backup |
3. Dotknij opcji Nacisnij, aby utworzy¢ kopie fiestore select backug file to restare
Zapasowq’ aby rOZpOCZa'C proces- Delete Select backua file to delete
4. Po zakonczeniu konfiguracja zostanie zapisana Cancel | Press fo cancel

na urzadzeniu GX i wySwietlone zostanie
powiadomienie.

Proces przywracania

Mote: Backup fiks aee VE.Bus frmwars version specsic and can ey be used 10 rectone setmga on products
withs fmatching fiwars versions

Proces przywracania dziata w taki sam sposéb, jak zdalne przesytanie pliku VE.Configure w portalu VRM. Jesli konfiguracja
zawiera asystentow lub ustawienia wymagajace ponownego uruchomienia, system uruchomi sie ponownie podczas procesu

przywracania.

1. Przejdz do Ustawienia — Urzadzenia — SetSegs | Dewess  MuNFlusB24E00070%  Admnced  Backiafenos RS
[Twoje_Multi_lub_Quattro] — Zaawansowane — 556 Ceneratar 5
Kopia zapasowa i przywracanie. =

Backup_556_ESS

2. Dotknij opcji Przywrdc¢ i wybierz plik kopii

zapasowej, ktérego chcesz uzyc. ; ’ ¥
Eatenga Desices MuttiFlus-# 24/ 3000/ 70-32 Agvanced

3. Dotknij opcji Nacisnij, aby przywrdci¢, aby Backup name (__Enter Backup name
rozpocza.é pI'OCBS Restore - Backup_ 556 _ESS | Press 1o restore

4. Po zakonczeniu konfiguracja zostanie Delete Select backup file 10 delate
przywrécona i bedzie aktywna. System wznowi Cancal e |
normalng pracg, a na ekranie pojawi sie

. N . Naote: Backup Sies are VE Sus firmeare verzion specific and con only be uzed 1o restore setirgs on prodicts
powiadomienie. With mtching firowsase vars o

Strona 95

Monitorowanie inwertera/tadowarki

victron energy
o VE.Bus

e PowER

”(@)}}



Cerbo GX Instrukcja

11.10. Priorytet energii stonecznej i wiatrowej

Funkcja priorytetu energii stonecznej i wiatrowej zapewnia wykorzystanie energii stonecznej i wiatrowej do tadowania
akumulatora. Jednoczesnie energia z ladu jest wykorzystywana wytgcznie w celu zapobiegania zbyt gtebokiemu roztadowaniu
akumulatora.

Po aktywacji system pozostaje w tym trybie, zwanym Podtrzymaniem, przez siedem dni; jesli nie ma wystarczajacej ilosci stonca
lub wiatru, nastgpi petny cykl tadowania, fadujac akumulatory do 100 %. Dzieki temu pozostajg one w optymalnym stanie i sg
gotowe do pdzniejszego uzycia.

Po uptywie tych siedmiu dni system nie powrdci do trybu podtrzymania. Bedzie utrzymywac¢ akumulatory w petni natadowane i,
jesli to mozliwe w ciggu dnia, priorytetowo bedzie wykorzystywac¢ energie stoneczng w stosunku do energii ladowej, aby zasila¢
odbiorniki prgdu statego, np. pompy i systemy alarmowe.

Szczegotowe informacije i dane konfiguracyjne podano w instrukcji Priorytet energii stonecznej i wiatrowej.
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12. DVCC - Rozproszona kontrola napiecia i natezenia pradu

12.1. Wprowadzenie i funkcje

Wiaczenie funkcji DVCC (w menu Ustawienia — Konfiguracja systemu — Kontrola tadowania) zmienia urzadzenie GX
z pasywnego monitora w aktywny kontroler systemu. Dostepne funkcje DVCC zalezg od:

» Typu uzywanego akumulatora

» Zainstalowanych komponentéw Victron

* Ich konfiguracji

Przykiad 1 - Zarzadzane akumulatory magistrali CAN:

Gdy podtaczony jest zarzadzany akumulator bateria CAN-bus BMS, urzadzenie GX odbiera:
* Limit napiecia tadowania (CVL)

* Limit pradu tadowania (CCL)

« Limit pradu roztadowania (DCL)

Wartosci te sg przekazywane do podtaczonych falownikéw/tadowarek, tadowarek solarnych i tadowarek Orion XS DC-DC, ktére
nastepnie wytaczajg wtasne algorytmy tadowania i dziatajg zgodnie z instrukcjami akumulatora.

Przykiad 2 - Akumulatory kwasowo-otowiowe:
W przypadku systeméw kwasowo-otowiowych DVCC umozliwia:

» Konfigurowalny limit pradu tadowania w catym systemie, w ktérym urzadzenie GX aktywnie ogranicza falownik/tadowarke, jesli
tadowarki solarne dziatajg juz z petng mocg wyjsciowa.

» Wspotdzielony czujnik temperatury (STS)
* Wspotdzielony czujnik pradu (SCS)

Te funkcje poprawiajg skoordynowane tadowanie w catym systemie.

W ponizszej tabeli przedstawiono zalecane ustawienia dla réznych typéw akumulatoréw:

Kwasowo- VE.Bus BMS VE.Bus BMS VE.Bus BMS Obstugiwane
olowiowe VA1 Lithium Vv2") Lithium NG" Lithium akumulatory
zarzadzane
innych
producentéw?
Automatyczna . . . Nie 2)
konfiguracja Nie Nie Nie
Prad tadowania Tak Tak Tak Tak 2)
systemu
Czy nalezy wigczy¢ Tak 3),4) 3). ) 3).4) 2
SVSs?
Czy nalezy wigczyc . . Nie 2)
STS? Tak Nie Nie

1) Aby urzadzenie GX mogto sterowaé fadowarkami solarnymi, falownikami RS lub Multi RS w systemie
z VE.Bus BMS V2 lub VE.Bus BMS NG, konieczne jest wigczenie funkcji DVCC.

2) W instrukeji Kompatybilno$é akumulatoréw podano informacje, ktére parametry nalezy ustawic,
a ktore ustawia sie automatycznie.

3) W systemie ESS urzadzenie VE.Bus jest juz zsynchronizowane z tadowarkami solarnymi, dlatego
zalecamy pozostawienie wytaczonych funkcji SVS i SCS.

4) Dla wszystkich pozostatych systeméw: Jesli zainstalowano BMV lub SmartShunt, zalecamy
wigczenie SVS i SCS. We wszystkich innych przypadkach pozostaw SVS i SCS wytaczone.

5) t adowarki stoneczne, falowniki/tadowarki, Multi RS, Falownik RS i Orion XS nie wymagaja
okablowania. Wszystkie inne odbiorniki energii i tadowarki muszg by¢ okablowane i sterowane za
posrednictwem ATC/ATD.

(1) . victron energy DVCC - Rozproszona kontrola napiecia
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Kwasowo- VE.Bus BMS VE.Bus BMS VE.Bus BMS Obstugiwane
olowiowe V1 Lithium V21 Lithium NG" Lithium akumulatory

zarzadzane
innych
producentéw?

Czy nalezy wigczy¢ Tak 3) 4) 3) 4) 3,4 2)

SCs? ' '

Sposob sterowania N/D N/D N/D N/D 2)

tadowaniem

Okablowanie ATC 5) 5 2)

i ATD N/D Tak

) Aby urzadzenie GX mogto sterowaé tadowarkami solarnymi, falownikami RS lub Multi RS w systemie

z VE.Bus BMS V2 lub VE.Bus BMS NG, konieczne jest wigczenie funkcji DVCC.

2) W instrukeji Kompatybilno$é akumulatoréw podano informacje, ktére parametry nalezy ustawic,

a ktére ustawia sie automatycznie.

3) W systemie ESS urzadzenie VE.Bus jest juz zsynchronizowane z tadowarkami solarnymi, dlatego

zalecamy pozostawienie wytaczonych funkcji SVS i SCS.

4) Dla wszystkich pozostatych systeméw: Jesli zainstalowano BMV lub SmartShunt, zalecamy

wigczenie SVS i SCS. We wszystkich innych przypadkach pozostaw SVS i SCS wytaczone.

5) t adowarki stoneczne, falowniki/tadowarki, Multi RS, Falownik RS i Orion XS nie wymagaja

okablowania. Wszystkie inne odbiorniki energii i tadowarki muszg by¢ okablowane i sterowane za

posrednictwem ATC/ATD.

my\ victron energy DVCC - Rozproszona kontrola napiecia

Strona 98 Wy e i natezenia pradu


https://www.victronenergy.com/live/battery_compatibility:start

Cerbo GX Instrukcja

12.2. Wymagania DVCC

1. Kompatybilno$¢ akumulatora

* W przypadku akumulatoréw podigczonych do magistrali CAN zapoznaj sie z odpowiednig strong instrukcji poswieconej
zgodnosci akumulatoréw, i sprawdz, czy wigczanie funkcji DVCC zostato przetestowane z Twoim typem akumulatora i czy
jest obstugiwane. — Wtaczaj funkcje DVCC tylko wtedy, gdy jest ona wyraznie wymieniona jako obstugiwana dla Twojego
typu akumulatora.

» A Jesli w notatkach dotyczacych akumulatora nie ma wzmianki o DVCC, nie wigczaj go.

» DVCC jest w petni obstugiwany i mozna go uzywac bez problemu w przypadku:

» Akumulatoréw kwasowo-otowiowych (zelowych, AGM, OPzS, itp.)

« Victron Lithium Smart with:
* VE.Bus BMS

* Lynx lon + Shunt BMS
* Lynx lon BMS

 Victron Lithium NG z:
« VE.Bus BMS NG

+ W systemach z Lynx Smart BMS lub Lynx BMS NG funkcja DVCC jest wigczana automatycznie i nie mozna jej wytaczy¢.

2. Wersje oprogramowania sprzgtowego

* Nie uzywaj DVCC, jesli nie sg spetnione wymagania dotyczgace oprogramowania sprzetowego.
» Podczas uruchamiania zawsze instaluj najnowsze dostgpne oprogramowanie sprzgtowe.

+ Jesli system po uruchomieniu dziata poprawnie, aktualizacje oprogramowania sprzetowego nie sg wymagane, chyba ze sa
konieczne.

* W przypadku wystgpienia probleméw pierwszym krokiem powinna by¢ aktualizacja oprogramowania sprzetowego.

Wymagane minimalne wersje oprogramowania sprzgtowego:

Urzadzenie Victron Minimalna wersja oprogramowania sprzetowego

Multi/Quattro 422
MultiGrid 424
Multi RS, Inverter RS, MPPT RS v1.08
Urzadzenie GX v2.12
Urzadzenia VE.Direct MPPT v1.46
Urzadzenia VE.Can MPPT z VE.Direct v1.04
Starszego typu fadowarki solarne VE.Can MPPT (z ekranem) Nie mozna stosowac
Lynx lon + Shunt v2.04
Lynx lon BMS v1.09
Lynx Smart BMS v1.02
Lynx BMS NG v1.10
Orion XS v1.00

Ostrzezenie o zgodnosci oprogramowania ukladowego — Btad nr 48

Poczawszy od oprogramowania uktadowego Venus OS w wersji 2.40, urzadzenie GX wyswietli ostrzezenie: Btad nr 48 —
DVCC z niezgodnym oprogramowaniem uktadowym

Oznacza to, ze jedno lub wiecej podtgczonych urzadzen korzysta z wersji oprogramowania uktadowego niezgodnych
z DVCC.

Wigcej informacji na temat tego btedu podano w rozdziale Kody btedow [184].
Wymagania systemowe ESS

W przypadku systemu ESS, Asystent ESS musi by¢ w wersji 164 lub nowszej (wydanej w listopadzie 2017), poniewaz
wczesniejsze wersje nie sg zgodne z DVCC.
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12.3. Wptyw DVCC na algorytm tadowania

W trybie autonomicznym nasze inwertery/tadowarki, tadowarki stoneczne MPPT i Orion XS korzystaja z wlasnego, wewnetrznego
algorytmu fadowania. Oznacza to, ze okreslajg, jak dtugo pozostac¢ w trybie absorpcji, kiedy przejs¢ na tryb fadowania
konserwacyjnego, a kiedy z powrotem przetgczy¢ sie na tryb tadowania statoprgdowego lub magazynowania. Na tych réznych
etapach korzystajg z parametréw skonfigurowanych w VictronConnect i VEConfigure.

W systemach ESS i systemach z akumulatorami zarzgdzanymi (patrz instrukcja Kompatybilnos¢ akumulatorow), wewnetrzny
algorytm tadowania jest dezaktywowany, a tadowarka pracuje wéwczas z zewnetrznie kontrolowang wartoscig zadana napigcia
fadowania. W ponizszej tabeli wyjasniono rézne mozliwosci:

Przewodnik po mozliwosciach wyboru Wynikowy algorytm tadowania

Rodzaj instalacji Typ akumulatora DVCC Inwertor/ tadowarka Orion XS
(Battery type) tadowarka solarna
Akumulator Wh. Akumulator
inteligentny Wy, Nie nalezy tego robié; lepiej wiaczyé DVCC
Asystent ESS")
Zwykly Wt Wewnetrzny Inwertor/tadowarka
akumulator Wyt. Wewnetrzny Inwertor/tadowarka
Akumulator Wt Akumulator
inteligentny Wyt. Nie nalezy tego robi¢; lepiej wigczyé DVCC
Standardowy
Zwykly Wt Wewnetrzny
akumulator Wyt. Wewnetrzny

1) Asystent ESS jest instalowany wytacznie w okre$lonym typie systemu zasilania, ktéry integruje potaczenie sieciowe
z falownikiem/tadowarkg Victron, urzadzeniem GX i systemem akumulatoréw. Nie nalezy tego myli¢ z instalacjami
autonomicznymi, np. jachtowymi lub w pojazdach kempingowych.

Szczegoly

* Wewnetrzny

* Wewnetrzny algorytm tadowania (statopragdowe — absorpcyjne — konserwacyjne — ponowne statoprgdowe)
i skonfigurowane napiecia tadowania sg aktywne.

+ Inwerter/fadowarka wskazuje etap tadowania: statopradowe, absorpcyjne, konserwacyjne, i tak dalej.
+ Wskazany etap tadowania MPPT to: statopragdowe, absorpcyjne, konserwacyjne, i tak dale;j.

» tadowarka akumulatorowa Orion XS DC-DC wskazuje etap tadowania: statoprgdowe, absorpcyjne, konserwacyjne, i tak
dale;j.
* Inwerter/tadowarka (dotyczy tylko MPPT i Orion XS)
+ Algorytm tadowania wewnetrznego MPPT i Orion XS jest wylaczony; zamiast tego sterowana jest przez zadang warto$¢
napiecia tadowania pochodzacg z falownika/tadowarki.

» Wskazany stan tadowania MPPT i Orion XS to: Ext. control.

* Akumulator

* Wewnetrzny algorytm tadowania jest wylgczony i zamiast tego urzadzeniem steruje akumulator.
» Wskazany stan tadowania falownika/tadowarki to: Ext. control.

» Wskazany stan tadowania MPPT i Orion XS to: Ext. control (sterowanie zewnetrzne) (diody LED nadal pokazujg fadowanie
statopragdowe i absorpcyjne, nigdy konserwacyjne).

12.3.1. Efekty DVCC, gdy podiaczonych jest wiecej niz jedno urzadzenie Multi/Quattro

Tylko urzadzenie Multi/Quattro (ktére moze by¢ pojedynczym urzadzeniem lub kilkoma urzadzeniami skonfigurowanymi do
pracy trojfazowej, rozdzielonej lub réwnolegtej) podtaczone do portu VE.Bus bedzie sterowane za posrednictwem DVCC.
Dodatkowe ukfady, podtaczone do urzgdzenia GX za pomocg MK3-USB, nie sg kontrolowane przez DVCC, i bedg sie tadowaé
i roztadowywac zgodnie z konfiguracjg dokonana w tych urzadzeniach.

Dotyczy to wszystkich typow systemdw z wigczonym DVCC. Na przyktad system, ktdry nie zawiera akumulatora zarzgdzanego
(CAN-bus) i wykorzystuje wytacznie ograniczenie pradu tadowania DVCC: to ograniczenie pradu tadowania dotyczy tylko
urzadzen Multi lub Quattro podtaczonych do portu VE.Bus.
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12.4. Funkcje DVCC dla wszystkich systeméw

Nastepujace funkcje dotyczg wszystkich typow systemoéw, gdy wiaczony jest DVCC, niezaleznie od tego, czy:

.

.

.

Uzywany jest Asystent ESS, czy nie
System wykorzystuje akumulatory kwasowo-otowiowe czy inne standardowe akumulatory

Zainstalowany jest inteligentny akumulator BMS CAN-bus

Te funkcje sa aktywne we wszystkich konfiguracjach, w ktérych wigczony jest DVCC.

12.4.1. Ogranicz prad fadowania

Limit pradu tadowania to konfigurowalne przez uzytkownika : oG
ustawienie, ktére definiuje maksymalny catkowity prad tadowania s e
dozwolony w systemie. Jest ono dostepne w menu Ustawienia —
Konfiguracja systemu — Kontrola tadowania na urzadzeniu GX.

wrasl bokore adpiig

W systemach z witaczonym DVCC zrédta tadowania sg Wit o vt ik
priorytetyzowane w nastepujacy sposob:

1. tadowarki solarne MPPT (w tym MPPT RS)
2. tadowarki akumulatoréw DC-DC Orion XS

3. Falownik/tadowarki (w tym Falownik RS i Multi RS)

Szczegoty:

1.

Jesli podigczona jest magistrala CAN BMS i BMS zazgda maksymalnego pradu tadowania, ktéry rozni sie od ustawienia
skonfigurowanego przez uzytkownika, zastosowany zostanie nizszy z nich.

Ten mechanizm dziata tylko w przypadku falownikéw/tadowarek Victron, w tym Inwertera RS, Multi RS, tadowarek
stonecznych, tacznie z tadowarkami akumulatoréw MPPT RS i Orion XS DC-DC. Inne ftadowarki, np. Skylla-i, nie sg
sterowane, a ich prad tadowania rowniez nie jest brany pod uwage. To samo dotyczy urzadzen, ktére nie sg podtaczone
do urzadzenia GX, np. alternatora. Innymi stowy: kontrolowany bedzie catkowity prad fadowania falownika /fadowarek

i wszystkich tadowarek stonecznych MPPT, nic wiecej. Wszelkie inne zrédta beda dodatkowym, nieuwzglednionym pragdem
tadowania. Nawet po zainstalowaniu BMV lub innego monitora akumulatora.

Obcigzenia DC moga nie by¢ uwzgledniane, chyba ze zostanie zainstalowany i poprawnie skonfigurowany SmartShunt lub
BMV-712 jako licznik pradu statego. Na przyktad, bez monitora obcigzenia DC, przy skonfigurowanym maksymalnym pradzie
tadowania 50 A i odbiornikami DC pobierajacymi 20 A, akumulator bedzie tadowany pradem 30 A, a nie petnym dozwolonym
pradem 50 A. Gdy SmartShunt jest skonfigurowany jako miernik pradu statego, maksymalny prad tadowania skonfigurowany
na 50 A, a bocznik systemu DC zgtasza pobdr 25 A, woéwczas fadowarki sg ustawione na fadowanie 50 + 25 = 75 A.

Jesli masz jeden lub wiecej bocznikoéw skonfigurowanych dla ,Systemu pradu statego” (jesli jest wiecej niz jeden, sg
one dodawane razem), wéwczas limit pradu tadowania DVCC kompensuje zaréwno obcigzenia, jak i fadowarki. W razie
obecnosci obcigzenia poda dodatkowy prad tadowania, i odejmie go, jesli w systemie pradu statego jest inna tadowarka.
,Obcigzenia” i ,zrédia” pradu statego nie sg kompensowane w zadnym kierunku.

Prad pobierany z systemu przez falownik/tadowarke jest kompensowany. Na przyktad, jesli do zasilania odbiornikéw pradu
przemiennego zostanie pobrany prad 10 A, a limit zostanie ustawiony na 50 A, system umozliwi fadowanie tadowarek
stonecznych MPPT maksymalnie pradem 60 A.

We wszystkich sytuacjach maksymalny limit tadowania skonfigurowany w samym urzadzeniu, tj. limit pradu tadowania
ustawiony za pomoca VictronConnect lub VEConfigure dla tadowarek akumulatoréw Orion XS DC-DC, tadowarek
stonecznych MPPT lub inwerteréw/tadowarek bedzie nadal obowigzywac¢. Przykiad ilustrujacy te sytuacje: w przypadku, gdy
w systemie znajduje sie tylko falownik/tadowarka, a w VEConfigure lub VictronConnect prad tadowania jest skonfigurowany
na 50 A. A na urzadzeniu GX skonfigurowany jest limit 100 A, wowczas limit roboczy wyniesie 50 A.

Limity pradu tadowania DVCC nie sg stosowane do MPPT DC, gdy ESS jest wtgczony z opcja Zezwalaj na eksport DC
MPPT. Ma to na celu uzyskanie maksymalnej wydajnosci z paneli stonecznych.
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12.4.2. Ogranicz napiecie tadowania akumulatora zarzadzanego

Niektére zarzgdzane akumulatory, np. BYD i Pylontech, mogg Due
wymagac obnizonego napiecia tadowania w poczgtkowym CALTIO Reed o sl b it
okresie uruchamiania. Pomaga to zapewnié prawidtowe

wywazenie ogniw w pierwszych kilku tygodniach dziatania. Limit chisre curent

Funkcje limitu zarzadzanego napiecia fadowania akumulatora
zaprojektowano specjalnie w tym celu.

Po wiaczeniu pozwala ona na tymczasowe obnizenie
maksymalnego napigcia tadowania, nawet jesli BMS akumulatora
normalnie zezwala na wyzsze napigcie.

Q » Nie nalezy uzywac¢ tej funkcji do innych celow.
Niewfasciwe uzycie moze uniemozliwi¢ wywazenie ogniw, co moze prowadzi¢ do powaznego,
diugotrwatego braku zréwnowazenia.

» W przypadku ustawienia napiecia powyzej CVL (limit napiecia tadowania) z BMS akumulatora, zostanie
zastosowana nizsza wartosc.

12.4.3. Wspoétdzielony czujnik napiecia (SVS)

Ta funkcja jest zgodna z urzadzeniami VE.Bus, tadowarkami
solarnymi VE.Direct i VE.Can MPPT, tadowarkami akumulatoréw
DC-DC Orion XS, a takze falownikiem RS i Multi RS.

System automatycznie wybiera optymalny pomiar napiecia.

Jesli jest dostepny, priorytetowo traktuje napiecie z BMS lub

monitora akumulatora BMV. Jesli zaden z nich nie jest dostepny,

domyslnie wybiera napiecie akumulatora zgtaszane przez system

VE.Bus. Napiecie wyswietlane w interfejsie graficznym odpowiada Limit charg cuerent

vec

wybranemu pomiarowi napiecia. it manage ftage

Funkcja wspétdzielonego czujnika napieci (SVS) jest domysinie i

wiaczona, gdy DVCC jest aktywne. Mozna jg recznie wytaczy¢ za 5T5- Shaed fempseature serse

pomoca przetacznika w menu Ustawienia — Konfiguracja systemu 05 S ST s «

— Kontrola tadowania. Jednak SVS (i DVCC) jest wymuszone
wiaczeniem dla Lynx Smart BMS i Lynx Smart BMS NG i nie
mozna jej modyfikowac.

Nalezy pamigtac, ze w przypadku niektorych akumulatoréw
wymuszone jest wytaczenie SVS. Patrz strona kompatybilnosc dla
danego akumulatora.

12.4.4. Wspotdzielony czujnik temperatury (STS)

STS umozliwia urzadzeniu GX przesytanie informacji o zmierzonej
temperaturze akumulatora do wszystkich podtaczonych
falownikéw/tadowarek, tadowarek solarnych MPPT i fadowarek
DC-DC Orion XS.

Mozliwe do wyboru zrédta temperatury akumulatora to:

s BMV-702 / BMV-712

* SmartShunt i
» Monitory akumulatora Lynx Shunt VE.Can

» Wejscia temperaturowe w urzadzeniu GX (jesli dostepne)

Inwerterfadowarka Multi/Quattro

» tadowarki solarne MPPT (jesli sa wyposazone w czujnik
temperatury)

Uwaga: funkcja STS jest wymuszona w przypadku Lynx

Smart BMS, Lynx Smart BMS NG i niektérych akumulatoréw
zarzadzanych. Wiecej informacji podano na stronie poswieconej
zgodnos$ci akumulatorow.
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12.4.5. Wspétdzielony czujnik pradu (SCS)

Ta funkcja wspotdzieli prad akumulatora, mierzony przez monitor
akumulatora podiaczony do urzadzenia GX, ze wszystkimi
tadowarkami solarnymi MPPT i tadowarkami akumulatoréw DC-
DC Orion XS.

Urzadzenia te moga wykorzystywac wspotdzielony prad do
mechanizmu pradu koncowego, ktéry konczy absorpcje, gdy
prad akumulatora spadnie ponizej okreslonego progu. — Wiecej
informaciji o konfiguracji podano w dokumentacji konkretnego
produktu.

Dotyczy wytacznie systemoéw nieuzywajgcych ESS

i nieuzywajgcych akumulatora zarzgdzanego, poniewaz w takich
przypadkach kontrola tadowania tadowarek solarnych MPPT

i Orion XS jest zewnetrzna.

Uwaga: Wymaga oprogramowania uktadowego tadowarki
stonecznej MPPT w wersji 1.47 lub nowsze;j.

12.4.6. Sterowanie BMSem

W przypadku systeméw z wieloma podiagczonymi systemami BMS
ta funkcja umozliwia wybér konkretnego systemu BMS dla DVCC.
Umozliwia rowniez uzycie BMV lub SmartShunt do $ledzenia :
SoC poprzez skonfigurowanie BMV jako monitora akumulatora ContulingBMS
(Ustawienia — Konfiguracja systemu — Akumulatory — Monitor
akumulatoréw), podczas gdy BMS pozostaje aktywny dla DVCC.

furte selncted

To ustawienie jest dostepne w menu Ustawienia — Konfiguracja
systemu — Kontrola tadowania na urzadzeniu GX.

Automatic sekection

Mo BMS contal

Lynx Smart BAS HO2414259K%

Lyma Smart BAS HO241432EGE

Lynx Smart BAAS Virtun|

y ehange weitags

(S

Cortrolling BME

12.5. Funkcje DVCC podczas korzystania z akumulatora CAN-bus BMS

Informacje podane w tym rozdziale dotyczg wszystkich systeméw korzystajacych z inteligentnego akumulatora BMS

podtaczonego przez magistrale CAN.
[0 Nie dotyczy to VE.Bus BMS firmy Victron.

Taki inteligentny BMS wysyta do urzadzenia GX nastepujace

parametry:

1. Limit napigecia tadowania (CVL): maksymalne napigcie
tadowania, jakie aktualnie akceptuje akumulator.

2. Limit pradu fadowania (CCL): maksymalny prad tadowania
wymagany przez akumulator.

3. Limit pradu roztadowania (DCL): maksymalny prad o
roztadowania wymagany przez akumulator.

Charga Curmant Limit (CCL}

Niektére typy akumulatoréw przesytajg wartosci dynamiczne AR S

wszystkich trzech parametrow. Na przyktad okreslajg maksymalne
napigcie fadowania na podstawie napiecia ogniwa, stanu
natadowania lub, przyktadowo, temperatury. W przypadku
akumulatoréw innych producentéw uzywane sg wartosci state.

W przypadku takich akumulatoréw nie ma potrzeby podtagczania
gniazd AUX Zezwol na tadowanie (ATC) i Zezwdl na roztadowanie
(ATD) w urzadzeniach Multi lub Quattro.

Farametans
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Podczas inwersji (tj. w trybie wyspowym) urzadzenia Multi i Quattro wytacza sie, jesli maksymalny prad roztadowania zostanie
ustawiony na zero. Zostang automatycznie uruchomione ponownie, gdy zostanie przywrécone zasilanie sieciowe AC lub gdy
BMS zwiekszy maksymalny prad roztadowania.

Wiecej informacji na temat konfiguracji maksymalnego pradu tadowania, w tym priorytetyzacji energii stonecznej, podano
w poprzednim rozdziale Ogranicz prad tadowania [101].

jest niepotrzebne i nie ma zadnego znaczenia. Urzgdzenia Multi, Quattro, Multi i Inverter RS, tadowarki
solarne MPPT i tadowarki akumulatoréw DC-DC Orion XS beda tadowac przy uzyciu napiecia otrzymanego
przez magistrale CAN z akumulatora. Ta konfiguracja dotyczy réwniez systemoéw z systemem Lynx Smart
BMS lub Lynx Smart BMS NG podtaczonym do urzadzenia GX.

0 Nalezy pamieta¢, ze konfigurowanie napie¢ fadowania lub profili tadowania w VEConfigure lub VictronConnect
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12.6. DVCC dla systemoéw z Asystentem ESS
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" == 12W Jser configured a charge limit of

» Tryb utrzymywania natadowania akumulatoréw ESS bedzie dziatat prawidtowo tylko przy wigczonej funkcji DVCC.

State przesuniecie stoneczne wynoszace 0,4 V (wartos¢ dla systemu 48 V, podzielone przez 4 dla 12 V) jest stosowane, gdy
tryb ESS jest ustawiony na Zoptymalizowany w potaczeniu z wigczonym ustawieniem Nadmiaru mocy tadowarki stonecznej
zasilanej energig stonecznag lub gdy tryb ESS jest ustawiony na Utrzymuj poziom natadowania akumulatoréw.

» Dla systemu z trybem ESS Zoptymalizowany (z BatteryLife): System automatycznie dotaduje akumulator (z sieci), gdy w menu
ESS SoC spadnie 0 5 % lub wigcej ponizej wartosci ,Minimalny SoC”. tadowanie zatrzymuje sie w chwili osiggniecia
minimalnego poziomu SoC.

» Widok stanu ESS w przegladzie graficznym urzadzenia GX i na VRM: Oprécz stanu natadowania (Sterowanie zewnetrzne lub
tadowanie statoprgdowe/absorpcyjne/konserwacyjne) mozna wyswietli¢ nastepujace stany:

Niski SoC: roztadowanie wytgczone

#2 BatteryLife jest wigczony

#3 tadowanie wytgczone przez BMS

#4 Roztadowanie wytaczone przez BMS

#5 Trwa powolne tadowanie (cze$¢ BatteryLife, patrz wyzej)
#6 Uzytkownik skonfigurowat zerowg warto$¢ limitu fadowania
#7 Uzytkownik skonfigurowat zerowa warto$¢ limitu roztadowania

» Uwaga: Gdy w ESS zostanie wigczone ponadnormatywne zasilanie fotowoltaiczne ze sprzezeniem pradu statego, system
DVCC nie zastosuje limitu pradu fadowania DVCC z uktadu fotowoltaicznego do akumulatora. To zachowanie jest konieczne,
aby umozliwi¢ eksport. Limity napiecia tadowania bedg nadal obowigzywaé.

Limity pradu tadowania ustawione na poziomie indywidualnych ustawien tadowarki stonecznej réwniez bedg nadal
obowigzywac.

* Gdy w systemie ESS zostanie odtgczony BMS, tadowarki stoneczne zatrzymaja sie i wyswietli sie btad nr 67 - Brak BMS (patrz
Kody btedéw tadowarki stonecznej MPPT, gdzie podano dodatkowe informacje).
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13. Portal VRM

13.1. Wprowadzenie do Portalu VRM

nulbishimli,

Dzieki VRM (Victron Remote Monitoring) mozna zdalnie monitorowaé, sterowac, zarzadzac¢ i optymalizowaé swoje systemy
Victron Energy oraz wczesnie identyfikowac potencjalne problemy, ustawiajac alerty i alarmy.

Po podtaczeniu do internetu urzadzenie GX odblokowuje szeroki zakres funkcji Portalu VRM i aplikacji VRM do monitorowania,
alertow, diagnostyki, kontroli i zarzadzania. Ponizej podsumowano najwazniejsze funkcje.

» Zdalny dostep: tatwy dostep do wszystkich statystyk i stanu systemoéw online
* Konsola Zdalna w VRM: [112] Dostep do systemu i jego konfiguracja tak, jakby$ stat obok niego

» Zdalna aktualizacja oprogramowania uktadowego: Aktualizacja oprogramowania uktadowego podtaczonych tadowarek
stonecznych i innych produktéw Victron

Zdalne VEConfigure: Pobieranie i przesytanie plikow Remote VEConfigure z i do Multi/Quattro podigczonego do urzadzenia
GX

» Zdalne sterowanie: Zdalne sterowanie urzadzeniami, np. stacjg tadowania pojazdéw elektrycznych, falownikiem/tadowarka,
przekaznikiem GX, agregatem pradotworczym i systemem ESS za posrednictwem VRM

» Korzystanie z aplikacji VRM na iOS i Androida w tym widzetow aplikacji VRM na ekranie glébwnym urzadzenia mobilnego

See the rozdziat kacznosc z internetem [61], gdzie wyjasniono, jak potaczy¢ urzadzenie z internetem.

Petny przeglad wszystkich cech i funkcji Portalu VRM podano w dokumentacji Portalu VRM.

13.2. Rejestracja na VRM
Szczegotowe instrukcje podano w dokumencie Pierwsze kroki w portalu VRM.

Nalezy pamietac¢, ze system musi najpierw pomysinie wysta¢ dane do portalu VRM. Do chwili nawigzania tacznosci rejestracja
systemu na koncie uzytkownika VRM nie bedzie mozliwa. W takim przypadku nalezy zapoznac¢ sie z trescig ponizszych
rozdziatéw Wykrywanie i usuwanie probleméw z rejestracjg danych [108] i Konsola Zdalna na VRM - Wykrywanie i usuwanie
usterek [112].

Rejestracja urzadzenia VRM z poziomu ekranu dotykowego

Urzadzenie GX mozna doda¢ do portalu VRM bezposrednio z fizycznego ekranu dotykowego. Interfejs uzytkownika udostepnia
kod QR w Ustawieniach — VRM, eliminujac konieczno$¢ odczytywania identyfikatora portalu z naklejki na urzadzeniu. Ta opcja
jest dostepna tylko na fizycznych ekranach dotykowych, takich jak GX Touch 50, GX Touch 70 lub Ekrano GX.

Rejestracja urzadzenia VRM z poziomu Konsoli zdalnej

Urzadzenie GX mozna réwniez dodac¢ do portalu VRM za posrednictwem Konsoli zdalnej. Menu Ustawienia — VRM zawiera
przycisk facza, eliminujgc koniecznos$¢ odczytywania identyfikatora portalu z naklejki na urzadzeniu.
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13.3. Rejestracja danych w VRM

——
i enire ooetal

Rejestry danych sg przesytane do portalu VRM przez internet
zawsze, gdy jest dostepny. Do wszystkich odpowiednich ustawien
mozna uzyskaé¢ dostep za posrednictwem Listy urzadzen —
Ustawienia — Portal online VRM w menu portalu VRM.

VRM Fortal

Vi Postal 0 theitanistde

Transmisja rejestru danych opracowano w taki sposéb, by dziatata
niezawodnie, nawet przy stabym pofaczeniu internetowym.
Potgczenia, w ktérych wystepuje do 70% trwatej utraty pakietow,
nadal sg odpowiednie do przesytania danych, chociaz mogg
wystgpi¢ pewne opdznienia.

Nalezy pamietac, ze transmisja rejestru danych do VRM zalezy
od Przejdz do ustawien panelu Konsoli zdalnej i Regulatoréw

w VRM [112], ktéry nalezy ustawic¢ na Petny (domysiny) lub Tylko
do odczytu.

Dodawanie pamigci zewnetrznej

W razie braku mozliwosci przestania rejestrow do portalu VRM, urzadzenie GX zapisze je w pamieci nieulotnej, zachowujac dane
nawet w przypadku utraty zasilania lub ponownego uruchomienia.

Wewnetrzny bufor moze przechowywac dzienniki przez kilka dni. Aby wydtuzy¢ ten okres, wtéz karte microSD lub pamie¢ USB.
Sprawdz stan pamieci wewnetrznej za pomocg menu ustawien. Po wiozeniu pamieci zewnetrznej, wewnetrznie przechowywane
dzienniki sg automatycznie do niej przesytane, dzieki czemu nie zostang utracone.

Bez wzgledu na uzycie pamigci zewnetrznej, urzadzenie GX nieustannie prébuje ponownie potaczy¢ sie z portalem VRM

i przesta¢ wszelkie przechowywane dzienniki. Nawet przy znacznych zalegtosciach dane zostang przestane po przywréceniu
potaczenia internetowego. Transmisja danych jest kompresowana, co znacznie zmniejsza wykorzystanie przepustowosci

w poréwnaniu z ciggtg transmisja.

Wymagania dotyczace urzadzenia pamieci masowej

» Obstugiwane systemy plikéw: FAT (12, 16, 32), exFAT, ext3 i ext4.

» Karty MicroSD (typu SD i SDHC) do 32 GB sg zazwyczaj wstepnie sformatowane w systemie FAT12, FAT16 lub FAT32 i mozna
ich uzywac od razu. Unikaj ich ponownego formatowania do nieobstugiwanych systemow plikow.

Reczne przesytanie dziennikéw danych do VRM

W przypadku urzadzen GX bez statego potaczenia z internetem dane mozna przesta¢ recznie za pomocg komputera:

1. Na urzadzeniu GX przejdz do Ustawienia — VRM i wybierz Wysun pamie¢ masowsa. Zawsze wysuwaj urzadzenia pamieci
masowej prawidtowo, aby unikna¢ utraty lub uszkodzenia danych.

2.  Wyjmij nosnik pamieci masowej i wtoz go do komputera podtaczonego do internetu.

3. Otworz przegladarke internetowa i przejdz do Portalu VRM.

4. Zalogyj sie, a nastepnie przejdz do menu Instalacje:

{f@wvictmn energy

nstallations
Add Installation
Preferences
Graups

Upload GX file

Manual

5. Kiliknij Przeslij plik GX i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie (pamietaj o maksymalnym limicie pliku
wynoszacym 200 MB):
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[+]
GX Data Upload

Herg you can upload your GX data file

You can [ghzip the file first are

upload to save time and stay below the
file limit [2D0MB}

6. Po przestaniu usun plik z urzadzenia pamigci masowej przed ponownym wiozeniu go do urzadzenia GX. Pamietaj, ze
dwukrotne przestanie tych samych danych nie powoduje zadnych probleméw, lecz mimo wszystko lepiej tego nie robi¢.

Wymagania dotyczace miejsca na dane:

» Okoto 25 MB miesiecznie (z jednominutowym interwatem rejestrowania), w zaleznosci od podtgczonych urzadzen.

» Karta microSD o pojemnosci 1 GB moze pomiesci¢ okoto trzech lat danych, co znacznie przekracza 6-miesigeczny okres
przechowywania danych VRM.

* Po zapetnieniu nie sg rejestrowane zadne dodatkowe dane.

Jesli wiozono wiele urzadzen pamieci masowej, urzadzenie GX uzywa pierwszego wiozonego urzgdzenia. Jesli je usunie,
rejestrowanie jest kontynuowane wewnetrznie, az do wtozenia nowego zewnetrznego urzgdzenia pamigci masowe;.

Sieciowy program alarmowy: w przypadku braku kontaktu urzadzenie uruchom ponownie

Ta opcjonalna funkcja (Ustawienia — VRM - domysinie wytgczona) powoduje ponowne uruchomienie urzadzenia GX, jesli

nie uda sie potaczy¢ z Portalem VRM. Skonfiguruj ,Opdznienie resetowania bez kontaktu”, aby ustawi¢ interwaty ponownego
uruchamiania. Na przykfad ustawienie op6znienia godzinnego powoduje ponowne uruchamianie co godzine, az do przywrocenia
tgcznosci.

13.4. Wykrywanie i usuwanie problemoéw z rejestracja danych

W tym rozdziale opisano sposob wykrywania i usuwania problemoéw, gdy urzadzenie GX nie moze przesta¢ danych do portalu
VRM.

Kontrola wstepna

W pierwszej kolejnosci sprawdz, czy urzadzenie GX jest potaczone z portalem VRM i potwierdz, ze ma miejsce transmisja
danych.

Chwilowe problemy z tacznoscig internetowa nie stanowig problemu. Wszelkie niewystane dzienniki danych
zostang tymczasowo zapisane na urzadzeniu GX i automatycznie przestane po przywrdceniu potaczenia.
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Sprawdz stan potaczenia migedzy urzadzeniem GX a portalem
VRM, sprawdzajac znacznik czasu ,Ostatni kontakt”
(Ustawienia — VRM — Ostatni kontakt).

 Jesli znacznik czasu miesci sie w zdefiniowanym interwale
dziennika, transmisja danych dziata prawidtowo.

» Jesli wyswietla kreski (,--"), urzadzenie GX nie potgczyto sie
z portalem VRM od momentu uruchomienia.

» Jesli wyswietla znacznik czasu wraz z bledem, urzadzenie
GX przestato dane wczesniej, ale od tego czasu utracito
potaczenie.

Sprawdz wartos$¢ ,Przechowywane rejestry” w tym samym
menu.

» ,Przechowywane rejestry” wskazuja liczbe zapisanych
rejestréw w celu pozniejszego wystania.

* Wartos¢ 0 oznacza, ze wszystkie dane zostaty pomysinie
przestane do portalu VRM.

» Wartos¢ wieksza niz 0 oznacza niewystane logi z powodu
probleméw z tacznoscia, zwykle z komunikatem o btedzie
szczego6towo opisanym w dalszej czesci tego rozdziatu.

* W przypadku utrzymywania sie¢ probleméw zapoznaj sie
z tresciq dalszej czesci rozdziatu.

VM Poral

WAM Partal 0

Lag interal

Use spcure connection (HTTFS

Reboot device when no con

Storage lucution

Wymagana, ktoére nalezy spetni¢ celem wysytania dziennikéw danych do portalu VRM:

1.

Niezawodne potaczenie internetowe:

* Najlepiej korzysta¢ z przewodowego potaczenia Ethernet.

* Nie nalezy korzysta¢ z potaczenia udostepnianego przez
telefon komérkowy lub mobilne hotspoty, gdyz sg zawodne.

Prawidiowy adres IP:

» Zwykle przypisywany automatycznie przez router za
posrednictwem protokotu DHCP.

» Reczna konfiguracja zazwyczaj nie jest konieczna.

Potaczenia wychodzace HTTP(S):

* Nalezy zezwoli¢ na potgczenia z http://
ccgxlogging.victronenergy.com na portach 80 i 443. To
nie powinno stanowi¢ problemu, chyba ze w bardzo
wyspecjalizowanych sieciach firmowych.

» Konfiguracje proxy nie sa obstugiwane.

Wiecej informacji podano w rozdziale poswieconym czesto
zadawanym pytaniom P15: Z jakiego typu sieci korzysta Cerbo
GX (porty TCP i UDP)? [187] na temat wymagan sieciowych.

Etapy wykrywania i usuwania usterek

1. Zaktualizuj oprogramowanie uktadowe:

State

MAC adifress

# canfiguratian

¥ addresa

Helimask

VRM anling porta

Ethernet

» Sprawdz, czy oprogramowanie uktadowe urzgdzenia GX jest aktualne (szczegdty w rozdziale Aktualizacje oprogramowania
uktadowego [88]).

2. Sprawdz potaczenie sieciowe i internetowe:
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Sprawdz przypisanie adresu IP w ustawieniach Ethernet lub
WiFi (Ustawienia — taczno$¢ — Ethernet/WiFi — Konfiguracja
IP — Automatyczne) i potwierdz:

» ,Stan” musi by¢ ,Polaczony”.
» Adres IP nie zaczyna sie od ,169”.
* Obecne sg maska sieciowa, brama i serwer DNS.

Jesli adres IP zaczyna sig od 169, sprawdz, czy w sieci
dziata serwer DHCP. 99% wszystkich sieci ma dziatajacy
serwer DHCP, ktéry jest domysinie wigczony na wszystkich
znanych routerach ADSL, kablowych i mobilnych. Jesli nie
dziata zaden serwer DHCP, skonfiguruj adres IP recznie, jak
opisano w rozdziale Manualna konfiguracja IP [63].

W przypadku GX GSM lub GX LTE 4G zapoznaj sie z trescig,
instrukcji Wykrywania i usuwania usterek w instrukcji obstugi GX
LTE 4G.

Problemy z siecia Ethernet:

» Jesli ,Stan” pokazuje ,Odtgczony”, sprawdz kabel i kontrolki
potaczenia na urzadzeniu GX. Dwie kontrolki z tytu, do
ktorych podigcza sie kabel Ethernet RJ45, powinny Swiecic¢
lub migaé. Dwie wytgczone kontrolki wskazujg na problem
z potgczeniem.

Problemy z WiFi:

» Brak podtaczonego adaptera WiFi: Ponownie wtéz klucz
sprzetowy WiFi.

* Podczas korzystania z WiFi, gdy ,Stan” pokazuje ,Awaria”,
moze sie zdarzyc, ze hasto WiFi jest nieprawidtowe. Nacisnij
,<Zapomnij sie¢” i sprobuj potaczy¢ sie ponownie, podajac
prawidtowe hasto.

3. Sprawdz stan btedu potaczenia

Etharnet
State
MAC atiress
# canfiguration

F address

Forgel network?

Signal strength

Farget

41
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* Przejdz do Ustawienia — VRM — ,Bfad potaczenia™

* W przypadku wyswietlenia btedu potaczenia, Cerbo GX nie
moze nawigzac facznosci z bazg danych VRM. Na ekranie
zostanie wyswietlony kod btedu wskazujacy rodzaj problemu
z tacznoscia, a takze dodatkowe szczegdty, ktére pomogg
technikom IT w zdiagnozowaniu problemu.

» Btad #150 Nieoczekiwana odpowiedz: Wywotanie http/https
powiodto sie, ale odpowiedz byta niepoprawna. Oznacza
to, ze istnieje strona logowania do WiFi lub sieci, czasami
nazywana ,portalem przechwytujgcym”, czasami spotykana
na lotniskach, hotelach, przystaniach lub kempingach. Nie ma
rozwigzania, ktére umozliwitoby wspétprace urzadzenia GX
z siecig WiFi, ktéra wymagataby takiej strony logowania i/lub
akceptacji regulaminu.

Btad #151 Nieoczekiwana odpowiedz HTTP: Potaczenie
powiodto sie, ale odpowiedz nie wskazata pomysinego
kodu wyniku HTTP (zwykle 200). Moze to oznacza¢, ze
transparentny serwer proxy przejmuje potaczenie. Przyktady b
podano przy nr 150 powyze;. VRM Portel

* Btad nr 152 Przekroczenie limitu czasu potaczenia: Moze
to oznaczac stabg jakos$¢ potaczenia internetowego lub
restrykcyjng zapore sieciowa.

v connection (HTTFS)

Btad nr 153 Btad potaczenia: Ten btagd moze wskazywaé
na problem z routingiem. Zapoznaj si¢ ze znaczeniem
wyswietlonego komunikatu o btedzie. W ponizszym
przyktadzie urzgdzenie GX nie miato zezwolenia na dostep
do internetu przez router.

VRM anline portal

Log mtenva

Btad nr 153 Problem z potaczeniem: A nastgpnie konkretnie
problem zwigzany z SSL. Ten btgd moze wskazywaé
na problem zwigzany z SSL. Sprawdz ustawienia daty,
godziny i strefy czasowej na urzgdzeniu GX, poniewaz
nieprawidfowe ustawienia mogg powodowac¢ btedy SSL.
Upewnij sie réwniez, ze router nie wyswietla specjalnej
strony z zastrzezeniem, logowaniem lub akceptacja, co jest
powszechne w publicznych sieciach WiFi, np. na lotniskach
czy w hotelach.

s (HTTPS channsl)

cllon. VesihedHT

ewecton S1atus (MO TT APC channel)

» Blad #154 Awaria DNS: Sprawdz, czy w menu Ethernet lub
WiFi skonfigurowano prawidtowy serwer DNS. Zazwyczaj jest
on przydzielany automatycznie przez serwer DHCP w sieci.

Btad #155 Blad trasowania: VRM jest niedostepny. Ten btad
wystepuje, jesli odebrany zostanie btad ICMP wskazujacy,

ze nie istnieje zadna trasa do serwera VRM. Sprawdz,

czy serwer DHCP przypisuje dziatajaca trase domysing lub
ze brama jest poprawnie skonfigurowana do konfiguracji
statycznych.

Biad #159 Nieznany btad: Jest to btad typu catch-

all dotyczacy btedow, ktérych nie mozna bezposrednio
sklasyfikowa¢. W takich przypadkach komunikat o btedzie
bedzie zawierat informacje o problemie.

cbyect at Cub55kce?B=: Falled io establish a
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13.5. Analiza danych w trybie offline (bez VRM)

W sytuacjach, gdy nie ma dostepu do internetu, np. w instalacjach zdalnych, dzienniki danych mozna analizowa¢ lokalnie bez
przesytania ich do portalu VRM.

1. Zainstaluj VictronConnect na laptopie z systemem Windows e e —
lub macOS.

2. WIi6z pamieé USB lub karte microSD zawierajaca pliki
dziennika danych z urzadzenia GX.

3. Otworz VictronConnect i uzyj funkcji Venus Log Converter,
aby przekonwertowa¢ pliki dziennika na arkusze Excela
w celu dokonania analizy.

Uwaga: Konwerter Venus Log jest dostepny tylko w wersjach
VictronConnect na systemy Windows i macOS. Nie jest
dostepny na systemy iOS ani Android.

Szczegotowe instrukcje podano w rozdziale Importowanie
i konwertowanie plikéw bazy danych rodziny produktow GX
w instrukcji obstugi VictronConnect.

13.6. Przejdz do ustawien panelu Konsoli zdalnej i Regulatoréw w VRM

Poziom dostepu do Konsoli zdalnej i okienka Sterowanie
mozna skonfigurowa¢ za pomoca menu ustawien portalu VRM
(Ustawienia — VRM — Portal VRM).

Domysinie wigczony jest pelny dostep, co umozliwia bezposrednig,

modyfikacje ustawien za pomocg Remote Console lub panelu ? Vit Pl
Controls na pulpicie VRM. Aby zwigkszy¢ bezpieczenstwo lub o o
zmniejszy¢ zuzycie danych, dostep mozna ustawi¢ na Read-only Fvaanty

(Tylko do odczytu) lub Off (Wytaczony).

W ponizszej tabeli podsumowano, w jaki sposdb kazde
ustawienie wptywa na transmisje danych, tryb czasu
rzeczywistego, panel Controls (Sterowanie), VC-R i zdalne
aktualizacje oprogramowania uktadowego VRM, pomagajac
wybraé¢ odpowiedni poziom dla konkretnych wymagan.

Ful -

Normalna Tryb czasu Panel Nowy Klasyczny Aktualizacje
transmisja rzeczywistego() sterowania interfejs interfejs oprogramowania
danych ((4F:] uzytkownika uzytkownika ukladowego
pulpicie w VRM w VRM VictronConnect
VRM) Remote
i Remote w VRM
Petny Wigczone Wiaczone Wiaczone Wiaczone Wigczone®) Wiaczone
(domysiny)
Tylko do Wigczone Wiaczone Wylaczone Wiaczone(@ Wylaczone Wytaczone
odczytu
Wyt Wytaczone Wytgczone Wytaczone Wytaczone Wytgczone Wytgczone

() Wytaczenia trybu czasu rzeczywistego VRM mozna dokona¢ w portalu VRM. Moze to byé przydatne do zmniejszenia
wykorzystania przepustowosci tacza w przypadku kosztownych potaczen.

(@) Wigczone, ale nie mozna zmieni¢ zadnych elementéw sterujacych ani ustawien.

() Gdy funkcja Remote Console jest wiaczona w ustawieniach GX.

13.7. Konsola Zdalna na VRM - Wykrywanie i usuwanie usterek
Celem rozwigzania problemoéw z konsola zdalna w VRM wykonaj ponizsze dziatania:

1. Potwierdz funkcjonalnos$¢ rejestrowania portalu VRM. Patrz Rejestracja danych w VRM [107] i Wykrywanie i usuwanie
problemow z rejestracjg danych [108]. Bez tego Konsola zdalna w VRM nie bedzie dziata¢.

2. Sprawdz, czy dostep do portalu VRM jest ustawiony na ,Petny” lub ,Tylko do odczytu” (Ustawienia — VRM — Portal VRM).
Patrz Przejdz do ustawien panelu Konsoli zdalnej i Regulatoréw w VRM [112].

3. Zaktualizuj urzadzenie GX do najnowszej wersji oprogramowania uktadowego.
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4. Po ponownym uruchomieniu sprawdz, czy stan potaczenia menu portalu online VRM pokazuje ,Brak btedu”. Jesli btad
bedzie sie powtarzat, przejrzyj etap 3 w rozdziale \Wykrywanie i usuwanie problemow z rejestracjg danych [108].

5. Sprawdz, czy przegladarka internetowa moze uzyska¢ dostep do nastepujacego adresu URL:
* hitps://ccgxlogging.victronenergy.com/ - Btad 403 Forbidden lub 405 Method Not Allowed potwierdza, ze tacznos¢ HTTPS
dziata prawidfowo.

Kliknij tacze i sprawdz. Zwré¢ uwage, ze wyswietlenie komunikatu o btedzie oznacza, ze wszystko dziata prawidtowo. Jesli
wystapi przekroczenie limitu czasu lub jakikolwiek inny btad przegladarki, potaczenie moze by¢ blokowane przez zapore
sieciowa.
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14. Integracja morskich wyswietlaczy wielofunkcyjnych MFD za

pomoc3 aplikacji

14.1. Wprowadzenie i wymagania

Glass Bridge most to wyswietlacz MFD (wyswietlacz wielofunkcyjny), ktory na duzym ekranie lub ekranach wyswietla informacje
na temat systemow na todzi oraz dane nawigacyjne, eliminujac w ten sposéb wiele wskaznikéw, konsoli i komplikacje zwigzanych
z okablowaniem.

System Victron mozna tatwo zintegrowac z urzadzeniem wielofunkcyjnym, jak przedstawiono na tym filmie:

Funkcje:

» Monitorowanie stanu zasilania brzegowego i z generatora.

» Monitorowanie stanu jednego lub wiekszej ilosci akumulatorow. Wykorzystujac napiecie na przykiad tadowarek akumulatoréw,
moze réwniez wizualizowa¢ akumulatory rezerwowe, np. akumulatory rozruchowe generatora.

» Monitorowanie urzadzen przetwarzania energii: tadowarek, falownikéw, falownika/tadowarki.

» Monitorowanie wytwarzania energii stonecznej przez tadowarke stoneczng MPPT.

» Monitorowanie obcigzenia AC i DC.

» Monitorowanie poziomu i temperatury w zbiornikach

» Sterowanie limitem pradu wejsciowego zasilania brzegowego.

» Sterowanie falownikiem/tadowarka: wytgczenie, wiaczenie lub ustawienie jako tylko tadowarki.

» Opcjonalnie otwieranie panelu Konsoli Zdalnej Victron, co umozliwia dostep do dalszych parametrow.

Nalezy pamigta¢, ze monitorowanie i sterowanie tadowarkami prgdu przemiennego podtgczonymi za posrednictwem VE.Direct
lub VE.Can (dotyczy to inteligentnych tadowarek 1P43 i serii Skylla) dziata tylko wtedy, gdy podtaczone jest zasilanie brzegowe.
Kompatybilnosé sprzetu Victron:

» Wszystkie falowniki/tadowarki Victron: Od urzadzenia jednofazowego o mocy 500 VA po duzy system tréjfazowy o mocy 180
kVA, w tym modele Multi, Quattro, 230 VAC i 120 VAC.

Monitory akumulatoréw: BMV-700, BMV-702, BMV-712, SmartShunt, and newer, Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS, Lynx
Smart BMS i Lynx Smart BMS NG.

» Wszystkie regulatory tadowania stonecznego MPPT firmy Victron

Czujniki temperatury i czujniki zbiornika w zakresie opisanym w niniejszej instrukcji. Informacje o obstugiwanych urzadzeniach
podano w rozdziatach Podtgaczenie urzadzen Victron [21] i Podtgczanie obstugiwanych produktow innych firm niz Victron [33].
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Wymagane podzespoty:

» Uktad akumulatorowy

» Urzadzenie Victron GX (wszystkie modele sg kompatybilne)

* Inwerter/tadowarka Victron

» Monitor akumulatora Victron

» Kabel sieciowy Ethernet podigczony pomiedzy MFD i urzadzeniem GX

» Kabel adaptera Ethernet do MFD (tylko niektérych producentéw, szczegétowe informacje podano w ponizszych tgczach)

Uzywanie Aplikacji do innych celéw

Aplikacja widoczna na wyswietlaczach MFD to aplikacja HTML5 hostowana na urzadzeniu GX. Mozna uzyskac¢ do niej dostep
rowniez ze zwyktego komputera PC (lub urzgdzenia mobilnego), przechodzac w przegladarce do: http://venus.local/app/ lub
zastepujac venus.local adresem IP GX.

14.2. Integracja z Raymarine MFD

14.2.1. Wstep

W tym rozdziale wyjasniono, jak potaczy¢ sie z wyswietlaczami MFD Raymarine za pomocg potaczenia Ethernet. W ostatnim
rozdziale wyjasniono rowniez charakterystyke Raymarine podczas taczenia sie przez NMEA 2000.

Zastosowana technologia integracji nosi nazwe LightHouse Apps firmy Raymarine.

Nalezy pamigtac, ze istnieje alternatywna metoda potaczenia, czyli NMEA 2000. Szczego6towe informacje podano
w rozdziale Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomocg NMEA 2000 [130].

14.2.2. Kompatybilnos¢

Integracja MFD jest mozliwa z urzadzeniami wielofunkcyjnymi Axiom, Axiom Pro i Axiom XL z LightHouse 3 i Lighthouse 4.
Wyswietlacze wielofunkcyjne serii €S i gS, ktére zostaty zaktualizowane do wersji LightHouse 3, nie sg kompatybilne.

Do zapewnienia kompatybilnosci wyswietlacze MFD Raymarine wymagaja co najmniej wersji LightHouse v3.11, ktérg
opublikowano w listopadzie 2019 r.

Mozna uzywac¢ wszystkich urzadzen GX firmy Victron, i sg one kompatybilne. Szczegédty dotyczace szczegétowej kompatybilnosci
produktu z falownikami/tadowarkami i innymi podzespotami podano w gtéwnym rozdziale Integracja morskiego wskaznika
wielofunkcyjnego za pomoca aplikacji [114].

14.2.3. Okablowanie

MFD musi by¢ potaczony z urzadzeniem GX w sieci Ethernet. Nie ma mozliwosci potgczenia przez WiFi. Do potaczenia Ethernet
wymagany jest adapter RayNet.

Adaptery RayNet mozna naby¢ w firmie Raymarine:

AB2360 RayNet (F) na RJ45 (M) - 1 m

A80151 RayNet (F) na RJ45 (M) - 3 m

A80159 RayNet (F) na RJ45 (M) - 10 m

A80247 Adapter RayNet (F) na RJ45 (F)

A80513 Kabel przejsciowy RayNet meski na RJ45

Do potaczenia urzadzenia GX z internetem uzyj WiFi. Jesli Axiom MFD jest podtaczony do internetu (przez WiFi), automatycznie
udostepni swoje potaczenie urzgdzeniu GX przez Ethernet.

Podtaczenie urzadzenia MFD Axiom do routera sieciowego przez Ethernet prowadzi do konfliktéw adreséw IP
ze wzgledu na zintegrowany serwer DHCP w urzadzeniu MFD Axiom.
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S Nie ma mozliwosci uzycia GX GSM lub GX LTE 4G ze wzgledu na zintegrowany serwer DHCP w MFD Axiom.

Od wersji Raymarine LightHouse v3.15 dostepna jest opcja przetaczania DHCP. Wytaczenie tej opc;ji nie
oznacza, ze Axiom MFD bedzie wspétpracowac z routerami sieciowymi innych firm. Wiecej informaciji
znajdziesz w tym poscie na Spotfecznosci Victron.

14.2.4. Konfiguracja urzadzenia GX

1. W urzadzeniu Victron GX przejdz do Ustawienia — Integracje
i wigcz dostep MQTT.

2. Nastepnie przejdz do menu Ustawienia — Konfiguracja
systemu — Akumulatory — Pomiary akumulatora i tam
skonfiguruj, podglad ktérych akumulatoréw chcesz mie¢ na
MFD, i pod jakg nazwa.

3. W przypadku todzi, pojazdéw kempingowych i innych
zastosowan z odbiornikami pradu statego, np. oswietleniem
i zainstalowanym monitorem akumulatora, nalezy wigczyé
ustawienie ,Ma instalacje pradu statego”. Wiecej informac;ji e e——
na ten temat podano w rozdziale Struktura menu i parametry
konfigurowalne [71]. [ —.

Nie sg wymagane zadne inne ustawienia, jak adresy IP, itp., poniewaz wyswietlacze MFD Axiom majg zintegrowany serwer
DHCP.

14.2.5. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Raymarine)

Nowoczesne wyswietlacze MFD Raymarine Axiom mogg wyswietla¢ nawet 16 pozioméw w zbiornikach, a mniejsze wyswietlacze
MFD, np. i70 lub i70s, mogg wyswietla¢ dane z 5 zbiornikow.

Obowigzujg nastepujgce ograniczenia:

1. Obecnie Axiom moze wyswietlaé tylko rodzaje cieczy: Paliwo (domysinie), Woda pitna, Scieki gospodarczo-bytowe, Woda
do transportu zywych ryb, i Benzyna. Nie sg wyswietlane dane innych rodzajéw cieczy, tj. LNG, LPG, oleju hydraulicznego
i oleju napedowego. Jest to ograniczenie Raymarine, ktére moze ulec zmianie wraz z przysztg aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego.

Jednakze, w menu urzadzenia GX istnieje mozliwo$¢ skonfigurowania rodzaju cieczy dla czujnika w danym zbiorniku na
jeden z obstugiwanych, a nastepnie zmiany nazwy zbiornika w ustawieniach zbiornika Axiom (Szczegdty todzi > Konfiguruj
zbiorniki > Ustawienia zbiornika) na dowolna, np. LPG, ktéra jest nastepnie wyswietlana na tablicy przyrzadéw jako zbiornik
LPG.

2. Modele i70 i i70s wyswietla maksymalnie 5 zbiornikéw, gdzie rodzajem cieczy musi by¢ Paliwo. Pozostate rodzaje cieczy nie
sg wyswietlane.

3.  Wymagania dotyczace tworzenia instancji opisano w ponizszej czesci Tworzenie instancji wymagan podczas korzystania
z Raymarine [118].

4. Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtaczenie urzadzen Victron [21] i Podtgczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [33].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podtgczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wiaczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukcji Raymarine; Koniecznie zapoznaj sie z dokumentacjg Raymarine dotgczong do
Twojego wyswietlacza MFD Raymarine. Najnowsza wersja dostepna jest na stronie internetowej Instrukcje i dokumenty
Raymarine.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.
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2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

Fhad type

Capacity 2008

Swandard

Fluid type
Volume unit

Custom shape

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Na wyswietlaczu MFD Axiom przejdz do opcji Ustawienia > Szczegdty fodzi > Zbiorniki > Konfiguruj zbiorniki i sprawdz, czy
na liscie znajdujg sie wszystkie czujniki zbiornikéw.

Tank settings

Nusm of interiar emiranme:

Krotkotrwale dotykajac nazwy odpowiedniego zbiornika mozna nadaé zbiornikowi nazwe, ktéra nastepnie
@ zostanie wyswietlona na tablicy przyrzadow.

4. Otworz panel ZBIORNIKI lub utwérz nowg strone, na ktorej pojawig sie zbiorniki.

Select data

Diugotrwate dotknigcie nazwy jednego ze zbiornikéw umozliwia dokonanie dalszych konfiguracji, np. wybranie zbiornika do
wyswietlenia lub, jesli jest to mozliwe, zmiane jednostki z wartosci procentowej na objetosc¢.

14.2.6. Instalacja krok po kroku
1. Podtacz kabel adaptera RayNet do MFD

2. Podtacz koniec RJ45 kabla adaptera RayNet do portu Ethernet urzadzenia GX
3. Na wyswietlaczu MFD przejdz do opcji Aplikacje, a nastepnie wybierz logo Victron

4. |... to wystarczy. Wszystkie informacje mozna teraz przeglada¢ na jednym ekranie, a sa to:
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Odbiorniki DC, informacje o akumulatorze, przytacze zasilania brzegowego, produkcja energii stonecznej, odbiorniki AC,
sterowanie falownikiem i generatorem oraz mozliwos$¢ otwarcia Konsoli Zdalnej

Na tym filmie przedstawiono kolejne dziatania:

A

Step 1: Connect the RayNet adaptor%ﬁm energy
cable into display.

aplikacje Victron na urzadzeniu Axiom i wys$wietli sie komunikat ,Nie znaleziono urzadzen sprzetowych”, po

@ Po podtaczeniu kabla Ethernet urzadzenie GX otrzymuje numer IP od DHCP Axiom. Jesli uruchomisz
prostu uruchom ponownie Axiom i zobacz... to dziata!

14.2.7. NMEA 2000

Oprdécz potaczenia przez sie¢ Ethernet, wyswietlacz MFD Raymarine mozna réwniez podiaczy¢ do systemu Victron za pomocg
NMEA 2000. Jesli jestes$ poczatkujacym uzytkownikiem NMEA 2000 i Victron, zacznij od zapoznania sie z tre$cig rozdziatu
Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomoca NMEA 2000 [130].

W kolejnych rozdziatach wyjasniono charakterystyke NMEA 2000 podczas podtaczania Victron do wyswietlacza MFD Raymarine.

14.2.8. Ogélne i obstugiwane PGN

Celem skonfigurowania zrédet danych w Raymarine, przejdz do Ustawienia > Sieé > Zrédta > Zaawansowane.

Jezeli masz wiecej niz 1 akumulator pamietaj o dostosowaniu ustawienn Axioma do wtasciwej ilosci akumulatoréw (baterii
akumulatorowych).

Raymarine obstuguje nastepujace PGN powigzane z Victron:

127505 Poziom cieczy (poziom w zbiorniki)

127506 Szczegotowy stan DC (stan natadowania, pozostaty czas)

127507 Stan fadowania

127508 Stan akumulatora (napiecie akumulatora, natezenie prgdu akumulatora)

127509 Stan falownika

Nalezy pamieta¢, ze Raymarine nie obstuguje J71939 - danych AC.

Gdy sie¢ NMEA 2000/STNG ma dane GPS, urzadzenie GX postrzega je jako zrédto GPS i moze wykorzystaé pozycje GPS
w VRM.

14.2.9. Tworzenie instancji wymagan podczas korzystania z Raymarine

Szczegoty tworzenia instancji cieczy:

» Raymarine i70: maksymalna liczba poziomoéw zbiornika wynosi 5; instancja cieczy 0-4, a typ musi by¢ paliwem
* Raymarine i70s: maksymalna liczba poziomdéw zbiornika wynosi 5; instancja cieczy 0-4, a typ musi by¢ paliwem

» Wyswietlacze MFD Axiom: w wersji Lighthouse 4.1.75 mozna podtgczy¢ maksymalnie 16 zbiornikéw; instancje cieczy 0-15

14.2.10. Przed LightHouse 4.1.75

Jezeli jest ich wiecej, tj. SmartShunt w sieci NMEA 2000, tadowarka stoneczna i SmartShunt lub inne urzadzenie transmitujace
ten sam typ PGN, wéwczas instancje danych tych PGN nalezy zmieni¢, aby kazda instancja danych byta niepowtarzalna.
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Zwykle dotyczy to instancji Akumulator, uzywanej w Stanie akumulatora i Szczegétowych PGN DC.

Tutaj pokazano, jak to zrobi¢: Zmiana instancji NMEA 2000, czes¢ Instancje danych. Wymaga to interfejsu Actisense NGT-1
NMEA 2000 do komputera (USB).

Tylko Raymarine wymaga, by Instancje danych byty globalnie niepowtarzalne dla PGN. Urzadzenia innych
S marek tego nie wymagaja. |, cho¢ by¢ moze nie ma to zwigzku, takze standard NMEA 2000 tego nie

wymaga. Moéwiac doktadniej, jest napisane: ,Instancje danych musza by¢ niepowtarzalne w tych samych PGN

przesytanych przez urzadzenie. Instancje danych nie moga by¢ globalnie niepowtarzalne w sieci.”

14.2.11. LightHouse 4.1.75 i nowsze

Poczawszy od wersiji LightHouse 4.1.75 instancje akumulatora nie muszg juz by¢ niepowtarzalne. Oznacza to, ze mozesz
pozostawi¢ instancje akumulatora z warto$cig domysing, ktéra zwykle wynosi 0. Wyswietlacz Axiom wykrywa akumulatory
automatycznie.

14.3. Integracja z Navico MFD

14.3.1. Wstep

Navico to ogdélna marka stojgca za wyswietlaczami wielofunkcyjnymi B&G, Simrad i Lowrance.
W tym rozdziale wyjasniono, jak potaczyé¢ sie z wyswietlaczami MFD Navico za pomoca potaczenia Ethernet.
Koniecznie zapoznaj sie takze z trescig rozdziatu Integracja morskiego wyswietlacza MFD za pomocag aplikacji [114].

Nalezy pamigtac, ze istnieje alternatywna metoda potgczenia, czyli NMEA 2000. Szczegdétowe informacje podano
w rozdziale Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomocg NMEA 2000 [130].

14.3.2. Kompatybilnosé
Kompatybilny osprzet Navico:

16 19 24

Simrad NSO EVO3/S
NSS EVO3/S * 9 12 16 NSS7 EVO3 jest kompatybilny
IDS 9 12

Korzysta z innej przegladarki.
NSX 7 9 12 Nie wszystkie funkcje sg
obecnie obstugiwane.

Gob nie jest kompatybilne

Go* [ 9 12 Go7 XSR jest kompatybilne,
podczas gdy Go7 XSE nie jest

B&G Zeus®/3S Glass 16 19 24
Helm
Zeus®/3S * 9 12 16 Zeus?® 7 jest kompatybilny

Korzysta z innej przegladarki.
Zeus S 7 9 12 Nie wszystkie funkcje sg
obecnie obstugiwane.

Vulcan 5 nie jest kompatybilny

Vulcan* 7 9 12 Vulcan 7R i 7FS nie sg
kompatybilne

Lowrance HDS Pro 9 10 12 16
HDS Live 7 9 12 16
HDS Carbon 7 9 12 16
Elite FS 7 9

Nalezy pamietaé, ze ta funkcja dziata réwniez w Simrad NSS evo2 i B&G Zeus?, lecz tylko w ograniczonym zakresie. Co wiecej,
nie jest on oficjalnie obstugiwany przez firme Victron ani Navico i nie bedg dostepne zadne nowe wersje oprogramowania,
rozwigzujgce wszelkie mogace sie pojawi¢ problemy. Innymi stowy, nie jest to konfiguracja obstugiwana przez Navico.
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W tej chwili nie mozna sterowac aplikacjq Victron MFD inaczej niz za pomocg ekranu dotykowego. Oznacza to, ze nie mozesz
uzywac:

» Klawiszy pulpitu sterowania, tj. WheelKey i klawiszy strzatek
» Simrad OP50

+ B&G ZC2

14.3.3. Okablowanie

Urzadzenie Navico musi by¢ potaczony z urzgdzeniem GX w sieci Ethernet. Nie ma mozliwosci potaczenia przez WiFi.
Do potaczenia Ethernet wymagany jest adapter Navico, poniewaz wyswietlacze MFD Navico sg wyposazone w okragte
wodoszczelne zigcze na tylnej Sciance urzadzenia. Adaptery mozna naby¢ w firmie Navico:

» ETHADAPT-2M 127-56

+ CABLE RJ45M-5F ETH ADPTR NONWATERPRF

14.3.4. Konfiguracja urzadzenia GX

1. W urzadzeniu Victron GX przejdz do Ustawienia — Integracje
i wigcz dostep MQTT.

2. Nastepnie przejdz do menu Ustawienia — Konfiguracja
systemu — Akumulatory — Pomiary akumulatora i tam
skonfiguruj, podglad ktérych akumulatoréw chcesz mie¢ na
MFD, i pod jaka nazwa.

3. W przypadku todzi, pojazdéw kempingowych i innych
zastosowan z odbiornikami pradu statego, np. oswietleniem Iy
i zainstalowanym monitorem akumulatora, nalezy wigczyé ’
opcje ,Ustawienie instalacji pradu statego Has”. Wiecej Lo B BME Viru
informacji na ten temat podano w rozdziale Struktura menu
i parametry konfigurowalne [71]. [P p———

Nie sg wymagane zadne inne ustawienia, np. adresy IP lub podobne. Urzadzenie GX i urzadzenia Navico taczg sie ze sobg
korzystajgc technologii zwanej adresowaniem linklocal.

Istnieje mozliwos$¢ podtaczenia routera do tej samej sieci LAN, a w ten sposob podtgczyé urzadzenie GX do internetu. Urzadzenie
GX mozna takze potaczy¢ z internetem poprzez WiFi lub za pomocg GX LTE 4G.

Nalezy pamieta¢, ze GX LTE 4G mozna uzywacé tylko wtedy, gdy urzadzenie MFD i GX sg bezposrednio ze sobg potaczone, bez
routera.

14.3.5. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Navico)

Nowoczesne wyswietlacze MFD firmy Navico, np. seria Simrad NSO EVO3, umozliwiajg wyswietlanie informacji o poziomie
réznych rodzajow cieczy w zbiornikach.

Obowigzujag nastepujace ograniczenia:

1. Obecnie kompatybilny wyswietlacz MFD Simrad moze wyswietla¢ tylko Paliwo (domy$lnie), Woda pitna, Scieki gospodarczo-
bytowe, Woda do transportu zywych ryb, i Olej. Nie sg wyswietlane dane innych rodzajéw cieczy, tj. LNG, LPG czy
oleju napedowego. Jest to ograniczenie Simrad, ktére moze ulec zmianie wraz z przyszig aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego MFD.

Jednakze, w menu urzadzenia GX istnieje mozliwo$é skonfigurowania rodzaju cieczy dla czujnika w danym zbiorniku na
jeden z obstugiwanych, a nastepnie zmiany nazwy zbiornika w ustawieniach zbiornika MFD na dowolng, np. LPG, ktdra jest
nastepnie wyswietlana na tablicy przyrzadow jako zbiornik LPG.

2. Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtaczenie urzadzen Victron [21] i Podtgczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [33].

Konfiguracja krok po kroku
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Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podtaczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wigczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukciji firmy Simrad; Koniecznie zapoznaj sie z dokumentacja firmy Simrad dotgczona do
MFD; Istniejg pewne réznice w nawigacji po menu poszczegolnych wyswietlaczy MFD.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

i Type
Fuel =
Fiesh wirter
Waste wates
Setup
Liwes s
Capacity 2004
il
Sandarnd
Black water
Fluid type
Gagsling { I
Volume unit
Diesel
Custom shape
LPC
LNG
Hydrmaulic af

R wistes (

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Na wyswietlaczu MFD Simrad przejdz do opcji Ustawienia > Sie¢ > Zrédta > Zaawansowane > Zrédto danych i sprawdz, czy
na liscie znajdujg sie wszystkie czujniki zbiornikow. System powinien automatycznie zidentyfikowaé czujniki zbiornika. Jesli
tak sie nie stanie, wtacz te funkcje w opcji zaawansowanej w oknie dialogowym Ustawienia systemu.
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4. Wybranie czujnika zbiornika z menu wyboru zrodta danych spowoduje wyswietlenie dodatkowych szczegotow i opcji
konfiguracji, np. rodzaju cieczy, lokalizacji lub nazwy niestandardowej. Na koniec otwdrz pulpit nawigacyjny lub utwérz
niestandardowy pulpit nawigacyjny i umies¢ czujniki zbiornika wedtug wtasnego uznania.
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14.3.6. Instalacja krok po kroku
1. Podtacz kabel UTP do MFD

2. Drugi koniec kabla UTP podtacz do portu Ethernet urzgdzenia GX
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3. Przejdz do aplikacji na wyswietlaczu MFD, a nastepnie wybierz logo Victron Energy, ktére pojawi sie po kilku sekundach

4. |... to wystarczy. Wszystkie informacje mozna teraz przeglada¢ na jednym ekranie, a sa to:

Odbiorniki DC, informacje o akumulatorze, przytacze zasilania brzegowego, produkcja energii stonecznej, odbiorniki AC,
sterowanie falownikiem i generatorem oraz mozliwos$¢ otwarcia Konsoli Zdalnej

Na tym filmie przedstawiono kolejne dziatania:

Glass Bridge integration a lot of hassle? ]y, victron eneray

14.3.7. NMEA 2000

Oprécz potaczenia przez sie¢ Ethernet, wyswietlacz MFD Navico mozna réwniez podtaczy¢ do systemu Victron za pomocg
NMEA 2000. Jesli jestes poczatkujacym uzytkownikiem NMEA 2000 i Victron, zacznij od zapoznania sie z trescig rozdziatu
Integracja morskich wys$wietlaczy MFD za pomocg NMEA 2000 [130].

MFD mozna tatwo skonfigurowa¢ do wyswietlania danych z urzadzenia GX. Nie ma potrzeby zmienia¢ zadnej instancji.

Celem skonfigurowania zrédet danych w MFD, przejdz do Ustawienia > Sie¢ > Zrédta > Zaawansowane.

14.3.8. Ogélne i obstugiwane PGN

Celem skonfigurowania zrodet danych w MFD Navico, przejdz do Ustawienia > Sie¢ > Zrédta > Zaawansowane.

Obstugiwane sg nastepujace PGN powiazane z Victron:

127505 Poziom ptynu (zbiorniki)

127506 Szczegotowy stan DC (stan natadowania, pozostaty czas)

127507 Stan fadowania

127508 Stan akumulatora (napiecie akumulatora, natezenie prgdu akumulatora)
127509 Stan falownika

J1939 PGNy AC

14.3.9. Rozwigzywanie probleméw

P1: Strona MFD wyswietla nieaktualne informacje lub strone problemu z potaczeniem, ale urzadzenie GX dziata i jest
podtaczone, a na stronie gtéwnej widoczna jest ikona Victron.

01: Sproébuj ponownie zatadowaé strone naciskajac menu w prawym gérnym rogu i wybierajac STRONA GLOWNA.

Home

14.4. Integracja z Garmin MFD
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14.4.1. Wstep

W tym rozdziale wyjasniono, jak potaczy¢ sie z wyswietlaczami MFD Garmin za pomoca potaczenia Ethernet. Zastosowana
technologia integracji nosi nazwe Garmin OneHelm.

Koniecznie zapoznaj sie takze z trescig rozdziatu Integracja morskiego wyswietlacza MFD za pomocag aplikacji [114].

Nalezy pamigtac, ze istnieje alternatywna metoda potgczenia, czyli NMEA 2000. Szczegoétowe informacje podano
w rozdziale Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomocg NMEA 2000 [130].

14.4.2. Kompatybilnosé

OneHelm jest obecnie dostepny dla nastepujacych modeli:

» Seria wyswietlaczy MDF GPSMAP® 8400/8600
» Seria wyswietlaczy MDF GPSMAP® 722/922/1222 Plus

Obstugiwany jest takze ActiveCaptain. Ponizszy zrzut ekranu przedstawia ActiveCaptain z aplikacjg Victron.

Mozna uzywa¢ wszystkich urzadzen GX firmy Victron, i sg one kompatybilne. Szczegéty dotyczace szczegétowej kompatybilnosci
produktu z falownikami/tadowarkami i innymi podzespotami podano w gtéwnym rozdziale Integracja morskiego wskaznika
wielofunkcyjnego za pomoca aplikacji [114].

nart B... MultiPlus-11 2...

14.4.3. Okablowanie

MFD Garmin musi by¢ potaczony z urzadzeniem GX w sieci Ethernet. Nie ma mozliwosci potgczenia przez WiFi. Do potgczenia
Ethernet wymagany jest adapter Garmin.

Nazwa czesci Garmin m Nr katalogowy Garmin

Kable sieciowe Garmin Marine (duze ztacza) 1,83 m 010-10550-00
Kable sieciowe Garmin Marine (duze ztacza) 6,1m 010-10551-00
Kable sieciowe Garmin Marine (duze ztacza) 12,19 m 010-10552-00
Kable sieciowe Garmin Marine (duze ztacza) 15,24 m 010-11169-00
Kable sieciowe Garmin Marine (duze ztacza) 152,4 m 010-10647-01
Ztacze kabla sieciowego Garmin Marine N/D 010-10580-00
Ztacze izolacyjne sieciowe Garmin Marine PoE N/D 010-10580-10

Nowsze generacje urzadzen wielofunkcyjnych Garmin, ktére sa wyposazone w BlueNet, wymagajg innych kabli:

Kabel adaptera sieciowego Garmin BlueNet™ do RJ45 N/D 010-12531-02
Kabel sieciowy Garmin BlueNet™ (kat prosty) 20,3 cm 010-12528-13
Kabel sieciowy Garmin BlueNet™ 0,30 m 010-12528-11
Kabel sieciowy Garmin BlueNet™ 1,83 m 010-12528-30
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Kabel sieciowy Garmin BlueNet™ 6,1m 010-12528-31
Kabel sieciowy Garmin BlueNet™ 12,19 m 010-12528-02
Kabel sieciowy Garmin BlueNet™ 15,24 m 010-12528-03
Kabel sieciowy Garmin BlueNet™ (Kat prosty) 15,24 m 010-12528-10

14.4.4. Konfiguracja urzadzenia GX

1. W urzadzeniu Victron GX przejdz do Ustawienia — Integracje
i wiacz dostep MQTT.

2. Nastepnie przejdz do menu Ustawienia — Konfiguracja
systemu — Akumulatory — Pomiary akumulatora i tam
skonfiguruj, podglad ktérych akumulatoréw chcesz mie¢ na
MFD, i pod jakg nazwa.

3. W przypadku todzi, pojazdéw kempingowych i innych
zastosowan z odbiornikami pradu statego, np. oswietleniem
i zainstalowanym monitorem akumulatora, nalezy wigczyé y
opcje ,Ustawienie instalacji pradu statego Has”. Wiecej Come
informacji na ten temat podano w rozdziale Struktura menu
i parametry konfigurowalne [71]. P A PR

Nie sg konieczne zadne specjalne ustawienia sieciowe. Ani w Garminie, ani w urzadzeniu Victron GX.

Wyswietlacze MDF Garmin dziatajg na serwerze DHCP, a urzadzenie GX sg domysinie skonfigurowane do korzystania
z protokotu DHCP. Po wtozeniu wtyczki kabla do gniazda ikona Victron Energy pojawi si¢ po uptywie 10 do 30 sekund.

Celem potaczenia urzadzenia GX z internetem i portalem VRM, gdy jego port Ethernet jest juz uzywany do potaczenia
z urzadzeniem Garmin, uzyj WiFi. Wiecej informacji na ten temat podano w rozdziale ¥ acznosc z internetem [61].

Podtaczenie wyswietlacza MFD Garmin do routera sieciowego przez Ethernet prowadzi do konfliktow
adreséw IP ze wzgledu na zintegrowany serwer DHCP.

S Nie ma mozliwosci uzycia GX GSM lub GX LTE 4G ze wzglgdu na zintegrowany serwer DHCP w MFD ’
Garmin.

14.4.5. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Garmin)

Nowoczesne wyswietlacze MFD firmy Garmin, np. seria GPSMAP 84xx, umozliwiajg wyswietlanie informacji o poziomie réznych
rodzajow cieczy w zbiornikach.

Obowigzujg nastepujace ograniczenia:

1. Obecnie GPSMAP moze wyswietlad tylko rodzaje cieczy: Paliwo (domysinie), Woda pitna, Scieki gospodarczo-bytowe,
Woda do transportu zywych ryb, Olej i Ptyn do generatora. Nie sg wyswietlane dane innych rodzajéw cieczy, tj. LNG, LPG
czy oleju napedowego. Jest to ograniczenie Garmin, ktére moze ulec zmianie wraz z przysztg aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego MFD.

Jednakze, w menu urzadzenia GX istnieje mozliwo$¢ skonfigurowania rodzaju cieczy dla czujnika w danym zbiorniku na
jeden z obstugiwanych, a nastepnie zmiany nazwy zbiornika w ustawieniach zbiornika GPSMAP na dowolna, np. LPG, ktéra
jest nastepnie wyswietlana na tablicy przyrzadéw jako zbiornik LPG.

2. Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtaczenie urzadzen Victron [21] i Podtgczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [33].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podigczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wigczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.
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Ponizsza procedura nie zastepuje instrukc;ji firmy Garmin; Koniecznie zapoznaj sie z dokumentacja firmy Garmin dotgczong do
MFD; Istniejg pewne réznice w nawigacji po menu poszczegolnych wyswietlaczy MFD.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

Fhid fype

Capacity 2008

LNG

Hydraulic o

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [tw6j czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Na wyswietlaczu MFD Garmin przejdz do opcji Ustawienia > Komunikacja > Konfiguracja NMEA 2000 > Lista urzadzen,
i sprawdz, czy na liscie znajdujq sie wszystkie czujniki zbiornikow.

4. Skonfiguruj czujniki poziomu w zbiorniku, otwierajgc ekran miernikow, a nastepnie wybierz Menu > Ustawienia wstepne
zbiornika, gdzie mozesz wybrac czujnik poziomu w zbiorniku do konfiguracji, zmiany nazwy, typu, stylu, pojemnosci
i potozenia zbiornika.

14.4.6. Instalacja krok po kroku
1. Podiacz kabel UTP do MFD

2. Drugi koniec kabla UTP podtacz do portu Ethernet urzgdzenia GX
3. Przejdz do aplikacji na wyswietlaczu MFD, a nastgpnie wybierz logo Victron Energy, ktére pojawi sie po kilku sekundach

4. |... to wystarczy. Wszystkie informacje mozna teraz przeglada¢ na jednym ekranie, a sa to:

Odbiorniki DC, informacje o akumulatorze, przytacze zasilania brzegowego, produkcja energii stonecznej, odbiorniki AC,
sterowanie falownikiem i generatorem oraz mozliwo$¢ otwarcia Konsoli Zdalnej
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Na tym filmie przedstawiono kolejne dziatania:
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14.4.7. NMEA 2000

Oprocz potaczenia przez sie¢ Ethernet, wyswietlacz MFD Garmin mozna réwniez podtgczy¢ do systemu Victron za pomocg
NMEA 2000. Jesli jestes$ poczatkujacym uzytkownikiem NMEA 2000 i Victron, zacznij od zapoznania sie z trescig rozdziatu
Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomocg NMEA 2000 [130].

MFD mozna tatwo skonfigurowac do wyswietlania danych z urzadzenia GX. Nie ma potrzeby zmienia¢ zadnej instanc;ji.

Chcac skonfigurowa¢ NMEA 2000 na wyswietlaczu MFD wybierz Ustawienia > Komunikacja > Konfiguracja NMEA 2000 > Lista
urzgdzen. Tutaj mozesz przeglada¢ informacje o podtaczonych urzadzeniach i zmienia¢ ich nazwy. Nalezy pamieta¢, ze nazwy
sg przechowywane w pamieci MFD, a nie w pamieci NMEA 2000.

14.4.8. Ogélne i obstugiwane PGN

Obstugiwane sa nastepujace PGN powiazane z Victron:

127505 Poziom ptynu (zbiorniki)
127506 Szczegotowy stan DC (stan natadowania, pozostaty czas)

127508 Stan akumulatora (napiecie akumulatora, natezenie pragdu akumulatora)

Obstugiwane PGNy moga sie rozni¢ w zaleznosci od modelu. Liste obstugiwanych PGN mozna znalez¢ w instrukcji obstugi MDF.

14.5. Integracja z Furuno MFD

14.5.1. Wstep

W tym rozdziale wyjasniono, jak potaczyé¢ sie z wyswietlaczami MFD Furuno za pomocg potaczenia Ethernet.
Koniecznie zapoznaj sie takze z trescig rozdziatu Integracja morskiego wyswietlacza MFD za pomoca aplikacji [114].

Nalezy pamietac, ze istnieje alternatywna metoda potaczenia, czyli NMEA 2000. Szczegoétowe informacje podano
w rozdziale Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomoca NMEA 2000 [130]. Obecnie wys$wietlacze MFD Furuno obstuguja
tylko PGN poziomu cieczy wysytane przez urzadzenia Victron.

14.5.2. Kompatybilnosé
Integracja MFD jest kompatybilna z nastepujacymi wyswietlaczami MFD Furuno:

» NavNet TZtouch3 TZT12F
» NavNet TZtouch3 TZT16F
» NavNet TZtouch3 TZT19F
» Navnet TZtouch2 TZT2BB Black box

Nalezy pamigtac, ze wyswietlacze MFD NavNet TZtouch3 wymagaja oprogramowania w wersji co najmniej v1.08. Wyswietlacz
Navnet TZtouch2 TZT2BB wymaga oprogramowania w wersji co najmniej v7.01.

Pamietaj tez, ze modele Navnet TZtouch2 TZTL nie sg obstugiwane.
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Mozna uzywac¢ wszystkich urzadzen GX firmy Victron, i sg one kompatybilne. Szczegéty dotyczace szczegotowej kompatybilnosci
produktu z falownikami/tadowarkami i innymi podzespotami podano w gtéwnym rozdziale Integracja morskiego wskaznika
wielofunkcyjnego za pomoca aplikacji [114].

14.5.3. Okablowanie

Urzadzenie Furuno musi by¢ potaczony z urzgdzeniem GX w sieci Ethernet. Nie ma mozliwosci potaczenia przez WiFi. Do
potaczenia z Ethernet mozna uzy¢ standardowego kabla Ethernet. Urzadzenie GX mozna podtaczy¢ z wyswietlaczem MFD
bezposrednio lub poprzez router/przetacznik sieciowy.

14.5.4. Konfiguracja

Konfiguracja Ethernet

W urzadzeniu Victron GX sprawdz, czy kabel Ethernet jest
podtaczony, a nastepnie przejdz do Ustawienia — tacznos¢ —
Ethernet i skonfiguruj ustawienia zgodnie z ponizszg tabela:

Konfiguracja IP Instrukcja

Adres IP 172.31.201.12

Maska sieci 255.255.0.0

Brama 0.0.0.0 lub adres IP routera w Twojej sieci
Serwer DNS 0.0.0.0 lub adres IP routera w Twojej sieci

Istnieje mozliwos$¢ podiaczenia routera do tej samej sieci LAN, co umozliwi urzadzeniu GX potaczenie sie z internetem.
Ustawienia Bramy i Serwera DNS urzgdzenia GX muszg by¢ zgodne z adresem IP routera, a adres IP sieci LAN routera musi by¢
skonfigurowany w tej samej podsieci.

E Nie ma mozliwosci uzycia GX GSM ani GX LTE 4G.

Konfiguracja urzadzenia GX

1. W urzadzeniu Victron GX przejdz do Ustawienia — Integracje
i wigcz dostep MQTT.

2. Nastepnie przejdz do menu Ustawienia — Konfiguracja
systemu — Akumulatory — Pomiary akumulatora i tam
skonfiguruj, podglad ktérych akumulatoréw chcesz mieé na
MFD, i pod jakg nazwa.

3. W przypadku todzi, pojazdéw kempingowych i innych . e
zastosowan z odbiornikami pradu statego, np. o$wietleniem e B ks HO2A 143258
i zainstalowanym monitorem akumulatora, nalezy wigczyé M
opcje ,Ustawienie instalacji pradu statego Has”. Wiecej
informacji na ten temat podano w rozdziale Struktura menu
i parametry konfigurowalne [71]. [P p—————
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14.5.5. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Furuno)

Nowoczesne wyswietlacze MFD firmy Furuno, np. seria NavNet TZtouch3, umozliwiajg wyswietlanie informacji o poziomie
réznych rodzajoéw cieczy w zbiornikach.

Obowigzujg nastepujace ograniczenia:

1. Obecnie wyswietlacze serii NavNet TZtouch3 moga wyswietlaé tylko Paliwo (domysinie), Wode pitna i Scieki gospodarczo-
bytowe w maksymalnie 6 zbiornikach na kazdy z trzech rodzajéw cieczy.

Jednakze, w menu Konfiguracji reczne;j silnika i zbiornika istnieje mozliwo$é zmiany ,Pseudonimu” dla kazdego zbiornika.

2. Obstugiwane sa wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtgczenie urzadzen Victron [21] i Podtaczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [33].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podtaczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wiaczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukcji firmy Furuno; Koniecznie zapoznaj sie z dokumentacjg firmy Furuno dotgczong do
MFD; Istniejg pewne réznice w nawigacji po menu poszczegoélnych wyswietlaczy MFD.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

Flad type
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Sandard

Fluid type

LNG

Hydraulic af

Rawe wstesr

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Furuno MFD automatycznie wykrywa zbiorniki podtaczone do tej samej sieci NMEA 2000. Jesli nie jest to mozliwe
(sprawdz menu Automatyczna konfiguracja silnika i zbiornika), zbiorniki mozna ustawi¢ recznie, korzystajac z menu Reczna
konfiguracja silnika i zbiornika.

4. Skonfiguruj wybrany przez siebie ,Wyswietlacz przyrzadéw” i dodaj odpowiednie zbiorniki jako ,Wskazanie” (zgodnie
z opisem w instrukcji obstugi) do wyswietlacza przyrzadow.

14.5.6. NMEA 2000

Oprocz potgczenia przez sie¢ Ethernet, wyswietlacz MFD Furuno mozna réwniez podtaczy¢ do systemu Victron za pomoca
NMEA 2000. Jesli jestes$ poczatkujgcym uzytkownikiem NMEA 2000 i Victron, zacznij od zapoznania sie z trescig rozdziatu
Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomoca NMEA 2000 [130].

W tym rozdziale opisano szczegoty dotyczace wyswietlania informacji Victron NMEA 2000 na wyswietlaczach MFD Furuno.
Nalezy pamietac, ze nie sa to petne informacje. Podano tu jedynie wyniki skontrolowania dziatania funkcji przez nasz zesp6t
badawczo-rozwojowy na wyswietlaczu MFD Furuno. Funkcjonalnos$¢ jest (w wigkszosci) podyktowana oprogramowaniem Furuno
i dlatego moze réwniez ulec zmianie i udoskonaleniu, gdy firma Furuno zmieni swoje oprogramowanie.

MFD mozna tatwo skonfigurowa¢ do wyswietlania danych z urzadzenia GX. Celem wyswietlenia danych zbiornika, nie ma
koniecznosci zmiany zadnej instancji. Celem poprawnego wyswietlenia danych akumulatora/DC z urzadzen Victron, nalezy
zmieni¢ instancje danych wysytanych PGN. Tutaj pokazano, jak to zrobi¢: Zmiana instancji NMEA 2000, czes¢ Instancje danych.

Chcac wyswietli¢ urzgdzenia NMEA 2000 na wyswietlaczu MFD, wybierz Ustawienia > Konfiguracja wstepna > Pozyskiwanie
danych > Lista czujnikéw. Tutaj mozna dokona¢ przegladu podstawowych informacji i zmiany instancji urzadzen oraz nazw
niestandardowych.

Integracja morskich wyswietlaczy
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14.5.7. Ogélne i obstugiwane PGN
Obstugiwane sg nastepujace PGN powigzane z Victron:

127505 Poziom ptynu (zbiorniki)
127506 Szczegotowy stan DC (stan natadowania, pozostaty czas))
127508 Stan akumulatora (ograniczone wsparcie); Napiecie, Natezenie pradu (!-2)

1) Testowane oprogramowanie Furuno MFD obstuguje maksymalnie 4 akumulatory, nie wiecej

2) 7 powodu btedu w oprogramowaniu MFD, ujemny prad akumulatora (4. podczas roztadowywania) jest pokazywany jako ---
(trzy kreski)

Integracja morskich wyswietlaczy
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15. Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomoca NMEA 2000

15.1. Wprowadzenie do NMEA 2000

Urzadzenia Victron Energy GX wyposazone sg w funkcje wyjscia NMEA 2000: po wtaczeniu urzadzenie GX dziata jak mostek:
sprawia, ze wszystkie monitory akumulatoréw, falowniki/tadowarki i inne produkty podtgczone do urzadzenia GX sg dostepne
w sieci NMEA 2000.

Korzystajac z tej funkcji, po podiaczeniu urzadzenia GX do sieci NMEA 2000, morskie wyswietlacze MFD moga odczytywac te
dane i je wizualizowa¢. Czesto z duzymi mozliwosciami konfiguraciji.

Do podtaczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can do NMEA 2000 micro-C.

Poréwnanie z integracja przez aplikacje

W poréwnaniu z integracjag MFD za pomoca aplikacji, jak wyjasniono w poprzednim rozdziale, integracja za posrednictwem
N2K zapewnia wiecej mozliwosci konfiguracji. Wada integracji poprzez N2K jest to, ze wymaga wiecej pracy przy tworzeniu
takiej konfiguracji, a takze skontrolowania, czy wszystkie PGN i pola w nich zawarte sg obstugiwane i kompatybilne pomiedzy
systemem Victron i MFD.

Wiecej informac;ji

Oprocz niniejszego rozdziatu zapoznaj sig réwniez z trescia:

1. Wprowadzenia na blogu

2. Nasz gtéwny Przewodnik po integracji urzadzen morskich

3. Rozdziatu poswieconego NMEA 2000 w niniejszej instrukcji, w ktérym opisano uzywany przez Ciebie wyswietlacz MFD:
» Dla Raymarine: NMEA 2000 [118]

» Dla Navico: NMEA 2000 [122]
» Dla Garmin: NMEA 2000 [126]
* Dla Furuno: NMEA 2000 [128]

Tak, to sporo lektury, ale w przypadku NMEA 2000 jest to konieczne: na przyktad niektére z tych wyswietlaczy MFD obstugujg
wyswietlanie danych pradu przemiennego odbieranych przez okablowanie NMEA 2000, a inne nie. Niektére wymagajg zmiany
instancji danych, inne nie, itd.

15.2. Obstugiwane urzadzenia / PGN
NMEA 2000 definiuje kilka komunikatéw.

» Komunikaty identyfikowane sg wedtug ich numeru grupy parametréw (PGN).

Tekstowy opis komunikatu jest ogolnie dostepny na stronie internetowej NMEA 2000 (http://www.nmea.org/).

Szczegotowaq specyfikacje protokotu i definicje komunikatu lub jego cze$¢ mozna zamoéwié online na stronie internetowej NMEA
2000.

* NMEA 2000 jest oparty na SAE J1939 i jest z nim zgodny. Wszystkie komunikaty informacyjne AC podawane sa w formacie
komunikatéw o stanie AC zdefiniowanym w J1939-75. Specyfikacje tych komunikatéw mozna nabyé na stronie internetowej
SAE (http://www.sae.org/).

Szczegotowa liste PGNOw mozna znalez¢é w naszym oficjalnym dokumencie dotyczacym przesytania danych miedzy
urzadzeniami Victron Energy.
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Kombinacja przemiennikéw i tadowarek

» Obstugiwane sa wszystkie inwertery/tadowarki podtaczane za pomocg portu VE.Bus. Dotyczy to urzadzen Multi, Quattro,
MultiPlus-1l i innych (podobnych) inwerteréw/tadowarek Victron.

» Dane sg przesytane na zewnatrz, mozna réowniez ustawi¢ prad zasilania brzegowego, wigczy¢ i wytaczy¢ falownik/tadowarke,
a takze aktywowac tryby Tylko inwerter i Tylko tadowarka.

Interfejs ma dwie funkcje:
* Funkcja ,153 Inwerter” reprezentuje wyjscie AC
» Funkcja monitora ,154 Wejscie AC” reprezentuje wejscie AC

Komunikaty o stanie tadowarki wysytane sg przez funkcje Inwertera. Kazda z tych funkcji ma wiasny adres sieciowy. Wobec
faktu, ze obie funkcje przesylajg te same PGN, na przykfad PGN stanu AC zawierajacy, miedzy innymi, informacje o napieciu
i natezeniu pradu, odbiorniki danych NMEA 2000, np. ogdine wyswietlacze, muszg by¢ w stanie dokona¢ rozréznienia na
podstawie adresu sieciowego. W zaleznosci od funkcji przypisanej do tego adresu sieciowego nalezy go interpretowac jako
Wejscie inwertera lub Wyjscie inwertera.

» Wyswietlacze, ktére nie sg w stanie tego zrobi¢, uznajg dane za nalezace do sieci zasilajacej (uzytkowej). Wyjscie falownika
jest wowczas interpretowane jako sie¢ uzytkowa nr 0, a Wejscie falownika jako sie¢ uzytkowa nr 1. W razie potrzeby te
domysine numery instancji mozna zmieni¢ za pomocg narzedzia konfiguracji sieci.

* Przesyfana sg rowniez dane temperatury akumulatora zmierzonej przez falownik (fadowarke).

» Wszelka komunikacja VREG musi byé wysytana na adres reprezentujacy funkcje inwertera. Drugi, czyli wejécie AC, nie
obstuguje zadan VREG: ten adres przesyta tylko informacje AC zwigzane z wejsciem AC.

Inwertery

» Obstugiwana jest zaréwno gama falownikéw podtgczonych za posrednictwem VE.Bus, jak i nasze falowniki podtgczone za
pomoca kabla VE.Direct, a informacje o nich sg udostepniane w sieci NMEA 2000.

Monitory akumulatora

» Obstugiwane. Dotyczy do kazdego monitora akumulatora obstugiwanego przez urzadzenie GX.

» Akumulator wybrany jako akumulator systemowy w urzadzeniu GX (Ustawienia — Konfiguracja systemu — Akumulatory —
Monitor akumulatora) przesytany jest ze statq instancjg urzadzenia i akumulatora o wartosci 239, co zapewnia, ze dla gtéwnego
(systemowego) akumulatora zawsze bedzie obowigzywa¢ sama instancja, w odréznieniu od systemu wykorzystujacego
instancje 0 dla, np. Lynx Smart BMS (z wbudowanym monitorem akumulatora) oraz systemu z urzgdzeniem takim jak
SmartShunt, wykorzystujgcego rézne instancje.

tadowarki solarne

» Obstugiwane. W sieci NMEA 2000 udostepniane sg wartosci zwigzane z akumulatorem, a takze napigcie i prad panelu
fotowoltaicznego.

tadowarki AC

» Obstugiwane sg modele fadowarek Smart IP43 120-240 V i 230 V. Tylko model 120-240 V umozliwia zdalne sterowanie
(wtaczanie/wytaczanie i ograniczenie pradu wejsciowego) za pomocg kompatybilnego wyswietlacza MFD.

Dane poziomu w zbiorniku

» Wszystkie dane o poziomach w zbiornikach widoczne na urzadzeniu GX, co obejmuje czujniki GX Tank 140 i Mopeka,
przesytane sg do sieci NMEA 2000. Uzywany PGN to 127505 Poziom cieczy, ktéry obejmuje Instancje cieczy (inaczej instancje
danych), Rodzaj cieczy (paliwo, wode pitna, Scieki, wode do transportu zywych ryb, olej, scieki gospodarczo-bytowe, benzyne,
olej napedowy, LPG, LNG, olej hydrauliczny i wode surowa) i Poziom cieczy jako procent pojemnosci zbiornika.

W przypadku cieczy typu LNG, LPG, Diesel i Olej hydrauliczny nalezy zachowac¢ ostroznos¢: sa to stosunkowo nowe rodzaje
w standardzie NMEA 2000 i nie wszystkie wyswietlacze MFD i plotery nawigacyjne jeszcze je obstuguja.

Etykietowania zbiornikow na wyswietlaczach MFD nalezy dokona¢ na kazdym wyswietlaczu MFD z osobna. Nazwa
niestandardowa skonfigurowana w systemie Victron jest przesytana w polu Opis instalacji nr 1 w PGN 126996 — Informacje
o produkcie, ale nie jest uzywana przez wyswietlacz MFD.

.

Urzadzenie GX automatycznie numeruje kazdy zbiornik niepowtarzalng Instancjg urzadzenia i Instancjg zbiornika. Odbywa
sie to w taki sam sposdb. Ta automatyczna numeracja jest wykonywana specjalnie i tylko dla pozioméw zbiornikéw, aby ich
prawidtowe przedstawienie na wyswietlaczach MFD réznych marek i typéw byto mozliwie najprostsze.

Inne rodzaje danych i urzadzen
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» Nieobstugiwane. Obecnie obstugiwane sg wytacznie wyzej wymienione rodzaje urzadzen.
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15.3. Konfiguracja NMEA 2000

VE Can part 1
CAN-bus profile VE Can & Lynx fon BME (250 kbd/s)
Davices
MMEAZDI0-out

Unigue identity number sedacton 1

hectk Linigue id nurnbers [ Press to chuck

Netwark status

Wartos¢
domysina

Profil CAN-bus VE.Can Okresla typ i szybkos¢ transmisji w bodach sieci CAN-bus. Chcac uzyé
w potaczeniu z NMEA 2000, wybierz jeden z profili obejmujacych VE.Can
i obstugujacych predkosé 250 kbit/s

Wyjscie NMEA 2000 Wyt Wiacza i wytgcza funkcje wyjscia NMEA 2000

Selektor 1 Wybiera blok cyfr uzywany jako Niepowtarzalny numer identyfikacyjny NAZWA
niepowtarzalnego w polu NAZWA PGN 60928. Dla samego urzadzenia GX, a i gdy wiaczone
numeru jest wyjscie NMEA 2000, takze dla urzadzen wirtualnych. Zmien to tylko
identyfikacyjnego w przypadku instalacji kilku urzadzen GX w tej samej sieci VE.Can. Nie

ma innych powoddw, aby zmieniac te liczbe. Wiecej informacji na temat
Niepowtarzalnego numeru identyfikacyjnego podano w ostatniej czesci tego

rozdziatu.
Sprawdz Wyszukuje inne urzgdzenia korzystajace z tego samego niepowtarzalnego
niepowtarzalne numeru. Po zakoiczeniu wyszukiwania zostanie wyswietlony komunikat OK lub
numery identyfikacyjne tekst:

Z tym niepowtarzalnym numerem powigzane jest inne urzgdzenie. Wybierz
inne.

Nalezy pamigtac, ze zwykle nie ma powodu, aby uzywac tej funkcji: urzadzenie
GX automatycznie i stale sprawdza niepowtarzalno$é uzywanych numeréw

i ostrzega w przypadku konfliktu. To ustawienie jest udostepniane w celu
szybkiego potwierdzenia, ze wszystko jest w porzadku po zmianie ustawienia.

15.4. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Raymarine)

Nowoczesne wyswietlacze MFD Raymarine Axiom moga wyswietla¢ nawet 16 pozioméw w zbiornikach, a mniejsze wyswietlacze
MFD, np. i70 lub i70s, mogg wyswietlac dane z 5 zbiornikéw.

Obowigzujag nastepujace ograniczenia:

1. Obecnie Axiom moze wy$wietlaé tylko rodzaje cieczy: Paliwo (domysinie), Woda pitna, Scieki gospodarczo-bytowe, Woda
do transportu zywych ryb, i Benzyna. Nie sg wyswietlane dane innych rodzajéw cieczy, tj. LNG, LPG, oleju hydraulicznego
i oleju napedowego. Jest to ograniczenie Raymarine, ktére moze ulec zmianie wraz z przysztg aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego.

Jednakze, w menu urzadzenia GX istnieje mozliwos¢ skonfigurowania rodzaju cieczy dla czujnika w danym zbiorniku na
jeden z obstugiwanych, a nastepnie zmiany nazwy zbiornika w ustawieniach zbiornika Axiom (Szczegéty todzi > Konfiguruj
zbiorniki > Ustawienia zbiornika) na dowolna, np. LPG, ktéra jest nastepnie wyswietlana na tablicy przyrzadéw jako zbiornik
LPG.

2. Modele i70 i i70s wyswietla maksymalnie 5 zbiornikéw, gdzie rodzajem cieczy musi by¢ Paliwo. Pozostate rodzaje cieczy nie
sg wyswietlane.

3.  Wymagania dotyczace tworzenia instancji opisano w ponizszej czesci Tworzenie instancji wymagan podczas korzystania
z Raymarine [118].

4. Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtgczenie urzadzen Victron [21] i Podigczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [33].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podigczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wigczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.
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Ponizsza procedura nie zastepuje instrukcji Raymarine; Koniecznie zapoznaj sie z dokumentacjg Raymarine dotagczong do
Twojego wyswietlacza MFD Raymarine. Najnowsza wersja dostepna jest na stronie internetowej Instrukcje i dokumenty
Raymarine.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

Fhid fype

Capaciy 208

Sandard

Fluid type

Hydraulic af

Rawe witer

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Na wyswietlaczu MFD Axiom przejdz do opcji Ustawienia > Szczegdty fodzi > Zbiorniki > Konfiguruj zbiorniki i sprawdz, czy
na licie znajdujg sie wszystkie czujniki zbiornikéw.

Tank settings

N of interiar eriranment sensors:

Krétkotrwale dotykajac nazwy odpowiedniego zbiornika mozna nadac zbiornikowi nazwe, ktéra nastepnie
@ zostanie wyswietlona na tablicy przyrzadow.

4. Otworz panel ZBIORNIKI lub utwérz nowg strone, na ktérej pojawig sie zbiorniki.

Soloct data
+ Fusl
Fus! [Gwachine}
S wmier

Live well

ey waner

5 Black wane

Diugotrwate dotknigcie nazwy jednego ze zbiornikéw umozliwia dokonanie dalszych konfiguracji, np. wybranie zbiornika do
wyswietlenia lub, jesli jest to mozliwe, zmiane jednostki z warto$ci procentowej na objetosc¢.

15.5. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Garmin)

Nowoczesne wyswietlacze MFD firmy Garmin, np. seria GPSMAP 84xx, umozliwiajg wyswietlanie informacji o poziomie réznych
rodzajow cieczy w zbiornikach.
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Obowigzujg nastepujace ograniczenia:

1. Obecnie GPSMAP moze wyswietlaé tylko rodzaje cieczy: Paliwo (domysinie), Woda pitna, Scieki gospodarczo-bytowe,
Woda do transportu zywych ryb, Olej i Ptyn do generatora. Nie sg wyswietlane dane innych rodzajéw cieczy, tj. LNG, LPG
czy oleju napgedowego. Jest to ograniczenie Garmin, ktére moze ulec zmianie wraz z przysztg aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego MFD.

Jednakze, w menu urzadzenia GX istnieje mozliwos¢ skonfigurowania rodzaju cieczy dla czujnika w danym zbiorniku na
jeden z obstugiwanych, a nastepnie zmiany nazwy zbiornika w ustawieniach zbiornika GPSMAP na dowolng, np. LPG, ktéra
jest nastepnie wyswietlana na tablicy przyrzadéw jako zbiornik LPG.

2. Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtaczenie urzadzen Victron [21] i Podtgczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [33].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podtaczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wigczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukcji firmy Garmin; Koniecznie zapoznaj sie z dokumentacja firmy Garmin dotgczong do
MFD; Istniejg pewne réznice w nawigacji po menu poszczegoélnych wyswietlaczy MFD.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

Flid fype

Capaciy 208

Sandard

Fluid type

Volume unit

Custom shape

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzagdzen — [tw6j czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Na wyswietlaczu MFD Garmin przejdz do opcji Ustawienia > Komunikacja > Konfiguracja NMEA 2000 > Lista urzadzen,
i sprawdz, czy na liscie znajduja sie wszystkie czujniki zbiornikow.

4. Skonfiguruj czujniki poziomu w zbiorniku, otwierajgc ekran miernikow, a nastepnie wybierz Menu > Ustawienia wstepne
zbiornika, gdzie mozesz wybrac czujnik poziomu w zbiorniku do konfiguracji, zmiany nazwy, typu, stylu, pojemnosci
i potozenia zbiornika.
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15.6. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Navico)

Nowoczesne wyswietlacze MFD firmy Navico, np. seria Simrad NSO EVO3, umozliwiajg wyswietlanie informacji o poziomie
réznych rodzajéw cieczy w zbiornikach.

Obowigzujg nastepujgce ograniczenia:

1.

Obecnie kompatybilny wyswietlacz MFD Simrad moze wyswietla¢ tylko Paliwo (domysinie), Woda pitna, Scieki gospodarczo-
bytowe, Woda do transportu zywych ryb, i Olej. Nie s wyswietlane dane innych rodzajéw cieczy, tj. LNG, LPG czy

oleju napedowego. Jest to ograniczenie Simrad, ktére moze ulec zmianie wraz z przysztg aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego MFD.

Jednakze, w menu urzadzenia GX istnieje mozliwos¢ skonfigurowania rodzaju cieczy dla czujnika w danym zbiorniku na
jeden z obstugiwanych, a nastepnie zmiany nazwy zbiornika w ustawieniach zbiornika MFD na dowolng, np. LPG, ktéra jest
nastepnie wyswietlana na tablicy przyrzadéw jako zbiornik LPG.

Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtgczenie urzadzen Victron [21] i Podigczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [33].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podigczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wigczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukcji firmy Simrad; Koniecznie zapoznaj sie¢ z dokumentacja firmy Simrad dotgczong do
MFD; Istniejg pewne réznice w nawigacji po menu poszczegoélnych wyswietlaczy MFD.

1.

2.

Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

Capacity 2004
Sundard

Fluid type

LNG

Hydraulic af

Rave water

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

Na wyswietlaczu MFD Simrad przejdz do opcji Ustawienia > Sie¢ > Zrédta > Zaawansowane > Zrédto danych i sprawdz, czy
na liscie znajdujg sie wszystkie czujniki zbiornikéw. System powinien automatycznie zidentyfikowaé czujniki zbiornika. Jesli
tak sie nie stanie, wtacz te funkcje w opcji zaawansowanej w oknie dialogowym Ustawienia systemu.

(1), victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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4. Wybranie czujnika zbiornika z menu wyboru zrodta danych spowoduje wyswietlenie dodatkowych szczegotow i opcji
konfiguraciji, np. rodzaju cieczy, lokalizacji lub nazwy niestandardowej. Na koniec otw6rz pulpit nawigacyjny lub utwérz
niestandardowy pulpit nawigacyjny i umies¢ czujniki zbiornika wedtug wtasnego uznania.

DAIA 30U8CE 5 o !!I

GRS o
Fuel Tank o
Water Tank Select

Lhvie Well Cenfigure device

0il Tank Rerame [Alack Tank)

= Black Tank Sewi (Black Tark)
+ BLACK

< Black Water Level {Glatal)
At Sebuct

Reset Global

Uncanfigured
Black Water Level 100.0 % Resat Lo
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15.7. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Furuno)

Nowoczesne wyswietlacze MFD firmy Furuno, np. seria NavNet TZtouch3, umozliwiajg wyswietlanie informacji o poziomie
réznych rodzajéw cieczy w zbiornikach.

Obowigzujg nastepujace ograniczenia:

1. Obecnie wyswietlacze serii NavNet TZtouch3 moga wyswietlaé tylko Paliwo (domysinie), Wode pitna i Scieki gospodarczo-
bytowe w maksymalnie 6 zbiornikach na kazdy z trzech rodzajéw cieczy.

Jednakze, w menu Konfiguracji recznej silnika i zbiornika istnieje mozliwo$¢ zmiany ,Pseudonimu” dla kazdego zbiornika.

2. Obstugiwane sa wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtgczenie urzadzen Victron [21] i Podtgczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [33].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podtgczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wigczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukcji firmy Furuno; Koniecznie zapoznaj sie z dokumentacjg firmy Furuno dotgczong do
MFD; Istniejg pewne réznice w nawigacji po menu poszczegoélnych wyswietlaczy MFD.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

i fype

Waste wates

Live v

Capaciy 2000

Sundard

Fluid type

LNG
Hydraulic of

Raave wrater

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Furuno MFD automatycznie wykrywa zbiorniki podtaczone do tej samej sieci NMEA 2000. Jesli nie jest to mozliwe
(sprawdz menu Automatyczna konfiguracja silnika i zbiornika), zbiorniki mozna ustawic recznie, korzystajac z menu Reczna
konfiguracja silnika i zbiornika.

4. Skonfiguruj wybrany przez siebie ,Wyswietlacz przyrzadéw” i dodaj odpowiednie zbiorniki jako ,Wskazanie” (zgodnie
z opisem w instrukcji obstugi) do wyswietlacza przyrzadoéw.

15.8. Szczegoly techniczne wyjscia NMEA 2000

15.8.1. Glosariusz NMEA 2000

Ponizszy glosariusz moze sie okaza¢ pomocny w interpretacji tego tekstu:

» Urzadzenie wirtualne: Monitor akumulatora, Inwerter lub inne urzadzenie firmy Victron, ktére samo w sobie nie ma portu
magistrali CAN, udostepnione ,wirtualnie” na magistrali CAN za pomocg funkcji wyjscia NMEA 2000 urzadzenia GX.

Magistrala CAN: port VE.Can w urzadzeniu GX, ktéry w kontekscie tego rozdziatu jest najprawdopodobniej podtgczony do
sieci NMEA 2000.

.

Wyjscie NMEA 2000: funkcja oprogramowania urzadzenia GX opisana w tym rozdziale.
» NMEA 2000: Protokdt morskiej magistrali CAN oparty na J1939.

« Instancja: istnieje wiele typow instanciji, ktére szczegotowo wyjasniono ponizej.
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» J1939: Zbior standardéw definiujacych protokét magistrali CAN, zdefiniowany przez organizacje SAE.

* Procedura zadania adresu (ACL): mechanizm okreslony przez J1939 i uzywany w NMEA 2000 przez urzadzenia w sieci do
negocjowania i przypisywania kazdemu urzadzeniu w sieci unikalnego adresu sieciowego. Jest to liczba od 0 do 252. Istniejg
trzy zdefiniowane specjalne adresy sieciowe:

1. OxFD (253) - Zarezerwowany
2. OxFE (254) - Nie mozna zadac¢ adresu - na przykiad, gdy wszystkie inne sa w uzyciu

3. OxFF (255) - Adres rozgtoszeniowy

15.8.2. Urzadzenia wirtualne NMEA 2000

Gdy funkcja wyjscia NMEA 2000 jest wigczona, urzadzenie GX dziata jak mostek: sprawia, ze kazde podtaczone urzadzenie
monitorujace akumulator, falownik/tadowarke lub inne podtaczone urzadzenie jest dostepne indywidualnie na magistrali CAN.
Indywidualnie, jak kazdy z wlasnym adresem sieciowym, witasng instancjg Urzadzenia, kodami funkgcji, i tak dalej.

Na przyktad urzgdzenie GX z dwoma BMV podtgczonymi do portu VE.Direct i falownikiem/tadowarka podtgczong za pomoca
VE.Bus udostepni nastepujgce dane na magistrali CAN:

Adres Klasa Funkcja Opis

OxE1 130 (Wyswietlacz) 120 (Wyswietlacz) Samo urzadzenie GX

0x03 35 (Wytwarzanie energii elektrycznej) 170 (Akumulator) Pierwszy BMV

OxE4 35 (Wytwarzanie energii elektrycznej) 170 (Akumulator) Drugi BMV

0xD3 35 (Wytwarzanie energii elektrycznej) 153 Inwerter/tadowarka (wyjscie AC)
0xD6 35 (Wytwarzanie energii elektrycznej) 154 Inwerter/tadowarka (wejscie AC)

15.8.3. Klasy i funkcje NMEA 2000

Zgodnie ze specyfikacja NMEA 2000, definiujg one typy nadajnikéw i urzadzen podtaczonych do magistrali CAN. Klasy sg
gtéwnymi kategoriami, a funkcje okreslajg je bardziej szczegotowo.

15.8.4. Instancje NMEA 2000

Instancje sg uzywane w sieci NMEA 2000 do identyfikacji wielu podobnych produktéw podiaczonych do tej samej sieci.

Jako przyktad wezmy system z dwoma monitorami akumulatoréw (jeden dla gtéwnego zespotu akumulatoréw, a drugi dla zespotu
hydraulicznych steréw strumieniowych), a takze falownik/tadowarke Quattro. Wszystkie trzy urzgdzenia bedg wysyta¢ pomiary
napiecia akumulatora do sieci N2K. Aby wyswietlacze pokazywaty te wartosci we wiasciwym miejscu, musza wiedziec, jakie
napiecie nalezy do jakiego akumulatora. Wiaénie po to sg instancje.

Istniejg rézne typy instancji, a w przypadku systemdw morskich wazne sg dwa: instancja urzgdzenia i instancja danych. Instancja
danych nosi ré6zne nazwy, np. Instancja cieczy, Instancja akumulatora i Instancja DC. NMEA 2000 definiuje trzy rézne instancje:

1. Instancja danych
2. Instancja urzadzenia

3. Instancja systemu

Dla wszystkich monitoréw akumulatoréw i innych urzadzen, ktére urzadzenie GX udostepnia na magistrali CAN, kazdy
z powyzszych typow instancji jest dostepny i mozna go indywidualnie skonfigurowac.

Na kazde urzadzenie wirtualne przypada jedna instancja urzadzenia i jedna instancja systemu. W zaleznosci od typu urzadzenia
wirtualnego istnieje jedna lub wiele instancji danych.

Na przyktad w przypadku BMV-712 istniejg dwie instancje danych, jedna instancja pradu statego dla akumulatora gtéwnego
i druga dla napiecia akumulatora rozruchowego.

Sposob konfiguracji instancji zalezy od sprzetu i oprogramowania uzytego do ich odczytu z magistrali CAN. Przyktadami sprzetu
i oprogramowania, o ktérych tu mowa, sg wyswietlacze MFD, np. Garmin, Raymarine, Furuno lub Navico, a takze rozwigzania
bardziej zorientowane na oprogramowanie, na przyktad Actisense i Maretron.

Wiekszos¢ tych rozwigzan identyfikuje parametry i produkty, wymagajac unikalnych instancji Urzadzenia lub uzywajac
niepowtarzalnych numeréw identyfikacyjnych PGN 60928 NAZWA i nie polega na globalnej niepowtarzalnosci instancji danych.

Jest jednak jeden wyjatek:

» W zaleznosci od wersji oprogramowania Lighthouse, wyswietlacze MFD Raymarine mogg wymagac zmiany instancji danych,
aby poprawnie wyswietla¢ dane. Wiecej informacji podano w rozdziale poswieconym Raymarine NMEA 2000 [118].
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Specyfikacja NMEA 2000 okresla, jak nizej: ,Instancje danych musza by¢ niepowtarzalne w tych samych PGN przesytanych
przez urzadzenie. Instancje danych nie moga byc¢ globalnie niepowtarzalne w sieci. Programowalnosc¢ pdl jest realizowana
poprzez wykorzystanie PGN 126208, Funkcja grupy pdl zapisu.”.

Innymi stowy, instancje danych musza by¢ niepowtarzalne tylko w ramach jednego urzadzenia. Nie ma wymogu, aby

byty one globalnie niepowtarzalne — jedynym wyjatkiem jest ,Instancja silnika”, ktéra przynajmniej na razie, aby poradzi¢
sobie ze starszymi urzadzeniami, musi by¢ globalnie niepowtarzalna (np. Lewa burta = 0, Prawa burta = 1). Na przyktad
niektére z naszych monitorow akumulatoréw BMV moga mierzy¢ dwa napiecia, jedno dla akumulatora gtéwnego i jedno dla
akumulatora rozruchowego, i tam wiasnie wykorzystywane jest tworzenie instancji danych. Podobnie w przypadku fadowarek
akumulatorowych z wieloma wyjsciami. Nalezy pamieta¢, ze instalator nie musi zmieniac¢ tych instancji danych, poniewaz

te produkty sg wstepnie skonfigurowane do przesytania odpowiednich PGN z niepowtarzalnymi instancjami danych (w tym
przypadku instancja akumulatora i instancja szczegétowa DC).

A Chociaz mozliwa jest zmiana instancji danych, zmiana ich w urzadzeniu Victron, takim jak tadowarka Skylla-i,
uniemozliwi prawidtowe odczytanie tego urzadzenia przez inne urzgdzenia Victron.

Dzieje sie tak, poniewaz urzadzenie GX oczekuje, ze pierwsze wyjscie tadowarki bedzie ustawione na
akumulator i instancje pradu statego 0, wyjscie drugie na akumulator i instancje pradu statego 1, a wyjscie
trzecie na instancje akumulatora i pradu statego 2. Zmiana instancji cieczy, a takze innych instancji danych
dla PGN przesytanych przez urzadzenie GX w sieci NMEA 2000 przy uzyciu funkcji wyjscia NMEA 2000, nie
stanowi problemu.

Uwaga dotyczaca instancji urzadzenia: nie jest konieczne przypisywanie niepowtarzalnej instancji urzadzenia do kazdego
urzadzenia na magistrali CAN. Nie ma problemu, jesli zaréwno monitor akumulatora, jak i tadowarka stoneczna zostang
skonfigurowane z (domysing) instancjg urzadzenia 0. Réwniez w przypadku kilku monitoréw baterii lub tadowarek stonecznych
nie zawsze jest konieczne przypisanie kazdemu z tych urzgdzen niepowtarzalnej instancji urzadzenia. Jesli to w ogéle konieczne,
muszg by¢ one niepowtarzalne tylko pomigdzy urzadzeniami korzystajgcymi z tej samej funkcji.

Pamietaj, ze zmiana instancji urzadzenia na urzadzeniu Victron moze zmienic¢ jego dziatanie, patrz ostrzezenie powyze;j.

Instancje systemu

Zgodnie ze specyfikacjg NMEA 2000, ta instancja jest 4-bitowym polem z prawidtowym zakresem od 0 do 15, ktére wskazuje
wystepowanie urzadzen w dodatkowych segmentach sieci, sieciach nadmiarowych lub réwnolegtych badz podsieciach.

Pole instancji systemu mozna wykorzysta¢ do obstugi wielu sieci NMEA 2000 na wiekszych platformach morskich. Urzadzenia
NMEA 2000 znajdujace sie za mostem, routerem, brama lub jako czes$¢ jakiego$ segmentu sieci moga to sygnalizowa¢ poprzez
uzycie i zastosowanie pola instancji systemu.

Instancja ECU i instancja funkcji

W niektorych dokumentacjach i narzedziach programowych uzywana jest jeszcze inna terminologia:

* Instancja ECU

* Instancja funkgc;ji

* Instancja urzadzenia nizsza
* Instancja urzadzenia wyzsza

Oto ich wzajemne powigzania: terminologia dotyczaca instancji ECU i instancji funkcji wywodzi sie ze specyfikacji SAE J1939
i ISO 11783-5. | nie istniejg one w definicji NMEA 2000. Jednakze wszystkie definiujg te same pola w tych samych komunikatach
magistrali CAN, ktére NMEA 2000 definiuje jako instancje urzadzenia.

Bardziej szczegotowo: Pole, ktére J1939 definiuje jako instancje ECU, w specyfikacji NMEA 2000 ma zmieniong nazwe na Nizszg
instancje urzadzenia. Nazwe Instancji funkcji zmieniono na Wyzszg instancje urzadzenia. Razem tworza Instancje urzadzenia,
definicje NMEA 2000.

Uzywajac réznych terminéw, pola te sa tymi samymi polami w obu standardach. Nizsza instancja urzadzenia ma dtugos¢ 3 bitéw,
a Wyzsza instancja urzgdzenia 5, razem 8 bitow. Ktory to bajt stanowi Instancje urzadzenia NMEA 2000.

Instancja niepowtarzalna

Instancja niepowtarzalna to kolejne okres$lenie uzywane do przekazania niemal tych samych informacji. Jest uzywane przez firme
Maretron i moze by¢ widoczne w ich oprogramowaniu po wtgczaniu kolumny. Oprogramowanie Maretron samo wybiera pomiedzy
Instancjg urzadzenia a Instancjg danych.

15.8.5. Zmiana instancji NMEA 2000

Wobec tego, ze protokét NMEA 2000 zaleca polecenia zmiany instancji poprzez wystanie polecen do urzadzenia, istniejg ré6zne
sposoby zmiany instancji. Ponizej opisano najczesciej stosowane metody. Oprdcz opisanych tutaj metod istniejg inne, na przyktad
niektére MFD réwniez umozliwiajg modyfikacje instancji.
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Powszechnie stosowane metody zmiany instancji:

1. Konsola Zdalna w urzadzeniu GX: Tylko instancje urzadzenia

2. Oprogramowanie Actisense NMEA-Reader + NGT-1 USB: Instancje urzadzenia i danych
3. Oprogramowanie Maretron + adapter USB: Nieznany (patrz dokumentacja Maretron)

4. Linia polecen urzadzenia GX: Instancje urzadzenia i danych. Nalezy pamieta¢, ze wymaga to zaawansowanych
umiejetnosci zwigzanych z Linuksem, a wspomina sie o nim wytacznie z myslg o korzysciach dla doswiadczonych twércow
oprogramowania

Uwagi dotyczace zmiany instancji danych i urzadzen
* Instancja danych:
Mimo ze nie zalecamy zmiany instancji danych (patrz wyjasnienie i OSTRZEZENIE powyzej), istnieje mozliwos¢ ich zmiany.

Urzadzenie GX nie ma mozliwosci ich zmiany — wymagane jest narzedzie innej firmy. Jedynym znanym nam narzedziem, ktére
moze to zrobié, jest czytnik Actisense NMEA 2000.

* Instancja urzadzenia:
OSTRZEZENIE: te funkcje (Victron) zaleza od Instancji urzadzenia:

1. W przypadku systemu ESS z tadowarkami solarnymi podtaczonymi do sieci VE.Can te fadowarki solarne muszg pozosta¢
skonfigurowane do domyslinej instancji urzadzenia (0), co zapewni ich prawidlowe dziatanie. Nie dotyczy to fadowarek
solarnych podtgczanych bezposrednio do sieci VE., udostepnianych na magistrali CAN jako urzadzenia wirtualne,
korzystajacych z funkcji wyjscia NMEA 2000. Chyba ze instancja urzadzenia GX zostanie przekonfigurowana na instancje
innego urzadzenia. Jest to technicznie mozliwe, ale nie jest zalecane i nigdy nie jest wymagane. Jednak w tej sytuac;ji
tadowarki muszg by¢ skonfigurowane w tej samej instancji, co urzadzenie GX.

2. Ta sama sytuacja ma miejsce w przypadku systeméw z zarzagdzanymi akumulatorami.

3. Zaréwno w przypadku tadowarek solarnych, jak i tadowarek akumulatorowych podtaczanych do sieci AC, po podtaczeniu
do sieci VE.Can, zsynchronizujg one swoje dziatanie, stan natadowania, itp. Aby ta funkcja dziatata, wszystkie fadowarki
musza by¢ skonfigurowane do tej samej instancji urzadzenia.

Podsumowujac, w przypadku wiekszosci systemow zalecamy pozostawienie instancji urzadzenia na wartosci domysinej 0.

Konsola Zdalna w urzadzeniu GX: Zmiana Instancji urzadzenia:

VE CAN davices
Ektmna GX [S60] Devier 0
Podmenu Urzadzenia VE.Can umozliwia dostep do listy
zawierajacej wszystkie wykryte urzadzenia w sieci VE.Can /
NMEA 2000:

mirtSalie Chaegor MPFT 75015 m [503] Dewived 0
Tank 1 Fusl [504 Deviged O

MudtiP s | 24730000703 | S06f Deviced O
» Kazdy wpis najpierw pokazuje nazwe - albo nazwe produktu
znajdujaca sie w naszej bazie danych, albo po skonfigurowaniu
nazwe niestandardowa skonfigurowang podczas instalacji.

MPET 1

Dewiced 0

Devioed O

Lynx Smart BMS Virtual [514] Desices O
* Nastepnie, w nawiasach kwadratowych, pokazany jest
Niepowtarzalny Numer Identyfikacyjny. s Chargse VOB 25478 w20

* Po prawej stronie wida¢ instancje urzadzenia VE.Can, ktéra jest
taka sama jak instancja urzadzenia NMEA 2000.

Kliknij lub dotknij, aby wybra¢ urzgdzenie, dla ktérego chcesz
zmieni¢ instancje urzadzenia. Otworzy sie menu konfiguracji.
Nastepnie kliknij lub dotknij ,Instancje urzadzenia”, co umozliwi
dokonanie zmiany.

Actisense: Zmiana Instancji urzadzenia:

{((m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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Wymaga Actisense NGT-1.

Celem dokonania zmiany Instancji urzadzenia:

1. Uruchom czytnik Actisense NMEA Reader e = ey S
sl SO
2. Wybierz widok sieci (wybor zaktadek znajduje sie w lewym ﬁ::‘;., f"“’“"‘i""‘““” it
dolnym rogu) i e

3. Wybierz produkt, ktérego instancje urzadzenia chcesz zmieni¢ SR i

4. Wybierz karte wtasciwosci w prawym dolnym rogu i zmien — — ::"
instancje urzadzenia :

Actisense: Zmiana Instancji danych:

Wymaga Actisense NGT-1.
Celem dokonania zmiany Instancji danych:
1. Uruchom czytnik Actisense NMEA Reader

2. Wybierz widok danych (wybér zaktadek znajduje sie w lewym
dolnym rogu)

3. Prawym przyciskiem myszy kliknij na numer PGN

Pamietaj, ze bedzie to dziata¢ tylko w przypadku PGN, ktére
umozliwiajg zmiane instancji danych (pierwszy zrzut ekranu
ponizej)

4. | zmien wartos$¢ (drugi zrzut ekranu ponizej)

Uwagi:

* W urzadzeniach Victron instancja akumulatora i instancja DC majg te samg warto$¢. Zmiana jednego z nich spowoduje takze
zmiane drugiego.

» Poniewaz BMV wysyta dwa napiecia, napiecie gtéwne i napiecie pomocnicze lub napiecie rozruchowe, jest on wstepnie
skonfigurowany z dwoma instancjami akumulatora: 0 i 1. Jesli chcesz to zmieni¢ na 1 i 2, najpierw zmien 1 na 2, a nastepnie 0
na 1, poniewaz jednoczesnie nie moga mie¢ identycznej wartosci.

* Zmiana instancji poziomu ptynu za pomoca Actisense zawiera btad. Prawdopodobnie dlatego, ze Actisense postrzega to jako
liczbe 8-bitowa; natomiast w definicji jest to liczba 4-bitowa. Mozna to obej$¢é: uzywajac GX, ustaw rodzaj cieczy na Paliwo
(0), nastepnie uzywajac Actisense zmien instancje cieczy na zadang warto$¢, a nastepnie uzywajac GX, ustaw rodzaj cieczy
z powrotem na zadany rodzaj.

Maretron N2KAnalyzer:

Maretron uzywa terminu ,Instancja niepowtarzalna”, zgodnie z ktérym narzedzie programowe N2KAnalyzer automatycznie
okresla, czy okreslone urzadzenie korzysta z instancji urzgdzenia czy danych.

mm victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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A OSTRZEZENIE: W firmie Victron nie rozumiemy, jak oprogramowanie Maretron dziata w zwiazku z tym.
Radzimy, by zamiast Maretron uzy¢ innego narzedzia, dzieki czemu zyska sie orientacje, jakg instancje
zmieniasz. Jak dotad nie udato nam sie uzy¢ oprogramowania Maretron do zmiany instancji danych.
Zmiane drugiej instancji mozna réwniez przeprowadzi¢ bezposrednio z poziomu interfejsu uzytkownika
urzadzenia Victron GX. Aby zmieni¢ instancje danych, na przyktad naprawi¢ konflikty instancji zgtoszone
przez oprogramowanie Maretron, zalecamy uzycie Actisense. Nie oprogramowania Maretron.

Zmiana instancji z linii polecen GX:

Zamiast korzystac¢ z oprogramowania Actisense lub Maretron, mozliwa jest rowniez zmiana instancji urzadzenia VE.Can, czyli
N2K, z powtoki urzadzenia GX. Chcac uzyskac dostep do ,roota” dziataj zgodnie z ponizszymi zaleceniami: System operacyjny
Wenus: Dostep do ,roota”.

Po zalogowaniu sie do powtoki dziataj zgodnie z ponizszymi zaleceniami. Wigcej informacji na temat uzywanych polecen, np.
dbus i dbus-spy, podano w dokumencie dotyczacym dostepu do konta root.

A OSTRZEZENIE: Lepiej uzy¢ Actisense!

Procedura opisana w ponizszych akapitach nie jest zwykle zalecana. Zamiast tego uzyj Actisense, ktérg to
metode opisaliSmy wczesnie;j.

Nowa metoda - zmiana instancji urzadzenia:

Wszystkie urzadzenia dostepne w magistrali Can wykazano w ustudze com.victronenergy.vecan. Instancje urzadzenia mozna
zmieni¢ we wszystkich urzadzeniach obstugujacych niezbedne polecenia magistrali Can. Wszystkie urzadzenia Victron
umozliwiajg zmiane instancji urzadzenia, podobnie jak wiekszo$¢ lub wszystkie produkty innych firm.

# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O / GetValue

value = {
"Devices/00002CCO01F4/Devicelnstance™: O,
"Devices/00002CCO01F4/FirmwareVersion®: "v2.73",
"Devices/00002CCO01F4/Manufacturer®: 358,
"Devices/00002CCO01F4/ModellName”™: "Cerbo GX*,
"Devices/00002CCO01F4/N2kUniqueNumber™: 500,
"Devices/00002CCO01F4/Nad*™: 149,
"Devices/00002CCO01F4/Serial™: "0000500°,
"Devices/00002CCO05EA/CustomName ™ : "Hub-1-7,
"Devices/00002CCO05EA/Devicelnstance”™: 0,
"Devices/00002CCOO5EA/FirmwareVersion®: "v2.60-beta-29",
"Devices/00002CCO05EA/Manufacturer®: 358,
"Devices/00002CCO05EA/ModelIName”™: "Color Control GX-,
"Devices/00002CCO05EA/N2kUniqueNumber™: 1514,
"Devices/00002CCO05EA/Nad™: 11,
"Devices/00002CCO05EA/Serial": "0001514",
"Devices/00002CCO0O5EB/CustomName” : "SmartBMV*",
[and so forth]

Chcac dokonac¢ zmiany, wykonaj wywotanie SetValue do $ciezki Devicelnstance, jak ponizej. Lub, co by¢ moze jest fatwiejsze,
uzyj narzedzia dbus-spy.

Te linie dokonujg odczytu, nastepnie zmieniajg na 1, a dokonujg ponownego odczytu:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCO05EB/Devicelnstance GetValue
value = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCO05EB/Devicelnstance SetValue %1
retval = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0 /Devices/00002CCO0O5EB/Devicelnstance GetValue
value = 1

[note that numbers, like canO, and 0O0002CCOO5EB can ofcourse be different on your system].

Nowa metoda - zmiana instancji danych:
Dotyczy to tylko funkcji wyjscia NMEA 2000.

Instancje danych uzywane w funkcji wyjscia NMEA 2000 sg przechowywane w ustawieniach lokalnych. Oto fragment linii pobrany
za pomoca narzedzia dbus-spy, ktére umozliwia réwniez zmiane wpiséw (instancje danych to instancje ,Akumulator-”, ,Szczegéty
DC -” i dalsze instancje):

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Batterylnstance0 0 <- Data instance for main voltage measuremen
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Batterylnstancel 1 <- Data instance for starter or mid-voltage
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Description2

{{(m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/ ldentityNumber 15
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Instance
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Nad 23
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Switchlnstancel
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Systemlnstance
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstance0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstancel
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Description2

<- Source address - no need, also not good,
<- Data instance for switchbank

POOOWEHER

Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/1dentityNumber 25
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/0/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Nad 36
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/0/Systemlnsta 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstance0 0 <- Battery voltage & current
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstancel 1 <- PV voltage & current
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/Description2
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/1dentityNumber 24
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Nad 36
Settings/Vecan/canO/Forward/solarcharger/1/Systemlnstance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstance0 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstancel 1

Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/Description2

Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/1dentityNumber 23
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Nad 36
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Systemlnstance 0

Stara metoda:

1. Lista urzadzen:

root@ccgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan_canO_diO_uclO
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_dil_uc12983

2. Zmien je, na przyktad na 4:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.charger.socketcan_can0O_diO_ucl2983 /Devicelnstance SetValue %4
retval = 0

3. Poczekaj kilka sekund i sprawdz ponownie:

root@ccgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan_canO_diO_uclO
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_di4_uc12983

Instancja urzadzenia zostata zmieniona pomysinie!

15.8.6. PGN 60928 NAZWA Niepowtarzalne numery identyfikacyjne

Urzadzenie GX przypisze indywidualny, niepowtarzalny numer identyfikacyjny do kazdego urzadzenia wirtualnego. Przypisany
numer jest funkcjg bloku niepowtarzalnego numeru identyfikacyjnego PGN 60928 NAZWA czyli niepowtarzalnego numeru
urzgdzenia dla VE.Can, skonfigurowanego w ustawieniach urzgdzenia GX..

W ponizszej tabeli przedstawiono, jak zmiana tego ustawienia przektada sie na urzadzenia wirtualne udostepnione na magistrali
CAN:

Skonfigurowany blok niepowtarzalnego numeru identyfikacyjnego:

Urzadzenie GX 500 1000 1500 2000
Pierwsze urzgdzenie wirtualne (przyktadowo BMV) 501 1001 1501 2001
Drugie urzadzenie wirtualne (przyktadowo kolejne BMV) 502 1002 1502 2002
Trzecie urzadzenie wirtualne (przyktadowo trzecie BMV) 503 1003 1503 2003
{((m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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16. Obstuga RV-C

16.1. Wprowadzenie do RV-C

Poczawszy od Venus OS w wersji 2.90, urzadzenia Victron obstugujg protokét RV-C.

Czym jest protokét RV-C?

RV-C (Recreational Vehicle-CAN) to protokét komunikacyjny oparty na magistrali CAN, podobny do NMEA 2000 dla fodzi. Jest
szeroko stosowany w USA w celu umozliwienia komunikacji miedzy komponentami i urzgdzeniami w pojazdach rekreacyjnych.

RV-C ma dwie gtéwne funkcje:

* RV-C out: Umozliwia monitorowanie i sterowanie urzadzeniami Victron za pomocg panelu sterowania RV-C.
» RV-C in: Umozliwia urzadzeniom Victron GX odbieranie i wyswietlanie danych z kompatybilnych urzadzen RV-C innych firm.

Podsumowujac, gdy ta funkcja jest wtaczona w urzadzeniu GX podtaczonym do sieci RV-C, panel sterowania RV-C moze
odczytywac¢ dane urzadzen Victron, np. z BMV lub falownika/tadowarki, i wyswietla¢ je na ekranie, a nawet sterowac niektorymi
z tych urzadzen. Informacje pochodzace z kompatybilnych urzadzen RV-C sg jednoczesnie wyswietlane na urzadzeniu GX.

RV-C jest zbudowany na bazie SAE J1939.

16.2. Ograniczenia
Urzadzenia VE.Can

Protokoty RV-C i VE.Can nie sg zgodne. Gniazdo VE.Can w urzadzeniu GX mozna skonfigurowa¢ dla profilu VE.Can lub profilu
RV-C, ale nie dla obu jednoczesnie.

Niektdre urzadzenia GX maja tylko jedno w petni funkcjonalne gniazdo VE.Can. Dlatego tez, gdy wymagana jest tacznos¢ RV-C,
ogranicza to liczbe innych urzadzen, ktére mozna wykorzysta¢ w systemie.

Typowe urzgdzenia majace zwigzek z pojazdami kempingowymi, ktérych w zwigzku z tym nie mozna uzywac w wyzej opisanej
sytuaciji:

» Nie mozna uzy¢ Lynx Smart BMS i Lynx BMS NG, poniewaz wymagajg potaczenia VE.Can. Zamiast tego nalezy uzy¢ VE.Bus
BMS (taczy sie przez VE.Bus).

* Lynx Smart Shunt nie jest kompatybilny; zamiast tego nalezy uzy¢ SmartShunt (taczy sie przez VE.Direct).
» Kontrolery tadowania MPPT duzej mocy musza by¢ podtaczone przez VE.Direct, a nie przez VE.Can.
Kompatybilno$¢ urzadzenia GX

W zaleznosci od instalacji to ograniczenie wptywa na wybor urzadzenia GX:

» Color Control GX (CCGX), MultiPlus-ll GX i EasySolar-Il GX: Kazdy ma tylko jedno gniazdo VE.Can, ktére mozna
skonfigurowa¢ albo dla VE.Can, albo RV-C, lecz nie dla obu. Na przyktad nie mozna uzywac¢ Lynx Smart BMS i jednoczes$nie
taczy¢ sie z siecig RV-C.

» Cerbo GX i Cerbo-S GX: Podobnie jak powyzej, te modele majg tylko jedno w petni funkcjonalne gniazdo VE.Can. Jest to albo
VE.Can, albo RV-C, lecz nie obydwa.

‘ Ig Uwaga: Gniazdo BMS-Can w Cerbo GX jest ograniczone i nie mozna go uzywac dla RV-C.

» Cerbo GX MK2: Niemal identyczny z Cerbo GX, ale z dwoma gniazdami VE.Can, umozliwiajacymi jednoczesne potaczenie
z sieciami VE.Can i RV-C.

» Venus GX: Wyposazony w dwa gniazda VE.Can, umozliwiajace jednoczesne potaczenie z sieciami VE.Can i RV-C.

» Ekrano GX: Posiada rowniez dwa gniazda VE.Can i moze by¢ podtgczony jednoczesnie do sieci VE.Can i RV-C.
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16.3. Obstugiwane urzadzenia

Od wersji Venus OS v2.90 dodano obstuge wyjscia RV-C dla szeregu produktéw Victron. Obstugiwane sg nastepujace
urzgdzenia:

Urzadzenie Victron RV-C RV-C
In Out

Falownik i tadowarka moga by¢ sterowane oddzielnie
Inwerterfadowarka VE.Bus Tak (wlgczanie/wytgczanie) z RV-C. Mozna takze ustawic
ograniczenie brzegowego pradu wejsciowego.

Moze by¢ wiaczana/wytaczana przez RV-C. Mozna takze

tadowarka Smart IP43 120-240V Tak . . ) o
ustawi¢ ograniczenie brzegowego pradu wejsciowego.

Tylko do odczytu przez RV-C. Nie ma mozliwosci

tadowarka Smart IP43 230V Tak .
sterowania.

Wymaga dwéch w petni funkcjonalnych interfejsow CAN-
Skylla-i i Skylla-IP44/IP65 Tak bus. Obecnie obstugiwane tylko przez Venus GX, Cerbo
GX MK2 i Ekrano GX.

Inwerter VE.Direct Tak
Inwerter Smart i Inwerter RS Tak
tadowarki solarne z MPPT RS Tak
Orion XS Tak Tylko przy tadowaniu z alternatora
Akumulatory:
* BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx Tak
lon BMS, Lynx Smart BMS, Lynx BMS
NG
Zbiorniki:

Dane o poziomie w zbiorniku sg
obstugiwane z nastepujacych zrodet
wejsciowych:

* Wejscie poziomu cieczy w zbiorniku Tak
urzadzenia GX

* GXTank 140

* Gniazdo VE.Can i/lub NMEA 2000
w urzgdzeniu GX

Czujniki zbiornika RV-C

* Uwaga: Czujnik Garnet SeeLevelL
Il 709 raportuje tylko wzgledny
poziom zbiornika, poniewaz nie
podaje poziomu bezwzglednego
ani pojemnosci zbiornika. Zbiorniki
podtaczone za pomocg innego
urzadzenia GX mogg pokazywac Tak
poziom bezwzgledny i pojemnos¢,
ale nie mozna ich skonfigurowac za
pomocg RV-C.

Informacje na temat
zaawansowanych parametréw oraz
programowania RV-C podano

w rozdziale RV-C [196] w zatgczniku.

Automatyczne uruchamianie/

zatrzymywanie generatora Tak Wystarczy wigczy¢ opcje automatycznego uruchamiania
Akumulatory innych firm
 Battleborn Tak
* Lithionics
(1)  victron energy
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16.4. Konfiguracja RV-C

Servces
Modes TCP Enahled
MOTT hicess L
Console on VE Duect | »
WE.Can part 1
CAMLs cwer TCRP (Debug)
Konfiguracji RV-C dokonuje sie za posrednictwem urzgadzenia GX: -
1. Otworz Konsole zdalna. \ VE Can port
2. Przejdz do: Ustawienia — taczno$é — Port VE.Can e —
[numer_portu] (jesli obecnych jest wiele portéw VE.Can). Pttt
2
3. Wybierz profil magistrali CAN, a nastepnie wybierz RV-C (250
kbit/s).
. ) o . Chack Unicus Id imbsrs | Praas to check
Po wybraniu profil RV-C staje sie aktywny, a poprzednio - —
wybrany profil zostaje dezaktywowany (skojarzony sprzet, taki sl

jak urzadzenia VE.Can, staje sie niedostepny w interfejsie
graficznym).

CAN-bus profie

Dizabled

VE Can k Lyne 1on FNS (250 kbit/s)
VE.Can K CAN-bus BMS (250 kbit/s]

Cahi-tus BAS LY (500 kbi/'s)

250 koitss)

ARG (250 kbit/sf -
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16.4.1. Konfiguracja urzadzen wyjsciowych RV-C

Urzadzenia wyjsciowe RV-C mozna skonfigurowaé w podmenu
Urzadzenia w menu portu VE.Can.

Podmenu Urzadzenia zawiera wszystkie urzadzenia sieci RV-C,

w tym urzadzenia wyjsciowe RV-C. Te ostatnie sg identyfikowane
przez [VRM# instance], co moze by¢ uzyte do okreslenia
Jrzeczywistych” urzadzen z menu gtéwnego urzadzenia GX. Adres
szesnastkowy po prawej stronie jest adresem zrodtowym.

Po wejsciu do podmenu urzadzenia RV-C widoczne sg ogdlne
informacje o urzadzeniu RV-C, a co wazniejsze, po przewinieciu
do dotu strony, menu konfiguracji. Wys$wietlenie menu konfiguracji
wymaga co najmniej poziomu dostepu uzytkownika i instalatora,
patrz rozdziat Struktura menu i konfigurowalne parametry [71].

Instancje odpowiednich DGN mozna zmieni¢ w podmenu
Konfiguracja.

WE Dan port
CANbus peofile =T (250 i
Devices
L ichan bty frumbser 4l |2
Chack Unicgie | numbsis | Prags PP
Network alan

-G dhevipes

IRl 1 2/3000/120-32 «S0S[VRM & 276]

SmartSoler Charger MPPT 75015 v161[WRMA 278 039

Phoanix Smart (P43 Crargar 12150 (3) 120-240v va. S0(VEMSE 279 UxhF

Phoenix Smart |PA3 Charger 12150 {3) 120-2a0 ¥3.50

Mol niame Poeriix Sinart 1Pd3 Chiaroes 12150 [3) 120-2400 v3 5T

Marufaciuer

Sowroe Address MGE

Firsan: veron

Serial number A2 1 ASKETT

Ui 10eibiey Nuimbes

WAM instance

Canfiguraticn
Cowdgumifion

Crgegar ingtance 2

Lirm instance &

b source #1 instance 1

G sAUICe 47 INStance 2]

D spurce ¥3 inglance [a

victron ener
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16.5. Obstuga urzadzen Garnet SeeLevel Il 709-RVC i Victron GX

Dzieki obstudze RV-C w Venus OS, Garnet SeeLevel 709-RVC i SeeLevel Soul mozna uzywa¢ do wyswietlania danych
0 poziomie zbiornika zaréwno na urzadzeniu GX, jak i VRM. Wszystkie modele 709-RVC i SeelLevel Soul sg zgodne z GX.

Ograniczenia

» W sytuacji, gdy gniazdo magistrali CAN w urzadzeniu GX jest skonfigurowane dla RV-C, nie moze by¢ uzywane jednoczesnie
z funkcjg VE.Can lub NMEA 2000. Do jednego gniazda mozna podtgczyc¢ albo VE.Can/NMEA 2000, albo RV-C, lecz nie
obydwa jednoczesnie.

» Urzadzenia takie jak Venus GX, Cerbo GX MK2 i Ekrano GX, ktére majg dwa w petni funkcjonalne gniazda VE.Can, obstugujg
réwnolegte uruchamianie VE.Can i RV-C.

.

Jesli RV-C blokuje niezbedna taczno$¢ VE.Can na urzadzeniu GX, zaleca sie uzycie Garnet SeeLevel 709-N2K, ktéry
komunikuje sie przez NMEA 2000 i unika tych ograniczen.

.

Poziomy ptynu w zbiorniku wyswietlane na urzadzeniu GX (i VRM) wytgcznie jako warto$¢ procentowa. System nie wyswietla
objetosci w litrach, galonach ani innych jednostkach.

16.5.1. Podtaczanie czujnika poziomu zbiornika Garnet SeeLevel Il 709-RVC do urzadzenia GX

Przed podtaczeniem do urzadzenia GX sprawdz, czy Garnet SeeLevel 709-RVC jest zainstalowany i skonfigurowany zgodnie
z instrukcjg instalacji Garnet.

Urzadzenie GX wymaga ztacza RJ45 na porcie VE.Can, podczas gdy panel Garnet Seelevel zazwyczaj zapewnia:
» Wielostykowe ztgcze RV-C lub
» Potgczenie przewodowe z jednym czarnym, jednym niebieskim i jednym biatym przewodem.

Chcac potaczy¢ obydwa urzadzenia nalezy zrobi¢ kabel adaptera zgodnie z ponizszym opisem przypisania pinéw.

Standardowy kabel Ethernet CAT5 dobrze nadaje sie do tego celu. Jeden koniec kabla nalezy odcig¢ i podtaczy¢ do przewodéw
panelu Garnet, podczas gdy wtyczka RJ45 pozostaje na koncu urzadzenia GX.

Kod barwny przewodow Ziacze RV-C Victron VE.Can Kod barwny przewodow Sygnat
panelu Garmet RJ45 Ethernet CAT5

Czarny Zielony/Biaty Masa
Niebieski 3 8 Brazowy CAN-L
Biaty 2 7 Brazowy/Biaty CAN-H

1 Mot connected B4a4321

2 Mot connected w

3 NET-C (V-)

4 Not connected -

5 Not connected

6 NET-5 (V+)

Figire 1. Figure 2
7 CAN-H End view of RH5 Py Looking inko am R4S Jack
8 CAN-L

Uktad pinow Victron VE.Can

16.5.2. Instalacja i konfiguracja

1. Poprowadz kabel od panelu Garnet do urzadzenia GX.
2. Sprawdz, czy zaréwno panel Garnet, jak i urzadzenie GX sg wytaczone.
3. Podiacz wtyczke RJ45 do portu VE.Can urzadzenia GX, a drugi koniec kabla przejsciowego do panelu Garnet.

4. Sprawdz terminacje magistrali:

* W przypadku urzadzenia GX nalezy uzy¢ niebieskiego terminatora RJ45 VE.Can wchodzacego w sktad zestawu.

» Prawidtowe zakonczenie jest obowigzkowe, zwtaszcza jesli Garnet SeelLevel jest jedynym urzadzeniem RV-C na
magistrali.

5. Po poprawnym zamontowaniu wszystkich elementéw wiacz obydwa urzadzenia.

6. Dokoncz konfiguracje, wykonujac dziatania opisane w rozdziale Konfiguracja RV-C [147] i skonfiguruj gniazdo VE.Can dla
profilu RV-C.
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17. Wejscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe Cerbo GX przedstawiono w Przegladzie potaczen. [4]

Charakterystyka elektryczna

* Wejscia sg nieizolowane

» Dziatajg na poziomie logicznym 3,3 V

» Kazde wejscie zawiera wewnetrzny rezystor podciggajacy 10 kQ do 3,3 V
* Moze bezpiecznie wytrzymac napiecia wejsciowe do 5 V

Celem zapewnienia niezawodnego dziatania, zalecamy podtgczenie wejsé do bezpotencjatowego styku przetgcznika lub
przekaznika, wyjscia typu otwarty kolektor lub optoizolatora.

17.1. Konfiguracja

Kazde wejscie cyfrowe mozna skonfigurowaé jako jeden z kilku wstepnie zdefiniowanych typéw czujnikéw, z opcjg ustawienia ich
jako alarmow.

Uwaga: Funkcja pulsometru nie jest obstugiwana w Cerbo GX pierwszej generacji (PN BPP900450100). Jest obstugiwana
w modelach drugiej generacji: PN BPP900450110 i BPP900451100.

Mozliwe konfigurowalne funkcje to:

Cruncos sy

Pulsometr N/D

Alarm drzwiowy Otwarte/zamknigte
Pompa zezowa WE/Wyt.

Alarm zezowy Ok/Alarm

Alarm wtamaniowy Ok/Alarm

Alarm dymowy Ok/Alarm
Alarm pozarowy Ok/Alarm
Alarm CO2 Ok/Alarm
Generator Wigczony/Wytgczony
Dhgital ingusts
Dighial ingsn 1 Disstiod
Digiral gt 7 Disabiad
Digital nput 1
Disatiled L _J
Pulse mater 19}
[oor aleem
Funkcje kazdego wejscia mozna skonfigurowaé¢ w Konsoli zdalnej Bilae purn O
w Ustawieniach — Integracje — Cyfrowe wejscia/wyjscia. Bilge slaim s}
Po skonfigurowaniu wejscia zgodnie z jego przeznaczeniem, e e ©
pojawi sie ono na liscie urzadzen. LI o

Fraalam
COZ alarm O
e stor (2

Touch input contral (@]

Dovics il
AYVM-IPTECT HOI31830ME 1o

Bilge pumn
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Pozostate parametry zwigzane z tg funkcjg mozna skonfigurowac, Bikge pump
wchodzgc do menu urzadzenia z listy urzadzen i wybierajac opcje —
Konfiguracja. s
Dla czujnikéw i alarméw mozesz zdecydowac, czy wejscie ma Device

by¢ traktowane jako stan alarmowy, czy majq zosta¢ odwrécone
etykiety i czy majag zosta¢ odwrécone poziomy logiczne.

* Chcac zamienic¢ etykiety dotgczone do alarmu, wigcz opcije Enatie alam
Odwrdécony. invartod

+ Jesli logiczny niski poziom sygnatu wejsciowego (0 V) nalezy

uznac za stan dodatni, wigcz opcje Odwrdcona logika alarmu. i
W przypadku urzadzen GX, ktérych wejscia cyfrowe moga by¢ rivested »
uzywane jako pulsometry (Cerbo GX MKII, Ekrano GX i Venus ok
GX), mozna skonfigurowac jednostke i mnoznik (reprezentujacy S T

objetos¢ na impuls) oraz w razie potrzeby zresetowac¢ licznik.

17.2. Odczyt wejsé cyfrowych poprzez Modbus TCP
Wartosci/stany wejsé cyfrowych mozna odczyta¢ przez Modbus TCP.
Szczegotowe informacje podano w materiatach dostepnych na naszej stronie internetowej:

* Lista rejestrow Modbus-TCP (dokument do pobrania)

* Czesto zadawane pytania dotyczgace Modbus-TCP w instrukcji obstugi GX Modbus-TCP
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18. GX — automatyczne uruchamianie/zatrzymywanie generatora

18.1. Wstep

Dzieki zintegrowaniu generatora pradu przemiennego lub statego z urzadzeniem GX dostepne stajg sie nastepujgce funkcje:
Funkcje ogolne:

1. Automatyczne sterowanie generatorem: Automatyczne uruchamianie i zatrzymywanie generatora za pomoca funkgji
L+Automatyczne uruchamianie/zatrzymywanie generatora” w oparciu o rézne stany systemu.

2. Reczne sterowanie i planowanie: Reczne uruchamianie i zatrzymywanie generatora z opcjg zaplanowania pracy na
okreslony czas.

3. Sledzenie serwisowania: Monitorowanie godzin pracy i odstepéw miedzy przegladami.

>

Wydluzona zywotnos$¢ agregatu pradotwérczego: Zintegrowane funkcje rozgrzewania i schtadzania zapewniajg
odpowiednie smarowanie przed wigczeniem odbiornikéw energii i zapobiegajg nagtym wytaczeniom.

Dla podiaczonych agregatéw pradotwoérczych:

1.  Monitorowanie wydajnosci: Przeglad danych dotyczacych produkcji pradu przemiennego lub statego.

2. Sledzenie parametréw silnika: Monitorowanie ci$nienia, temperatury, obrotéw, napiecia akumulatora rozruchowego
i poziomu paliwa w zbiorniku.

3. Alarmy o btedach: Generowanie powiadomien o btedach systemu.

4. Obstuga DVCC: Wybrane generatory pradu statego obstugujg uktad DVCC (rozproszonej kontroli napiecia i natezenia
pradu, patrz rozdziat DVCC - Rozproszona kontrola napiecia i natezenia pradu [97]).

Monitorowanie i kontrola sa dostepne nie tylko na samym urzadzeniu GX, ale takze za posrednictwem portalu VRM
i aplikacji Marine MFD HTML5. Wiecej informacji podano w rozdziatach Portal VRM [106] i Integracja morskich wyswietlaczy
wielofunkcyjnych MFD za pomoca aplikacji [114].

Wiecej ogdinych informacji na temat planowania instalacji Victron z generatorem znajduje sig rowniez w rozdziale Czesto
zadawane pytania dotyczace generatora MultiPlus.

18.2. Sposobb integraciji
Istniejg dwa sposoby integraciji:
1. Integracja z wykorzystaniem przekaznika sterujacego: Bezpotencjatowy przewodowy sygnat uruchomienia/zatrzymania

przesytany jest przez przekaznik 1 urzadzenia GX (patrz rozdziat 17.2.7 dotyczacy sygnatu uruchomienia/zatrzymania
sterowanego przekaznikiem).

2. Integracja podtaczonego generatora: Jesli generator lub jego sterownik wskazano w ponizszej tabeli, komunikacja cyfrowa
jest obstugiwana do odczytu i sterowania za posrednictwem VE.Can, Ethernet lub RS485 (za pomocg konwertera RS485-
USB, np. interfejs Victron RS485-USB).

Obstugiwane sterowniki generatoréow pradu przemiennego do integracji podtaczonego agregatu pradotwoérczego

ComAp InteliLite 4 AMF 25 Ethernet
InteliLite 4 AMF 20
InteliLite 4 AMF 9
InteliLite 4 AMF 8
InteliLite 4 MRS 16

CRE Technology Compact AMF Ethernet
Gensys Compact Prime

Gensys Compact Mains

Deep Sea DSE4620 Ethernet lub RS485 Dla sieci Ethernet: Patrz )
Electronics DSE6120 Dla RS485: Patrz 2)i 3)
DSE4510 MKII
{((m victron energy GX - automatyczne uruchamianie/
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DSE4520 MKII
DSE6110 MKII
DSE6120 MKII
DSE7310 MKII Dla sieci Ethernet: Patrz )
Dla RS485: Patrz %)
DSE 7410 MKII Dla RS485: Patrz 4)
DSE 7420 MKII
DSE8610 MKII
DSE8620 MKII
DSES8660 MKII
DEIF Generator AGC 150 Ethernet lub RS485 Dla RS485: Patrz 4)
AGC 150 Hybrid
AGC 150 PMS Lite
Fischer Panda xControl VE.Can
iGenerator
fpControl

1) Ten model nie jest wyposazony w modut tacznosci Ethernet. Dlatego nalezy zastosowaé urzadzenie komunikacyjne Deep
Sea Electronics DSE855 USB-Ethernet lub inng bramke DSE z obstugg Ethernet.

2) Ten model nie jest wyposazony w modut tacznoéci RS485. Dlatego nalezy zastosowaé urzadzenie komunikacyjne Deep
Sea Electronics DSE857 USB-RS485 lub inng bramke DSE z obstugg RS485.

3) Wymagany jest izolowany konwerter USB-RS485 Hjelmslund Electronics USB485-STIXL (https://hjelmslund.eu/)
4) Ten model wyposazony jest we wbudowany izolowany port RS485; jednak wymagany jest interfejs VVictron RS485-USB.

Obstugiwane sterowniki generatora pradu statego do integracji podtaczonego generatora

Fischer Panda fpControl VE.Can

Hatz fiPMG VE.Can Obstuguje sterowanie napieciem
DvCC

Urzadzenie GX obstuguje tylko jeden podiaczony sterownik agregatu pradotwoérczego. Podczas
integracji przez Ethernet nalezy sprawdzi¢, czy dla urzadzenia GX dostepny jest tylko jeden sterownik
agregatu pradotworczego.

18.2.1. Sygnat start/stop sterowany przekaznikiem

Wiekszos$¢ generatorow obstuguje zewnetrzny sygnat start/stop, zwykle za posrednictwem styku bezpotencjatowego. Zwarcie
styku uruchamia generator, a jego otwarcie powoduje jego wytaczenie.

Niektére generatory wymagajg sygnatéw impulsowych zamiast ciagtego potaczenia. W takich przypadkach moga by¢ potrzebne
dodatkowe przekazniki czasowe (patrz ponizej). W kazdym przypadku nalezy zapozna¢ sig z trescig instrukcji obstugi
generatora lub oméwié to z dostawca, ktory udzieli szczegdtowych informacji na temat konfiguracji przewodu sygnatu zdalnego
uruchomienia.

mm victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
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W urzadzeniu GX do sterowania generatorem nalezy uzy¢ Fonctez [Aeley 1]
przekaznika 1. Po podiaczeniu wejscia generatora do przekaznika
1 przejdz do Ustawienia — Integracje — Przekaznik —

Funkcja (nr przekaznika) — Uruchomienie/ zatrzymanie agregatu
pradotwérczego. s perr:

Po ustawieniu przekaznika 1 na ,Uruchomienie/ zatrzymanie
agregatu pradotworczego” dostep do powigzanych ustawien
mozna uzyskaé w Ustawieniach — Urzadzenia — Agregat
pradotwérczy.

mm victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
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18.3. Menu uruchomienia/zatrzymania generatora

Ogolny przeglad funkcji uruchamiania/ zatrzymywania generatora mozna znalez¢ w sekcji Ustawienia — Urzadzenia — Agregat
pradotwérczy. Z tej strony mozna skorzystaé do monitorowania stanu generatora, wyswietlania statusu btedu, dostepu do czasu

pracy i serwisowania oraz wprowadzania niezbednych ustawien.

Poszczegdlne pozycje menu majg nastepujace funkcje:

* Funkcja automatycznego uruchamiania: Witacza funkcje
automatycznego uruchamiania/zatrzymywania generatora na
podstawie zdefiniowanych warunkéw ustawionych w menu
Warunki.

» Sterowanie reczne: Szczegoty podano w rozdziale Funkcja
recznego uruchamiania.

+ Aktualny czas pracy: Czas pracy generatora od chwili
ostatniego uruchomienia.

» Status sterowania / Stan: Wys$wietla aktualny stan generatora.
Mozliwe komunikaty o stanie:
» Zatrzymany, Rozgrzewanie, Uruchomiony recznie, Dziata
wediug warunku, Schtadzanie, Zatrzymywanie

» Kod btedu sterowania / Biad: Opis btedu.

» Status generatora: Status zgloszony przez sterownik agregatu
pradotwérczego (*)

* Kod btedu agregatu pradotwoérczego: Kod btedu zgtoszony
przez sterownik agregatu pradotworczego (*)

* Fazy pradu przemiennego: Odczyty napiecia, natezenia
i mocy (*)

» Tryb zdalnego uruchamiania: Po wigczeniu tej funkg;ji
podtgczony sterownik agregatu pradotworczego jest ustawiony

na wiasciwy tryb, aby mozna go byto zdalnie uruchomic za
pomoca urzadzenia GX (*)

+ Silnik: Wyswietla poszczegdlne odczyty sterownika (jesli sa
obstugiwane przez sterownik): (*)

* Predkos¢

Generatar start/stop
Autostar functionality
Manual control Manuel Stary

State

Sattings

Run time and service

Fischer Funda Genset

Waninl St

* Obcigzenie A Phase L2

» Cisnienie oleju

* Temperatura oleju -

Hun

* Temperatura ptynu chtodzacego

Sett

* Temperatura spalin

* Temperatura uzwojenia

* Napiecie akumulatora rozruchowego
* Liczba uruchomien

» Czas pracy i serwisowanie: Wyswietlanie réznych wartosci
zwigzanych z czasem: (*)

» Catkowity czas pracy

» Dzienny czas pracy (ostatnie 30 dni)
» Czas pozostaty do przegladu

* Interwat serwisowy generatora

* Ustawienia agregatu pradu statego: Zawiera ustawienia
napiecia i pradu tadowania oraz sterowanie BMS (*2)

» Ustawienia: To jest brama do wszystkich innych funkgiji.

time and service

ngs

nnnnnnnnn
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(*) Dotyczy tylko podtaczonych agregatow pradotworczych.
(*2) Dotyczy tylko podtgczonych agregatéw pradu statego.
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18.4. Menu ustawien:

W menu Start/Stop generatora przewin w dét i nacisnij Ustawienia,
co spowoduje wyswietlenie menu Ustawienia.

* Warunki: W menu Warunki okresla sie warunki, w ktérych
generator powinien sie automatycznie uruchomié¢ i wytgczyc¢.
Szczegotowe informacje podano w rozdziale \Warunki
automatycznego uruchamiania/zatrzymywania [160].

* Minimalny czas pracy: Tutaj mozna ustawi¢ minimalny czas
pracy generatora. Dobrg praktyka jest to, by po uruchomieniu
generatora umozliwi¢ mu osiggniecie temperatury robocze;j.
W przypadku recznego uruchomienia to ustawienie jest
ignorowane.

» Czas rozgrzewania i czas schladzania: Umozliwia ustawienie
konfigurowalnego czasu rozgrzewania lub schtadzania
generatora poprzez sterowanie przekaznikiem, gdy przekaznik
wejsciowy pradu przemiennego jest otwarty, a falownik/
tadowarka nie jest do niego poditgczona. Szczegodtowe Semings
informacje podano w rozdziale Menu rozgrzewania Cardons
i schtadzania [158]. Nalezy pamietac, ze ta funkcja wymaga
aktualizacji oprogramowania sprzetowego falownika/tadowarki
VE.Bus do wersji 502 lub nowsze;j.

im

» Wykryj generator na wejsciu AC: Wiaczenie tej funkgiji
wywotuje alarm na urzadzeniu GX, a takze wysle alarmowg
wiadomos$¢ e-mail z portalu VRM:

* zawsze, gdy na zacisku wejsciowym AC falownika/tadowarki
nie zostanie wykryte zasilanie. Ta funkcja zwréci uwage
na szerokg game probleméw, np. brak paliwa lub usterke
mechaniczng lub elektryczng generatora. Ta funkcja nie jest
dostepna dla Multi/Quattro podigczonego do VE.Can.

* Wymaga wigczenia automatycznego monitorowania alarmow
w VRM, co jest ustawieniem domysinym.

* Alarm, gdy generator nie znajduje sie w trybie
automatycznego uruchomienia: Szczegétowe informacje
podano w czesci Alarm, gdy generator nie znajduje sie w trybie
autostartu [158].

» Okres ciszy: Patrz cze$¢ Okres ciszy [165] w rozdziale
Warunki [160].
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18.4.1. Alarm, gdy funkcja automatycznego uruchomienia jest wylaczona

Po wigczeniu tej opcji alarm uruchomi sie, gdy funkcja
automatycznego uruchomienia bedzie wytaczona przez ponad
10 minut. Jest to szczegdlnie przydatne, gdy wiasnie dokonano
przegladu serwisowego generatora, a serwisant zapomniat
przetaczy¢ generator z powrotem w tryb automatycznego
uruchomienia.

Dzigki tej funkcji zyskuje sie pewnos¢, ze funkcja automatycznego
uruchomienia nie pozostanie przypadkowo wytgczona.

W przypadku agregatéw pradotwdrczych podigczonych cyfrowo,
np. DSE, ComAp i Fischer Panda, obejmuje to sprawdzenie, czy
na panelu agregatu witgczono opcje Zdalne uruchamianie. Moga
zosta¢ uruchomione dwa alarmy:

Ao e QROENACE i Nl N Gostan mode «

1. ,Automatyczne uruchamianie/zatrzymywanie GX jest
wytgczone” — Wywotywany, gdy funkcja automatycznego "
uruchomienia zostaje recznie wytgczona na urzgdzeniu GX. S G Al o dlas bl

» Srrean

2. ,Zdalne uruchamianie jest wytgczone w agregacie
pradotwérczym” — Wywotywany, gdy panel agregatu
pradotwdérczego nie zezwala na zdalne uruchamianie, np.
wewnatrz systeméw DSE, ComAp lub Fischer Panda.
Zwykle ma to miejsce podczas serwisowania agregatu
pradotwérczego.

18.4.2. Menu czasu pracy i interwatéw serwisowych

Kazdy generator wymaga serwisowania po pewnym czasie.
Zalecany interwat konserwacji zalezy przede wszystkim od
uzytkowania i czasu pracy. To menu umozliwia ustawienie
interwatu serwisowego, uruchamiajac licznik generujacy
ostrzezenie, gdy zbliza sie czas przegladu konserwacyjnego.

Szczegodtowy opis pozycji menu:

+ Zresetuj liczniki dziennego czasu pracy: Resetuje 7-dniowg
historie czasu pracy.

ounters Fress 10 reses

» Calkowity czas pracy generatora (godziny): Zresetuj lub
zmien faczna liczbe godzin pracy, aby dostosowa¢ do wskazan
generatora. Ma to réwniez wptyw na wyswietlanie ,Catkowitego
czasu pracy” w przegladzie uruchamiania/zatrzymywania
generatora.

Canaiatar seesice Witonual fhows) 277

Rt servioe 1hnes Prss 10 fese

» Czestotliwos¢ serwisowania generatora (godziny): Ustaw Servoe inieval eucosded
czestotliwos¢ serwisowania generatora (w godzinach).
Szczegotowe instrukcje podano w instrukcji obstugi generatora.

» Zresetuj licznik serwisowy: Resetuje licznik serwisowy.
Uzyj tej opcji po zakonczeniu serwisowania generatora, aby
umozliwié ponowne uruchomienie licznika ,Czas pozostaty do
przegladu serwisowego”.

18.4.3. Menu rozgrzewania i schtadzania

Menu rozgrzewania i schtadzania umozliwia skonfigurowanie czasu, w ktérym generator musi sie rozgrza¢ lub schtodzi¢ przed
lub po pracy. Jest to kontrolowane za pomoca przekaznika, gdy przekaznik wejsciowy AC jest otwarty, a falownik/tadowarka nie
sg podigczone.

Tego samego menu uzywa sie rowniez w przypadku agregatow pradotworczych podtaczonych cyfrowo (np. poprzez Modbus),
w ktérych przekaznik GX nie jest wykorzystywany.

Uwaga: Dziatanie tej funkcji wymaga aktualizacji oprogramowania sprzetowego falownika/tadowarki VE.Bus do wersji 502 lub
nowszej.
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Czas rozgrzewania:

+ Czas potrzebny do rozgrzania generatora
przed przyjeciem przez Multi/Quattro
sygnatu wejsciowego AC. Urzadzenie GX
sygnalizuje generatorowi uruchomienie,
ale Multi/Quattro zamknie przetacznik
transferowy dopiero po uptywie tego czasu.

Czas schtadzania:

+ Czas potrzebny na ostygniecie generatora ‘ Generator start/stop
przed wytgczeniem. W tym czasie Multi/ Akt funcllsnafty
Quattro odigcza wejscie AC i uruchamia
obcigzenie z akumulatoréw. Po uptywie
czasu GX wysyta sygnat do generatora, aby Stat Stppod
sie zatrzymat.

Manual control Manuel Start

Error 00 N error
Niektére generatory nie zatrzymuja sie
niezwtocznie po otrzymaniu sygnatu; patrz
kolejne ustawienie.

Settings

Fun time and service

Czas zatrzymania generatora:

Warmrup & cool-down

* Po okresie schtadzania GX sygnalizuje
generatorowi zatrzymanie, ale przed

zaakceptowaniem wejscia AC Multi/Quattro Caol-dowm time [ 1e0s |

czeka do konca tego okresu.

Warmeup time ‘ BOs ‘

Generator stop tme E‘
To ustawienie jest potrzebne tylko

wtedy, gdy generator potrzebuje czasu,

aby sie wytgczy¢ bez automatycznego
odtaczenia AC. W takich przypadkach
nalezy ustawi¢ nieco dtuzsze opdznienie,
aby zapobiec ponownemu podtaczeniu Multi/
Quattro przed catkowitym wytgczeniem
generatora. Ustawienie wartosci zero
oznacza, Multi/Quattro zaakceptuje wejscie
AC niezwlocznie po fazie schtadzania.
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18.5. Warunki automatycznego uruchamiania/zatrzymywania

W razie utraty tacznosci: W przypadku zerwania fagcznosci
pomiedzy Cerbo GX a falownikiem/tadowarkg VE.Bus,

a parametry rozruchu/zatrzymania generatora zalezg od tych
danych, wybierz jedno z ponizszych dziatan:

Conditiom

» Zatrzymaj generator (domysinie): zatrzymuje generator, jesli
jest uruchomiony.

* Uruchom generator: uruchamia generator, jesli nie jest
uruchomiony.

* Kontynuuj dziatanie: utrzymuje dziatanie generatora, jesli byt
uruchomiony w chwili utraty tgczno$ci.

Zatrzymaj generator, gdy dostepne jest wejscie AC: przydatne
w systemach rezerwowych, w ktérych Quattro jest podtaczone do
sieci/zasilania na wejsciu AC 1 lub AC 2, a agregat pradotwoérczy
jest na drugim wejsciu AC. Po wiaczeniu agregat zatrzyma sie
dopiero po przywrdceniu zasilania sieciowego po awarii.

Uzytkownik moze zdefiniowa¢ nastepujace parametry w celu spowodowania automatycznego uruchomienia/zatrzymania

generatora:

Instrukcja [164]

.

Zatrzymaj generator, gdy dostepne jest zasilanie na wejsciu AC [160]
* SoC akumulatora [161]

* Natezenie pragdu akumulatora

Napiecie akumulatora [162]

» Obcigzenie AC* [162]

* Wysoka temperatura falownika [162]
* Przecigzenie falownika [163]

* Praca okresowa [163]

(*Zmierzona tutaj warto$¢ jest catkowitym poborem pradu przemiennego przez system.)

Parametry warunku majg priorytet w kolejnosci wskazanej powyzej. W chwili spetnienia kilku warunkéw jednoczesnie, tylko
warunek o najwyzszym priorytecie zostanie wyswietlony jako aktywny. Wszystkie zaznaczone warunki poddawane sa ocenie,
nawet jesli generator juz jest uruchomiony. Gdy aktywny warunek zostanie spetniony, niespetniony parametr w warunku

0 nizszym priorytecie sprawi, ze generator bedzie nadal dziatat.

18.5.1. Zatrzymaj generator, gdy dostepne jest zasilanie na wejsciu AC

Ta opcja jest idealna do systeméw rezerwowych, w ktorych Quattro ma jedno wejscie pradu przemiennego podtgczone do

gtébwnego zrodta zasilania, a drugie wejscie pradu przemiennego podtgczone do generatora.

Po wiaczeniu tej opcji i zdefiniowaniu wejscia AC, do ktérego podtaczona jest sie¢, generator zatrzyma sie, gdy tylko zasilanie

z sieci elektroenergetycznej bedzie ponownie dostepne po jej awarii. Proces przebiega nastepujgco:

1. Najpierw odtgczany jest generator.
2. Rozpoczyna sie okres schtadzania zgodnie ze skonfigurowanymi ustawieniami.

3. Catkowite wytagczenie generatora nastepuje w ciggu dodatkowych 15 sekund.

* Wyltaczony: Zatrzymaj generator, gdy dostgpne wejsciu AC jest
aktualnie wytgczone

* Wejscie AC 1: Zasilanie sieciowe jest podtagczone do wejscia s =
AC 1 .
» Wejscie AC 2: Zasilanie sieciowe jest podiagczone do wejscia
AC 2
{((m victron energy GX - automatyczne uruchamianie/
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18.5.2. Funkcja Start/Stop uruchamiana zaleznie od SoC akumulatora

Funkcja ta umozliwia sterowanie generatorem na podstawie poziomu natadowania akumulatora (SoC).

» Uzyj wartosci SoC akumulatora do uruchomienia/
zatrzymania: Wigcz lub wytacz te funkcje.

* Uruchom, gdy SoC akumulatora spadnie ponizej: Ustawia
prég SoC dla automatycznego uruchomienia, gdy nastapi
roztadowanie akumulatora.

* Wartos¢ uruchomienia w godzinach ciszy: Jesli wiaczono
opcje Godziny ciszy, mozesz opdzni¢ automatyczne
uruchomienie do chwili, gdy bedzie to absolutnie konieczne,
ustawiajac nizszy, bardziej krytyczny prog.

* Uruchom po spetnieniu warunku przez: Ustawia opdznienie
przed wiaczeniem, zapewniajac utrzymanie warunku przed
uruchomieniem generatora.

Zatrzymaj, gdy SoC akumulatora jest wyzszy niz: Definiuje
SoC, przy ktérym nastepuje wylaczenie generatora.

* Wartos¢ zatrzymania w godzinach ciszy: Jesli wigczona
jest opcja Godziny ciszy, ustaw nizszy prég zatrzymania, aby
zminimalizowac¢ czas pracy generatora.

Zatrzymaj po spetnieniu warunku przez: Okresla opdznienie
przed wytgczeniem, zapewniajac utrzymanie warunku przed
uruchomieniem generatora.
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18.5.3. Start/Stop na podstawie napiecia akumulatora

Ta funkcja umozliwia sterowanie generatorem na podstawie napiecia akumulatora.

» Uzyj wartosci napiecia akumulatora do uruchomienia/
zatrzymania: Wigcz lub wytacz te funkcje.

* Uruchom, gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej:
Generator uruchomi sie automatycznie, gdy napiecie
akumulatora spadnie ponizej okre$lonej wartosci.

* Wartos¢ uruchomienia w godzinach ciszy: Jesli wiaczono
godziny ciszy, ustaw nizszg (bardziej krytyczng) wartos¢
progowa, by uruchomic generator tylko wtedy, gdy jest to
absolutnie konieczne.

* Uruchom po spetnieniu warunku przez: Dodaje opdznienie
przed uruchomieniem generatora, gdy napigcie osiagnie
warto$¢ progowg uruchomienia.

Zatrzymaj, gdy napiecie akumulatora jest wyzsze niz:
Okresla prég napiecia dla automatycznego zatrzymania.

» Wartos¢ wytaczenia w godzinach ciszy: Jesli wiaczono
godziny ciszy, ustaw nizszy poziom napigcia uzyskujac krétszy
czas pracy generatora.

Zatrzymaj po spetnieniu warunku przez: Dodaje opdznienie,
aby zapewni¢ stabilno$¢ poziomu napigcia przed zatrzymaniem
generatora.

18.5.4. Start/Stop w oparciu o obcigzenie AC

Wyzwalacze obcigzenia AC dziatajg podobnie do innych wyzwalaczy, ale te funkcje mozna udoskonali¢ za pomoca ustawienia
Pomiaru. Ustawienie Pomiar jest dostepne w oprogramowaniu sprzetowym w wersji 2.0 i nowszych, i ma trzy mozliwe wartosci:

TN

V\'I]l}n

1. Catkowite zuzycie (opcja domysina)
2. Catkowity wyjsciowy prad przemienny falownika

3. Najwyzsza faza wyjsciowego pradu przemiennego
falownika

18.5.5. Start/Stop w oparciu o wysoka temperature falownika

Funkcja umozliwia uruchomienie generatora na podstawie ostrzezen dotyczacych temperatury falownika.

* Uruchomienie po ostrzezeniu o wysokiej
temperaturze: Wiacz lub wytacz te funkcje.

* Uruchom, gdy ostrzezenie jest aktywne przez: Ustawia
opoznienie przed uruchomieniem generatora, aby zapobiec
uruchomieniu z powodu krotkich skokéw temperatury
spowodowanych krétkotrwatym wysokim zapotrzebowaniem na =
prad przemienny. Wt warig i chord o i )

* Po usunieciu ostrzezenia wylacz po: Dodaje op6znienie
przed zatrzymaniem generatora, aby zapewni¢ stabilng
redukcje temperatury falownika, zwykle z powodu nizszego
zapotrzebowania na moc.
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18.5.6. Start/Stop na podstawie przecigzenia falownika

Funkcja ta umozliwia uruchomienie generatora w odpowiedzi na ostrzezenie o przecigzeniu falownika.

* Uruchom w chwili ostrzezenia o przecigzeniu: Wiacz lub
wylacz te funkcje.

* Uruchom, gdy ostrzezenie jest aktywne przez: Ustawia
opoznienie, aby mie¢ pewnosc, ze ostrzezenie o przecigzeniu
falownika nie pojawi sie w wyniku krétkotrwatego, duzego
zapotrzebowania na moc pradu przemiennego.

Frean ekt
S ot vt oadl waiTg
S whon waming k azthe for 03

Whan warning la cloased B1op 2 03

* Po usunieciu ostrzezenia wylacz po: dodaje opdznienie, aby
zapewnic¢ stabilnosé¢ redukcji zapotrzebowania na moc pradu
przemiennego.

18.5.7. Uruchomienie/zatrzymanie stop na podstawie poziomu w zbiorniku

Ta funkcja umozliwia wytgczenie generatora na podstawie poziomu w zbiorniku, zapobiegajac powstawaniu korkéw powietrznych,
gdy zbiornik jest pusty.

Stop przy poziomie w zbiorniku: wiacz lub
wytacz te funkcje.

* Serwis zbiornika: wybierz czujnik zbiornika, ktory
dostarcza dane o poziomie w zbiorniku dla
generatora. ) . .

Zatrzymaj, gdy poziom w zbiorniku jest nizszy Stop on tank level «

niz: zatrzymaj generator, gdy poziom w zbiorniku

spadnie ponizej zdefiniowanej wartosci progowe;.

Tank service Jeesel

Stop when Tank level is lower than (3%

Zapobiegaj uruchomieniu, dopoki poziom
w zbiorniku nie bedzie wyzszy niz:
zablokuj uruchomienie generatora, dopoki poziom Trigger warning when the gener
w zbiorniku nie wzrosnie powyzej zdefiniowane;j

wartosci progowe;j.

Pravent start until Tank level is higher than 5%

stopped |

* Ostrzezenie o zatrzymaniu generatora: generuje
ostrzezenie, gdy generator zostanie zatrzymany
z powodu niskiego poziomu paliwa w zbiorniku.

18.5.8. Praca okresowa

Ta funkcja umozliwia automatyczne okresowe uruchamianie
generatora.

* Interwat miedzy uruchomieniami: Ustaw interwat miedzy
uruchomieniami.

* Pomin uruchomienie, jesli trwato przez: Pomija
uruchomienie, jesli generator dziatat juz co najmniej przez czas
trwania testu w danym interwale.

Farhoin 1

0 i)

* Data poczatkowa interwatu uruchamiania: Okresla, kiedy
licznik interwatdw rozpocznie dziatanie. Przed tg datg nie bedzie
miato miejsca zadne uruchomienie.

Rise | rtmevnl et corie 2087-THT

W urt b ey 5 futly chamed

» Godzina rozpoczecia: Okresla pore dnia uruchomienia.
* Czas trwania: Czas pracy po uruchomieniu.

* Uruchom do chwili petnego natadowania akumulatora: Po
wiaczeniu tej funkcji generator bedzie pracowat do chwili
petnego natadowania akumulatora, zamiast przez ustalony czas.
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18.5.9. Funkcja recznego uruchamiania

Chcac uruchomi¢ generator zdalnie uzyj funkcji Uruchamiania recznego. Mozesz takze nacisna¢ Start, gdy generator juz dziata -
dzieki temu generator nie zatrzyma sie automatycznie w chwili spetnienia warunku, ktéry spowodowat jego uruchomienie. Innymi
stowy, funkcja Uruchamiania recznego zastapi parametry automatycznego zatrzymania.

Generatar start/stop

Autostart functionality

Manual control Manuel Stary
Sposoby recznego uruchamiania generatora: = 7
1. Skorzystanie z menu recznego uruchamiania: Przejdz e ghaicis
do Ustawienia — Urzgdzenia — Agregat pradotwoérczy — Sattrge
Uruchomienie reczne; a nastepnie przetacz grafike, aby R s 3 Ak

uruchomié¢ generator.

2. Skorzystanie z lewego gornego przycisku na konsoli
zdalnej: Naci$nij lewy gorny przycisk = na Cerbo GX, lub
Cerbo GX na konsoli zdalnej i wiacz strone generatora.
Nastepnie nacisnij przycisk Start.

3. Skorzystanie z opcji Sterowanie z portalu VRM: Patrz
instrukcja obstug portalu VRM.

A W przypadku uruchomienia recznego (zdalnie)
bez programatora czasowego wytaczenia =
(funkcja uruchomienia czasowego), generator [

bedzie dziatat w nieskonczonosé¢, az do a

recznego wytaczenia. it

* Programator czasowy wytgczenia jest
dostepny dla obu metod uruchamiania
recznego i zapobiega niezamierzonemu
pozostawieniu generatora w ruchu.

Mwas mep
» Generator mozna zatrzymacé recznie tylko
wtedy, gdy nie zostanie spetniony zaden

aktywny warunek pracy.

* Aby wymusi¢ zatrzymanie, najpierw wytacz
funkcje utrzymujacg go w ruchu lub
wytacz funkcje uruchamiania/zatrzymywania
generatora.
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18.5.10. Okres ciszy
Funkcja okresu ciszy pozwala ustawi¢ okres, w ktérym hatas generatora moze by¢ ucigzliwy. W tym okresie generator uruchomi
sie tylko wtedy, gdy bedzie to absolutnie konieczne, przy uzyciu dostosowanych warunkéw automatycznego uruchamiania.
Jak wiaczy¢ funkcje Okresu ciszy
1. Przejdz do Ustawienia — Urzadzenia — Agregat
pradotwdérczy — Ustawienia.

2. Przefacz Okres ciszy na Wt.

3. W wyswietlonych polach ustaw czas rozpoczecia
i zakonczenia.

29890 |

Nalezy pamietac, ze w przypadku ustawienia identycznej wartosci
czasu rozpoczecia i zakonczenia, po wiaczeniu tej funkcji Okres
ciszy bedzie obowigzywat bezterminowo.

e |

Korzystanie z Okresu ciszy jako narzedzia do zdefiniowania dwéch zestawow preferencji uzytkownika
Funkcji Okresu ciszy mozna réwniez uzy¢ do dostosowania sposobu, w jaki system reaguje na rézne warunki. Na przykfad:

* Wczesny poranek/niski poziom natadowania: Poziom natadowania akumulatora jest czesto najnizszy rano. W potaczeniu
z pochmurng pogoda lub panelami stonecznymi o zachodnim nachyleniu (lepiej dziatajacymi po potudniu), generator moze
automatycznie uruchomié sie rano z powodu niskiego poziomu natadowania. Jednak pézniej w ciggu dnia, wraz ze wzrostem
produkcji energii stonecznej, praca generatora moze stac sie niepotrzebna. Ustawiajgc okres ciszy w tym czasie z nizszymi
progami automatycznego uruchamiania, mozna zapobiec przedwczesnemu uruchamianiu generatora i lepiej wykorzysta¢
dostepng energie stoneczna.

* Domek letniskowy: W domku letniskowym zapotrzebowanie na energie jest znacznie wyzsze, gdy przebywajg w nim
domownicy, niz wtedy, gdy jest pusty. Funkcja okresu ciszy moze okaza¢ sie pomocna poprzez zastosowanie nizszych progow
automatycznego uruchamiania, gdy w domu przebywaja ludzie, i wyzszych, gdy jest pusty.

Sposob konfiguracii:

» Ustaw okres ciszy jako staty warunek (patrz powyzej), gdy w domu przebywaja domownicy.

* Przetacz okres ciszy na WYLACZONE, gdy w domu nie ma nikogo, co umozliwi normalne zachowanie generatora.
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18.6. Kontroler ComAp

18.6.1. Wstep

Jak to dziata?

Urzadzenie GX komunikuje sie (odczytuje/wysyta) z panelem InteliLite 4 za posrednictwem protokotu Modbus TCP przez
Ethernet, wykorzystujagc modut ComAp CM3-Ethernet (wymagany) jako interfejs komunikacyjny. Konieczne jest ponowne
mapowanie rejestréw Modbus za pomoca oprogramowania InteliConfig.

Przeglad wszystkich uzywanych rejestrow Modbus i ich wymaganych mapowan przedstawiono w zataczniku: Rejestry
przechowujgce Modbus dla kontrolera ComAp InteliLite 4 [210]

Po dokonaniu mapowania urzadzenie GX automatycznie wykrywa obecnos$¢ kontrolera ComAp InteliLite 4, korzystajac z ciagu
identyfikacyjnego znajdujacego sie w rejestrze Modbus 1307. Rozpoznaje wszystkie moduty o nazwach zaczynajacych sie od
,InteliLite4-". Ten cigg identyfikacyjny pojawia sie rowniez na pasku tytutu okna InteliConfig.

& )

18.6.2. Wymagania
» Urzadzenie GX z VenusOS v3.42 lub nowszym

* Obstugiwany kontroler ComAp

* Modut CM3-Ethernet (kod zamoéwienia ComAp: CM3ETHERXBX)

Istnieje mozliwos¢, ze bedzie réwniez wspdtpracowac ze standardowym modutem CM-Ethernet (kod zamoéwienia ComAp:
CM2ETHERXBX), lecz jeszcze tego nie przetestowano.

» Osprzet sieciowy Ethernet

18.6.3. Instalacja i konfiguracja

Instalacja i konfiguracja odbywa sie w zaledwie kilku krokach. Wystarczy wiaczy¢ serwer Modbus w module CM3-Ethernet.
Mozna tego dokonac¢ z poziomu panelu sterujgcego lub korzystajac z oprogramowania do sterownika InteliConfig, ktére mozna
pobrac ze strony ComAp.

Dalsza konfiguracja modutu ComAp CM3-Ethernet nie jest konieczna.

Rejestry Modbus nalezy skonfigurowa¢ za pomoca oprogramowania InteliConfig zgodnie z listg rejestréw, jak opisano w sekcji
Rejestry przechowujace Modbus dla kontrolera ComAp InteliLite 4 [210].

Konfiguracja kontrolera ComAp

Ponizsza procedura opisuje kroki korzystania z oprogramowania konfiguracyjnego InteliConfig. Sprawdz, czy masz najnowszg
wersje i masz tacznos¢ ze sterownikiem:

1. Dopilnuj, by format Jednostek/Zasilania byt poprawny:

* Wybierz karte Konfiguracja sterownika

Wybierz opcje Inne
* Wybierz format Jednostek/Mocy

» Sprawdz, czy Jednostki ustawione sg na ,Metryczne - 20 °C, 10,0 bar, 11,4 I/h”, a Format mocy ustawiony na
~Standardowy 1 kW/kVA/KVAr 1 V”.

(1) . victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
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2. Ponowne mapowanie rejestréw Modbus:
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* W tym samym oknie wybierz MODBUS

* Pobierz plik mapowania Modbus dla Victron Energy: Mapowanie ComAp InteliLite GX

» U dotu, w sekcji Import/Eksport, kliknij ikone Importuj po prawej stronie

* Wybierz pobrany plik mapowania i kliknij OK

* W prawym dolnym rogu kliknij przycisk Zapisz, aby zapisa¢ konfiguracje w kontrolerze

Plik UMOD mapowania ComAp Modbus zawiera niezbedne mapowania rejestrow Modbus wymagane przez urzadzenie GX.
Czytelny dla cztowieka format mapowania znajduje sie réwniez w zataczniku: Rejestry przechowujgace Modbus dla kontrolera
ComAp InteliLite 4 [210].

3. Wigczanie serwera Modbus kontrolera

* Wybierz karte Setpoint
* W nastepnym menu wybierz modut CM-Ethernet

* Wiacz serwer Modbus
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Konfiguracja urzadzenia GX

Po podtaczeniu urzadzenia GX i sterownika agregatu
pradotwdrczego do tej samej sieci sterownik automatycznie pojawi
sie na liscie urzadzen. Na ilustracji przedstawiono przyktad

sterownika generatora DSE.

Jesli sie nie pojawi, sprawdz ustawienia Modbus na urzadzeniu
GX, przechodzac do Ustawienia — Integracje — Urzadzenia
Modbus. Sprawdz, czy wiaczona jest funkcja automatycznego
skanowania (jest to ustawienie domysine) lub recznie przeskanu;j
urzadzenie; powinno zosta¢ wykryte i wyswietlone w podmenu
Wykryte urzadzenia. Celem zapewnienia niezawodnego dziatania
wigcz automatyczne skanowanie, dzigki czemu sie¢ bedzie
skanowana co dziesie¢ minut. Jesli adres IP ulegnie zmianie,
urzadzenie zostanie wykryte ponownie. Jednak zaleca sie
przypisanie sterownikowi statycznego adresu IP, aby unikng¢

nieoczekiwanej utraty tgcznosci.
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18.7. Kontroler CRE Technology

18.7.1. Wstep

Jak to dziata?

Urzadzenie GX komunikuje sie ze sterownikiem CRE, odczytujac i wysytajac dane zgodnie ze specyfikacjg Modbus TCP
sterownika, korzystajgac z tacznosci Ethernet sterownika CRE.

Wykorzystujac wartosci identyfikacyjne pobrane za posrednictwem Modbus, urzadzenie GX automatycznie wykrywa obecnos¢
sterownika.

18.7.2. Wymagania
* Urzadzenie GX z VenusOS v3.50 lub nowszym

* Obstugiwany sterownik CRE z wersjg oprogramowania uktadowego v2.0 lub nowsza,

» Osprzet sieciowy Ethernet

18.7.3. Instalacja i konfiguracja
Wymagania wstepne

Sterownik CRE umozliwia zmiane jednostek cisnienia i temperatury; jednak urzadzenie GX oczekuje, ze cisnienie oleju bedzie
skonfigurowane w barach, a temperatura w °C. Sprawdz poprawno$¢ ustawien jednostek miary.

Konfiguracja urzadzenia GX

Po podtaczeniu urzadzenia GX i sterownika agregatu

pradotwérczego do tej samej sieci sterownik automatycznie pojawi

sie na liscie urzadzen. Na ilustracji przedstawiono przyktad

sterownika generatora DSE. Deskoe st

Jesli sie nie pojawi, sprawdz ustawienia Modbus na urzadzeniu
GX, przechodzac do Ustawienia — Integracje — Urzadzenia
Modbus. Sprawdz, czy wiaczona jest funkcja automatycznego
skanowania (jest to ustawienie domysine) lub recznie przeskanu;j
urzadzenie; powinno zosta¢ wykryte i wySwietlone w podmenu
Wykryte urzadzenia. Celem zapewnienia niezawodnego dziatania
wiacz automatyczne skanowanie, dzieki czemu sie¢ bedzie
skanowana co dziesie¢ minut. Jesli adres IP ulegnie zmianie,
urzadzenie zostanie wykryte ponownie. Jednak zaleca sie
przypisanie sterownikowi statycznego adresu IP, aby uniknaé
nieoczekiwanej utraty fgcznosci.
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18.8. Obstuga sterownika generatora DSE- Deep Sea

18.8.1. Wstep

Integrujac sterownik agregatu pradotwérczego Deep Sea Electronics (DSE) z urzadzeniem GX mozliwy jest odczyt danych pradu
przemiennego, cisnienia oleju, temperatury ptynu chtodzacego, poziomu zbiornika, liczby uruchomien silnika i dokonanie innych
odczytéw stanu. Ponadto obstuguje cyfrowa sygnalizacje start/stop z urzadzenia GX.

Jak to dziata?

Urzadzenie GX komunikuje sie ze sterownikiem Deep Sea Electronics (DSE) poprzez odczyt i wysytanie danych za
posrednictwem specyfikacji Modbus DSE ,GenComm”. Komunikacja ta odbywa sie albo poprzez potaczenie Ethernet samego
sterownika DSE, albo, w przypadku sterownikéw bez interfejsu Ethernet, poprzez urzadzenie komunikacyjne Deep Sea
Electronics DSE855 USB-Ethernet lub inng zgodnag bramke DSE z obstugg Ethernetu, ktéra obstuguje Modbus TCP.

Uzywajac wartosci identyfikacyjnych uzyskanych za posrednictwem Modbus, urzadzenie GX automatycznie wykrywa obecno$c¢
sterownika.

18.8.2. Wymagania
* Urzadzenie GX z VenusOS v3.12 lub nowszym
* Obstugiwany sterownik DSE

* W przypadku modeli, ktére oferujg tylko tacznos¢ USB (patrz tabela w Sposob integracji [152]), wymagany jest Deep Sea
Electronics DSE855 (lub podobne urzadzenie).

» Osprzet sieciowy Ethernet

Przypadek specjalny: DSE 4520 MKII (Venus OS v3.50 lub nowsza)

W przeciwienstwie do wszystkich innych obstugiwanych sterownikow DSE, DSE 4520 MKII nie akceptuje polecen sterujgcych za
posrednictwem komunikacji cyfrowej. W zwiazku z tym nalezy skorzysta¢ z przewodowego sygnatu sterujgcego z uzyciem funkcji
.Podiaczony pomocniczy przekaznik agregatu pradotwoérczego”. Wiecej informacji podano w nastepnym rozdziale.

18.8.3. Instalacja i konfiguracja
Konfiguracja urzadzenia GX
Po podtaczeniu urzadzenia GX i sterownika agregatu

pradotwérczego do tej samej sieci sterownik automatycznie pojawi
sie na liscie urzadzen.

Jesli sie nie pojawi, sprawdz ustawienia Modbus na urzadzeniu A VMIPTH
GX, przechodzac do Ustawienia — Integracje — Urzadzenia D58 gt ostrober

Modbus. Sprawdz, czy wtaczona jest funkcja automatycznego

skanowania (jest to ustawienie domysine) lub recznie przeskanu;j Modieea TCRLOP devices
urzadzenie; powinno ono zosta¢ wykryte i wyswietlone w podmenu Mg o8
Wykryte urzadzenia. Celem zapewnienia niezawodnego dziatania
wigcz automatyczne skanowanie, dzigki czemu sie¢ bedzie
skanowana co dziesie¢ minut. Jesli adres IP ulegnie zmianie,
urzadzenie zostanie wykryte ponownie. Zaleca sie jednak
przypisanie kontrolerowi statycznego adresu IP, aby zapobiec
nieoczekiwanej utracie fgcznosci.

Py tnwean |

Polaczony pomocniczy przekaznik agregatu pradotworczego
Przekaznik 1 w urzadzeniu GX mozna skonfigurowaé jako Pomocniczy przekaznik poditgczonego agregatu pradotwérczego.

To ustawienie umozliwia przekaznikowi 1 dziatanie rownolegle z cyfrowymi poleceniami sterujacymi podiaczonego urzadzenia
DSE 4520 MKII. Przekaznik 1 pozostaje otwarty, gdy agregat pradotworczy jest wytgaczony, i zamyka sie niezwtocznie po wydaniu
polecenia uruchomienia.

mm victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
Strona 171 Wy e zatrzymywanie generatora



Cerbo GX Instrukcja

Ta funkcja jest przydatna do:

* Zapewnienia przewodowego rozwigzania awaryjnego
w przypadku usterki przekazywania danych. Faisy

» Aplikacji niestandardowych, takich jak sterowanie zewnetrzng :
pompa paliwa lub wyzwalanie innego sygnatu sterujgcego. el 240

Instrukcje dotyczace okablowania podano w Sygnat start/stop
sterowany przekaznikiem [153]
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18.9. Sterownik DEIF

18.9.1. Wstep

Jak to dziata?

Urzadzenie GX odczytuje i wysyta dane do kontrolera DEIF za posrednictwem specyfikacji Modbus kontrolera, korzystajac
z potaczenia Ethernet lub portu RS485 1 kontrolera DEIF. Wykorzystujac wartosci identyfikacyjne znalezione za posrednictwem

Modbus, urzadzenie GX automatycznie wykrywa obecnos¢ kontrolera.

18.9.2. Wymagania
» Urzadzenie GX z Venus OS v3.50 lub nowszym

» Obstugiwany kontroler DEIF AGC 150 z wersjg oprogramowania uktadowego 1.19.0 (od maja 2024 r.) lub nowszg

» Do integracji za posrednictwem Ethernetu: Osprzet sieciowy Ethernet

» Do integracji za posrednictwem RS485: Victron Energy RS485 do USB (numer katalogowy ASS030572050 lub

ASS030572018)

18.9.3. Instalacja i konfiguracja

Ustawianie prawidiowego parametru skalowania

Obecnie obstugiwana jest tylko domysina warto$¢ parametru
~Skalowanie” kontrolera (kanat 9030, wartos$¢ od 100 do 25000

V). Przed podtaczeniem nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$c¢ ustawien.

Ustawienie jest dostepne na wyswietlaczu kontrolera w Parametr
— Ustawienia podstawowe — Ustawienia pomiaru — Skalowanie
— Skalowanie. Chcac dokonaé¢ zmian wprowadz hasto gtéwne
(domysine: 2002) i ustaw je na domysiny zakres od 100 do 25000
V.

W przypadku potaczenia Ethernet

Celem podtaczenia go do tej samej sieci Ethernet, co urzadzenie
GX, uzyj portu Ethernet kontrolera DEIF.

READY ISLAMD

Scaling

AUTO

LR |

Range:

100 to 25000V

Interfejs Sygnat
Victron RS485-
W przypadku potaczenia RS485 do-USB
Seria kontrolerow DEIF AGC 150 ma dwa porty RS485, 33: Pomararczowy RS485 Dane
z ktérych port 1 jest galwanicznie izolowany. 1zolacja galwaniczna Da.ne + A+
zapobiega tzw. petlom uziemienia, kiére mogg prowadzi¢ do (A)
uszkodzenia urzadzen z powodu niepozadanych pradéw. Dlatego
nalezy uzy¢ portu 1, jak wyjasniono w tabeli. 34: Czarny GND
Dane
(GND)
35: Zotta RS485 Dane
Dane - B-
Po podtaczeniu kontrolera do urzadzenia GX uzyj wyswietlacza (B)
kontrolera i przejdz do Parametry — Komunikacja — RS485 Czerwona 5VDC (nie
— RS485 1 — Parametry, wprowadz hasto gtéwne (domysinie uzywany)
,2002”) i ustaw parametry w nastepujacy sposoéb:
. . Brazowy Terminator 1
Addr: 1 ~120 Q (nie
* Predko$é: 115200 Bodow uzywany)
* Typ: Urzadzenie podrzedne Modbus Zielona Ie{ggngtg:i:
uzywany)
{((m victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
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READY ISLAHND AUTD
Paramneters 751
Speed: 115200 Baud

Type: Modhus Slave

Konfiguracja urzadzenia GX

Po potaczeniu urzadzenia GX i sterownika agregatu
pradotwdérczego automatycznie pojawi sie ono na liscie urzadzen.

Jesli korzystasz z Ethernet, a nazwa urzadzenia nie pojawi sie na

liscie, sprawdz ustawienia Modbus na urzadzeniu GX, Ustawienia TSR
— Integracje — Urzadzenia Modbus. Sprawdz, czy wigczona

jest funkcja automatycznego skanowania (ustawienie domysine)
lub przeskanuj je; urzadzenie powinno zosta¢ automatycznie
wykryte i pojawi¢ sie¢ w podmenu Wykryte urzagdzenia. Funkcja
automatycznego skanowania musi pozostac¢ wiaczona, co zapewni
niezawodne dziatanie ukfadu. Sie¢ jest skanowana co dziesie¢
minut. Jesli adres IP ulegnie zmianie, urzadzenie zostanie
ponownie wykryte. Zaleca si¢ jednak przypisanie kontrolerowi
statycznego adresu IP, aby zapobiec nieoczekiwanej utracie
tacznosci.

s sran |
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18.10. Obstuga generatora Fischer Panda

18.10.1. Wstep

Urzadzenie GX odczytuje i wysyta dane do generatora Fischer Panda za posrednictwem potaczenia VE.Can, uzywajac modutu
Fischer Panda SAE J1939 (wymagany). Obstugiwane sg zaréwno generatory AC, jak i DC.

18.10.2. Wymagania

* Urzadzenie GX z oprogramowaniem uktadowym w wersji 2.07 lub nowszej
* Generator Fischer Panda, xControl, iGenerator lub fpControl GC

* Modut Fischer Panda SAE J1939 CAN (numer katalogowy 0006107)

» Adapter Fischer Panda FP-Bus do VE.Can (numer katalogowy 0023441)

* Opcjonalny: FP-CAN do NMEA 2000 (nr katalogowy FP 0031409)

Wymagania dotyczace oprogramowania uktadowego Fischer Panda:

+ iControl (dla iGeneratora): v2.17 lub nowsza

» Panel iControl: brak wymagan minimalnych

.

xControl (dla generatoréw statoobrotowych): 4V38 lub nowsza

* Panel xControl: 4V29

.

fpControl (dla generatoréw pradu przemiennego i statego): dowolna wersja
» Panel fpControl: 4V29 lub nowszy

* Modut Fischer Panda SAE J1939 CAN: 2V05 lub nowszy

.

Modut tréjfazowy Fischer Panda: 4V0b lub nowszy

.

Interfejs Fischer Panda NMEA 2000: 2V11 lub nowszy

mm victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
Strona 175 Wy e zatrzymywanie generatora



Cerbo GX Instrukcja

18.10.3. Instalacja i konfiguracja

Sposob podtaczenia generatora Fischer Panda xControl

Na ponizszym schemacie przedstawiono sposéb podtaczenia generatora Fischer Panda xControl.

|

Fimmars £tk or highes | e
Voo 3 FF Bus
——

Fisches Panda Genersor with xConti GC
Firmware 4V3E or higher
Todul T 1

38D CAN Inberface for 5-_ i+ and ipConirol
FF At No 00DE1OT
FImmweare 2W0S of righes
Modul D g

FF Bus
Cable

Temmination

Feamiar

! FR A, s
i e s

Acapter cablke
FP-BUS - VE CAN
FP.AR Mo
DO23441

¥Condroi Panel CP-G

Finmuiang 429 or Righer

Ciptional WMEAZI00 interface for »-_ i- and foConirol
FP A No 0031408
Fimmware 2011 of tighes
Mool 0 13

1

y Terminstian
reaistor

...... ? foan ke

FoR2

izt
Torranaben
Amzaor

Bdnpler chibiz
FRBUSH
Hveaznm
FE AL M

eIy

ViEtron device win VE CAN
e Victron Colour Conbrol

Sposob podtaczenia generatora Fischer Panda iControl

Na ponizszym schemacie przedstawiono sposéb podiaczenia generatora Fischer Panda iControl.

IContnai2 ECU
Fimmaarne

11938 support: FIC_2.17 ar higher
NMEA 2000 Sup.: PIC2_2.53 or

L. S

CAHN interface for Confrol and iConbnol
FP Art. No 00DETOT
Fiivmware 2W0E o raghes
Madul D 9

Adapier catie ICONrol 0 FR-BUS 7P A b

FP Al No. 0008809
Optional - must be ordered
separataly

Reaistor
FRAM My
[EL e

apticnal

Feskrer

000327
Adapler cabie
FP-BLS - VE CAM
FP Art No 0023449

Opficnal NMEAZ2O0] Interface for x- i-. and fpConbol
FF Ari. No 0031400
Fimiinare 2y11 o nigher
Moo 1D 13

Tenminlios
Rt
T &I Mo
oo

&

e

Adepter cabie
FRELSS

Sposoéb podiaczenia generatora Fischer Panda fpControl

MREAZNN0
P AL T
IR

Wirtron gesice with VE.CAN
e Vielron Colour Control

Na ponizszym schemacie przedstawiono sposéb podiaczenia generatora Fischer Panda fpControl.
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930 CAN Interface for 5-. - and fpControl
FP AL No QODETOT
Fimmware JW0E or haghes
Modul 0 8

Optional HMEAZ00D Interface for x-, i~ and foControt
FPAM. Mo 0031408
Finmware 2011 or higher
Modul 10 43

1 Ly
i Fischer Panda AC or DC Generator
with fpControl GG
Moduf 1042

Cotonel a3 hwme
QTS OTi,
Neaasrnert bsdsl 3pn |
Fiemnmars 580 of higha |
Voo h
SR 1

FPBus Adapier cable
Cable FP-BLUS - VE CAN
FF AT Mo O023441

Victron device Wil VE CAN

TpContral Panel CP-G
L& Victron Colour Cantrol

Fiare 420 o nignes
Modul ID 2

18.10.4. Konfiguracja i monitorowanie urzadzen GX

Wazne: Dziatanie generatora jest mozliwe i dozwolone wytacznie po wiaczeniu panelu xControl,
fpControl lub iControl.

VE Can port 1
CAN-bus profile VE Can & Lynix lon BMS (250 kb/s)
Davices
Sprawdz, czy w Ustawieniach — £acznos$¢ wybrany profil NMEAZDOG out
magistrali CAN-bus to ,VE.Can i Lynx lon BMS (250 kbit/s)". Jest Uniqus ideniity number selector 1]
to ustawienie domysine i obstuguje NMEA 2000. G o s ek o 1 B e f s NAMIE U
Check Unigue i nurmbers | | Press to check |
Network status
Po zakonczeniu okablowania i prawidtowym przeprowadzeniu ot
konfiguracji generator Fischer Panda pojawi sie na liscie urzadzen: et S
Fischer Funda Gensst
Auta start functiorality o
Manual corrod il St
Cornm gaiss [
Cortrod emor code A7 Resmiohe switch corrol disablled
Wejscie do menu urzadzenia Fischer Panda powoduje art status standby
wyswietlenie takiej strony: s . = ;
Widoczny jest na niej wigcznik/wytacznik, a takze informacje AL Phesse L2 ) )

o stanie i gtbwnych parametrach pradu przemiennego: napiecie,
prad i moc.

AC Phasse L3

AR Star mede

Engine

Hun time and sevice

Settngs

Devics

GX — automatyczne uruchamianie/
zatrzymywanie generatora

E POWER

ict
Strona 177 f((@}}wq tron energy



Cerbo GX Instrukcja

Engine:

Temperatura silnika, obroty i dodatkowe informacje sg dostepne
po wejsciu do podmenu Silnik.

Wirging tempesaturs i

Srarter hattery voltage

18.10.5. Konserwacja

Przed przystapieniem do jakichkolwiek czynnosci konserwacyjnych zwigzanych z generatorem nalezy go zawsze wytaczy¢
za pomoca panelu sterowania Fischer Panda. Wytgcza to funkcje automatycznego uruchomienia, uniemozliwiajac zdalne
uruchomienie generatora, np. za pomocg Cerbo GX.

Po zakonczeniu obstugi konserwacyjnej ponownie wigcz funkcje automatycznego uruchomienia za pomoca panelu sterowania
Fischer Panda w menu Generator — Autostart — Wiacz/wytacz.
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18.11. Generator pradu statlego Hatz fiPMG

18.11.1. Wstep

Jak to dziata?

Generator pradu statego Hatz fiPMG to zintegrowany z kotem zamachowym generator z magnesami trwatymi (PMG), ktéry
dostosowuije sie do réoznych pozioméw obcigzenia zmieniajac predkos¢ obrotowa. Jest napedzany silnikiem wysokopreznym Hatz
E1 z elektronicznie sterowanym wtryskiem paliwa.

Jednostka zasilajaca zapewnia regulowane napiecia wyjsciowe dla systemoéw 28 V lub 56 V oraz komunikacje miedzy PSU —
ECU - urzadzeniem Victron GX zgodnie z SAE J1939.

Podwajny falownik CAN wyposazony jest w dwa oddzielne porty CAN:
» Port CAN 1: Obstuguje komunikacje migdzy PSU (falownikiem) a ECU silnika.
» Port CAN 2: Zarzadza komunikacjg miedzy PSU a urzadzeniem GX.

Wiecej informacji podano na stronie www.hatz.com, gdzie mozna uzyska¢ dostep do wszystkich schematéw elektrycznych
i dodatkowych informacji na temat urzadzenia.

18.11.2. Wymagania

* Urzadzenie GX z oprogramowaniem uktadowym Venus OS v3.50 lub nowszym
* Generator Hatz fiPMG z podwdéjnym PSU CAN (falownik) do wyjscia DC 28 V lub 56 V

» Kabel VE-CAN do HATZ-CAN (do nabycia w HATZ)

18.11.3. Instalacja i konfiguracja

Podiaczenie generatora Hatz fiPMG

Na ponizszym schemacie przedstawiono sposéb podiaczenia generatora Hatz fiPMG DC do urzadzenia GX.

HATZ ECU

VE CAN
&

AMS CAN

ECU Power Supply

= s
£ =
-
& =
& =
— N|
5
= Z
S o

DC Power Line Batlery~Pack
24 or 48V

Engine Starter Motor

ﬂ —

Konfiguracja urzadzenia GX
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CAN-bus prefile

Desices

Sprawdz, czy w Ustawieniach — Ustugi wybrany profil magistrali
CAN to ,VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)”. Jest to ustawienie IEATII

domysine i obstuguje NMEA 2000. Unique idontiy rumbar ssiector

Po podtaczeniu urzadzenia GX i sterownika generatora
automatycznie pojawi sie ono na liScie urzadzen.

Check Undque id numbers

Network atots

18.11.4. Konserwacja

Instrukcje dotyczace konserwacji podano w instrukcji obstugi fiPMG.

18.11.5. Wykrywanie i usuwanie usterek
* Lista kodéw btedéw PSU: Patrz www.hatz.com (Protokét CAN seria E)

* Lista kodéw btedéw ECU: Patrz www.hatz.com (Kody btedéw diagnostycznych serii E)

VE.Can port 2

| Press 1o check
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18.12. Stan generatora i godziny pracy za posrednictwem wejscia cyfrowego

Celem uzyskania doktadniejszych informacji na temat stanu silnika i skumulowanych godzin pracy na urzadzeniu GX mozna uzy¢
dodatkowego przewodu sygnatowego z suchym stykiem.

Istniejg dwie opcje okablowania:

» Uzycie wyjscia bezpotencjatowego na sterowniku agregatu pradotwérczego (jesli jest obstugiwane) w celu raportowania stanu
silnika.

» Uzycie pomocniczego przekaznika AC na linii AC generatora, ktéry zamyka styk bezpotencjatowy, gdy tylko agregat
pradotwdrczy zacznie dostarczac energie.

Chcac wiaczy¢ te funkcje przejdz do Ustawienia — Integracje — Dl irouts
Cyfrowe wejscia/wyjscia i skonfiguruj odpowiednie wejscie jako uta gt
,Generator”. ot e 2

Po skonfigurowaniu stan generatora bedzie widoczny na liscie
urzadzen, a catkowity czas pracy zostanie okreslony na podstawie
stanu tego wejscia cyfrowego.

18.13. Podtaczanie generatora za pomocg interfejsu trzyprzewodowego

Aby uruchomié generator za pomocg interfejsu trzyprzewodowego, styk otwarty/zamkniety musi zosta¢ przeksztatcony na
oddzielne impulsy startu i zatrzymania. Ponizsze rozwigzanie, wykorzystujace standardowe przekazniki czasowe, osigga to
poprzez:

» Generowanie impulsu uruchomienia, gdy styk otwarty/zamkniety sie zamyka.
» Generowanie impulsu zatrzymania, gdy styk otwarty/zamkniety sie otwiera.

Wazne: Z tego sposobu nalezy skorzysta¢ wytacznie w przypadku generatorow, ktére majg wiasny panel sterowania do
monitorowania i automatycznego zatrzymywania w przypadku pojawienia sie problemoéw, np. niskiego cisnienia oleju. Nie
podiaczaj go bezposrednio do rozrusznika ani elektromagnesu paliwa.

BLOCK DIAGRAM
w OME SHOT START
COMMON we |1
BATTERY MONITOR | omnesor | ?GF
=
2

Supphy
* positee
reg ative
D e 890
L A2 1818 A -
1 e  Tobatterj controlier

Close connemt on will T generstor
Qpening connection will Rog generator

Togenerator

1j START = Green wire

2ISTOP = Drange wire

3) COMMON = Whira/red wie
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19. Przywracanie ustawien fabrycznych i ponowna instalacja Venus

OS

19.1. Procedura przywracania ustawien fabrycznych

Przywrdcenie ustawien fabrycznych urzadzenia GX odbywa sie poprzez wiozenie pamieci USB lub karty SD zawierajacej
okreslony plik resetowania. Nie potrzeba zadnych przyciskéw ani wyswietlacza.

Procedura przywrécenia ustawien fabrycznych wymaga uzycia oprogramowania Venus w wersji 2.12 lub nowszej.

Sposob przywrécenia ustawien fabrycznych
1. Pobierz plik venus-data-90-reset-all.tgz.

2. Skopiuj go (w stanie takim, w jakim jest: nie rozpakowuj ani nie zmieniaj nazwy) na pusta pamie¢ USB lub karte SD
sformatowang w systemie plikow FAT32.

* W przypadku urzadzen z systemem w wersji 2.12—-3.10 mozna uruchomic¢ tylko jeden plik. Albo:

» Zaktualizuj oprogramowanie uktadowe do nowszej wersji, albo

* Przed skopiowaniem pliku zmien jego nazwe na venus-data.tgz.
3. Uruchom komputer z wiozonym dyskiem USB/karta SD i poczekaj do chwili petnego uruchomienia urzadzenia GX.
4. Wyjmij dysk USB/karte SD z urzadzenia GX.
5. Wiacz i wytacz urzadzenie lub, jesli to mozliwe, uzyj funkcji Uruchom ponownie w menu Ustawienia — Ogolne.

Po ponownym uruchomieniu wszystkie ustawienia zostang zresetowane do domysinych ustawien fabrycznych.

Kiedy zastosowac reset do ustawien fabrycznych
Typowe powody to:

* Urzadzenie jest zablokowane z powodu zapomnienia hasta do konsoli zdalnej w modelu bez ekranu.

Nie wystepuja zadne problemy, lecz uzytkownik chce zacza¢ od samego poczatku.

» Urzadzenie byto uzywane w $rodowisku testowym i serwisant chce usung¢ z niego resztkowa pamiec¢ (np. wykryte falowniki
fotowoltaiczne AC).

» Urzadzenie GX zachowuje si¢ nieoczekiwanie; przywrécenie ustawien fabrycznych moze wykluczy¢ btednie skonfigurowane
ustawienia.

» Partycja danych jest petna (zwykle z powodu recznych modyfikacji).
» Rzadki btad, czgsto wystepujacy w wersjach beta, moze skutkowac koniecznoscig przewrdcenia ustawien fabrycznych.
Po zresetowaniu

» Woczesniej zapisane dane uwierzytelniajgce dostep do sieci WiFi zostang zresetowane - w przypadku urzadzen bez fizycznego
interfejsu i korzystajacych z sieci WiFi nalezy rozwazyé¢, w jaki sposéb ponownie uzyskasz dostep w celu ponownej
konfiguraciji.

» Przywrécenie ustawien fabrycznych moze wymagac zresetowania tokena autoryzacji VRM. Po przywréceniu ustawien
fabrycznych otwérz witryne w VRM. W razie potrzeby pojawi sie powiadomienie z instrukcjami.

* Przywrécenie ustawien fabrycznych nie wptywa na identyfikator witryny VRM ani przechowywane dane. Chcac wykasowac
historie przed sprzedazg lub ponowng instalacjg urzgdzenia w innym systemie, przejdz do Ustawien witryny — Ogodlne — Usun
te instalacje w portalu VRM.

mm victron energy Przywracanie ustawien fabrycznych
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19.2. Ponowna instalacja Venus OS

Skorzystaj z tego sposobu, jesli procedura opisana w Procedura przywracania ustawien fabrycznych [182] nie dziata.

OSTRZEZENIA:

Przed podjeciem ponizszych dziatan wyprobuj najpierw standardowa procedure przywracania ustawien fabrycznych opisang
w poprzednim rozdziale.

Z tej procedury skorzystaj wytacznie w ostatecznosci, gdy nie ma innej mozliwosci naprawienia zepsutego urzadzenia.
Urzadzenie, ktére uruchamia sie prawidtowo, ale jego niektére funkcji dziatajg w nieoczekiwany sposoéb, nie odniesie korzysci
z wykonania tej procedury.

Ta procedura spowoduje wykasowanie wszystkich danych na partycji danych, co obejmuje wszystkie ustawienia, itp.

W przeciwienstwie do typowych instrukcji resetowania do ustawien fabrycznych, procedura ta nie odnosi sie do urzadzen, ktore
uruchamiajg sie prawidtowo.

Po przeprowadzeniu procedury na urzadzeniu Cerbo GX o numerze wczesniejszym od HQ2026, punkt dostepu WiFi i niektdre
inne (nieistotne) funkcje nie beda juz dziata¢, poniewaz brakuje niektérych danych zainstalowanych fabrycznie. W samym
HQ2026 dane te sg przechowywane w bezpieczniejszym miejscu (EEPROM zamiast partycji danych).

W portalu VRM nalezy zresetowac¢ token urzadzenia. Dopoki sie tego nie zrobi, portal nie bedzie akceptowat zadnych nowych
danych.

Musisz mie¢ dostep do wtasciwej instrukcji obstugi swojego urzadzenia GX, poniewaz procedury mogq sie nieznacznie réznic¢
w zaleznos$ci od modelu GX.

PROCEDURA:

1.

6.

Pobierz obraz instalacyjny tutaj: https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/release/images/einstein/ (venus-install-
sdcard-einstein-*.img.zip)

Wgraj obraz na karte microSD za pomocg aplikacji Balena Etcher (https://etcher.balena.io/). Aplikacja Etcher automatycznie
rozpakowuje archiwum.

W16z karte microSD do urzadzenia Cerbo GX.
Wiacz zasilanie urzadzenia.

Poczekaj do zakonczenia procesu instalacji. Po podtgczeniu do GX touch pojawi sie polecenie wyjecia no$nika
instalacyjnego (karty Micro SD) oraz wytaczenia i wtgczenia zasilania systemu. Jesli nie ma potaczenia z GX touch, poczekaj
2 minuty do zakonczenia procesu instalaciji.

Searching for installer image...
Installer image found on mmchlkopl
Creating partitions...

Formatting data partition...

Creating sdatarvenussinstal ler-version...

Installing rootfsl...

Installing bootloader...

Installing firmuare...

Installation complete r

Remove installer medium and power cycle system

Wyjmij karte microSD, po czym wytacz i wiacz urzadzenie.

(1) . victron energy Przywracanie ustawien fabrycznych
@}}}
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20. Rozwigzywanie problemoéw

20.1. Kody btedéw

Roézne zrodta btedow

Urzadzenie GX moze wyswietla¢ wtasne kody btedow, a takze te z podtaczonych urzadzen. Znaczenie kodéw specyficznych dla
urzadzenia opisano w:

* Inwertery/tadowarki Multi i Quattro: Kody btedow VE.Bus
* tadowarki solarne MPPT: Kody btedow tadowarki solarnej MPPT

Btad GX nr 42 - Uszkodzona pamieé

Wewnetrzna pamiec flash jest uszkodzona. Ta partycja przechowuje ustawienia, numery seryjne i dane uwierzytelniajace WiFi. Ta
partycja przechowuje ustawienia, numery seryjne i dane uwierzytelniajgce WiFi.

* Rozwigzanie: Urzadzenie nalezy zwréci¢ w celu dokonania naprawy lub wymiany. Nie mozna tego naprawi¢ za pomocg
oprogramowania uktadowego ani haprawy w miejscu instalacji.

Btad GX nr 47 - Problem z partycja danych

Pamie¢ wewnetrzna jest prawdopodobnie uszkodzona, co powoduje utrate konfiguracji urzadzenia.

* Rozwigzanie: Skontaktuj sie ze sprzedawca lub instalatorem. Zajrzyj na naszg strone pomocy technicznej Victron Energy.
Btad GX nr 48 - DVCC z niekompatybilnym oprogramowaniem sprzetowym

DVCC jest wigczone, ale nie wszystkie podzespoty systemu korzystajg ze zgodnego oprogramowania uktadowego.

» Rozwigzanie: Informacje o wymaganiach dotyczacych oprogramowania uktadowego podano w rozdziale poswieconym
DVCC [97] w niniejszej instrukcji.

Uwaga dla systemoéw z akumulatorami Pylontech i BMZ:

Poczawszy od wersji Venus OS v2.80, DVCC jest wymuszany dla akumulatoréw Pylontech i BMZ. Ten btgd moze sie pojawia¢
w starszych systemach.

Rozwigzanie:

» Wytacz automatyczne aktualizacje; Ustawienia — Ogolne — Oprogramowanie uktadowe — Aktualizacje online —
Automatyczna aktualizacja.

* Przywré¢ wersje 2.73 (patrz Instalowanie okreslonej wersji oprogramowania uktadowego z karty SD/USB [90]).

» Nastepnie rozwaz skorzystanie z ustug instalatora, ktory zaktualizuje cate oprogramowanie sprzgtowe urzadzen.

Uwaga dotyczaca systemow z akumulatorami BYD, MG Energy Systems i Victron Lynx lon BMS:

Poczawszy od wersji Venus OS v2.40, DVCC wtacza sie automatycznie dla obstugiwanych typéw BMS. Starszym systemom
moze brakowa¢ komponentéw do obstugi tej funkgii.

Rozwigzanie:

» Wytacz automatyczne aktualizacje; Ustawienia — Ogélne — Oprogramowanie uktadowe — Aktualizacje online —
Automatyczna aktualizacja.

* Przywrd¢ wersje 2.33; sposéb przywracania wczesniejszej wersji oprogramowania sprzetowego opisano w rozdziale
Instalowanie okreslonej wersji oprogramowania sprzgtowego z karty SD/USB [90]).

» Sprawdz, czy funkcja DVCC jest wytaczona.

Popros instalatora o sprawdzenie, czy system wykorzystuje sterowanie dwuprzewodowe (wczesniejsza alternatywna metoda
sterowania dla DVCC).

Jesli nie ma przewodoéw tadowania/roztadowania miedzy BMS, falownikiem/tadowarkami i kontrolerami fadowania, DVCC
jest wymagane dla wyzej wymienionych marek akumulatoréw. Wymaga to réwniez minimalnych wersji oprogramowania
ukfadowego na podtaczonych urzagdzeniach.

Btad GX nr 49 - Nie znaleziono licznika sieci
W konfiguracjach ESS z wybranym zewnetrznym licznikiem sieciowym nie wykryto zadnego licznika.
Rozwigzanie: Sprawdz okablowanie i konfiguracje systemu.

Btad GX nr 51 - Oprogramowanie sprzetowe mk3 wymaga aktualizacji
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Zaktualizuj kontroler MK3 w urzadzeniu GX, aby wiaczy¢ najnowsze funkcje, takie jak rozgrzewanie/schtadzanie generatora
podczas rozruchu/zatrzymania.

Celem dokonania aktualizaciji:

* Przejdz do menu Ustawienia — Urzgdzenia — MultiPlus/Quattro/EasySolar.
» Pojawi sie powiadomienie informujgace o dostepnosci nowej wersji MK3. Dotknij powiadomienia i rozpocznij aktualizacje.

Istnieje niewielkie prawdopodobienstwo, okoto 5% wedtug naszych danych, Ze ta aktualizacja moze na krétko uruchomic
ponownie system, powodujac cykliczne wytaczanie i wigczanie falownika/tadowarki.

Jesli nie pojawi sie monit o aktualizacje, system jest juz zaktualizowany. Ta reczna aktualizacja jest wymagana tylko raz
i zaprojektowano jg w taki sposob, by mégt jg inicjowa¢ uzytkownik, a to ze wzgledu na niewielkie ryzyko ponownego
uruchomienia. Przyszte aktualizacje zostang zainstalowane automatycznie, nie powodujgc ponownego uruchomienia.

Btad GX nr 60 — Nie mozna potaczy¢ sie z urzadzeniem GX
Ten btad wystepuje, gdy aplikacja Marine MFD nie moze nawigzac¢ potaczenia z urzadzeniem GX.

» Celem rozwigzania tego problemu, sprobuj ponownie uruchomi¢ urzadzenie GX i/lub MFD.

20.2. Czesto zadawane pytania

20.2.1. P1: Nie moge wiaczy¢ ani wylaczy¢ systemu Multi/Quattro

Aby rozwigzaé problem, najpierw dowiedz sie, jak system jest podiaczony, a nastepnie postepuj zgodnie z ponizszg instrukcjg
krok po kroku. Istniejg dwa sposoby podtgczenia systemu Multi/Quattro do Cerbo GX. W wigkszosci systeméw beda one
podtaczone bezposrednio do portu VE.Bus na tylnej $ciance urzadzenia Cerbo GX. W niektérych systemach sg one potgczone
do Cerbo GX za pomocg interfejsu VE.Bus na VE.Can.

Instrukcje krok po kroku podtaczenia do portu VE.Bus Cerbo GX

1. Zaktualizuj oprogramowanie Cerbo GX do najnowszej dostepnej wersiji.
Patrz nasze posty na blogu pod adresem https://www.victronenergy.com/blog/category/firmware-software/.

2. Czy w systemie masz Digital Multi Control lub VE.Bus BMS? W takim przypadku normalne jest, ze funkcja wigczenia/
wytgczenia jest wytgczona.
Zapoznaj sie rowniez z uwagami dotyczacymi VE.Bus w instrukgji obstugi Cerbo GX [21].

3. Jesli do systemu podtaczono Digital Multi Control lub VE.Bus BMS, Cerbo GX pamieta on o tym i nawet po usunigciu

tych urzadzen przetgcznik On/Off nadal bedzie wytaczony. Chcac wykasowaé pamieé, wykonaj polecenie Redetect system
w menu Konsoli zdalnej dla swojego Multi lub Quattro.

Szczegotowe informacje podano w rozdziale Menu Zaawansowane [93].

4. W przypadku systemoéw réwnolegtych/tréjfazowych sktadajgcych sie z wiecej niz 5 urzadzen: w zaleznosci od temperatury
i innych okolicznosci, ponowne witgczenie systemu po wytaczeniu go w Cerbo GX moze okazac sie niemozliwe. Aby
to obejs¢, nalezy odiaczyé kabel VE.Bus z od gniazda na tylnej Sciance Cerbo GX. Oraz podtgczy¢ go ponownie po
uruchomieniu systemu VE.Bus. Prawdziwym rozwigzaniem jest uzycie ,Klucza sprzetowego Cerbo GX dla duzych systemoéw
VE.Bus” o numerze katalogowym BPP900300100. Szczegétowe informacje podano w instrukcji podtgczenia.

Instrukcje krok po kroku, gdy Cerbo GX podtaczony jest przez VE.Can.

1. Zaktualizuj oprogramowanie Cerbo GX do najnowszej dostepnej wersji. Patrz nasze posty na blogu w kategorii
oprogramowanie sprzetowe.

2. Zaktualizuj oprogramowanie interfejsu VE.Bus na VE.Can do najnowszej wersji. Najtatwiej to zrobi¢ korzystajac ze
Zdalnej aktualizacji oprogramowania sprzetowego: posiadanie specjalnego elementu sprzetowego, CANUSB, nie jest wtedy
konieczne.

3. Czy w systemie masz Digital Multi Control lub VE.Bus BMS? W takim przypadku normalne jest, ze funkcja wigczenia/
wytaczenia jest wytaczona. Zapoznaj sie réwniez z uwagami dotyczacymi VE.Bus w instrukcji obstugi Cerbo GX.

4. Jezeli do systemu byt podigczony Digital Multi Control lub VE.Bus BMS, a nie jest on juz podtgczony, interfejs Canbus
go zapamietuje. Dlatego nawet po usunieciu tych urzadzen Wigacznik/Wytacznik bedzie nadal wytaczony. Niestety nie ma
mozliwosci samodzielnego wykasowania tej pamigci. Skontaktuj sie z nami, a chetnie pomozemy.

20.2.2. P2: Czy do sprawdzenia rzeczywistego stanu natadowania akumulatora potrzebuje BMV?

To zalezy. Szczegotowe informacje podano w rozdziale Stan natadowania akumulatora (SoC) [83].
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20.2.3. P3: Nie mam dostepu do internetu. Gdzie mam wlozy¢ karte SIM?

Urzadzenia GX nie posiadajg wbudowanego modemu 3G ani 4G i dlatego nie posiadajg gniazda na karte SIM.

Chcac potaczy¢ sie z internetem za pomocg danych mobilnych, nalezy zakupi¢ router mobilny z gniazdami Ethernet. Urzadzenia
te obstuguja karte SIM i zapewniajg potaczenie internetowe urzadzenia GX przez sie¢ Ethernet.

20.2.4. P4: Czy do Multi/Inwerter/Quattro moge podtaczy¢ zaréwno urzadzenie GX, jak i VGR2/
VER?

Nie, to nie jest mozliwe.

Zamiast tej kombinacji zalecamy uzycie urzadzenia GX z GX LTE 4G lub routerem mobilnym. Wiecej informacji podano
w tacznosc z internetem [61].

20.2.5. P5: Czy do Multi/Inwerter/Quattro moge podtaczy¢ kilka Cerbo GX?
Nie.

20.2.6. P6: Widze nieprawidlowe odczyty pradu (amperéw) lub mocy na moim urzadzeniu Cerbo
GX

Przyktady:

* Wiem, ze odbiornik energii pobiera 40 W z Multi, ale Cerbo GX pokazuje 10 W lub nawet 0 W.

» Widze, ze Multi dostarcza odbiornikowi energii prad o mocy 2000 W w trybie falownika, ale z akumulatora pobierane jest tylko
1850 W. Czy te 150 W bierze sie znikad?

Ogolna odpowiedz brzmi: Multi i Quattro nie sg przyrzadami pomiarowymi, sg to falownikitadowarki, a wskazane wyniki pomiaru
sg wartoscig przyblizona.

Mowiac bardziej szczegdtowo, istnieje kilka przyczyn niedoktadnosci pomiaru:
1. Czes$¢ mocy pobieranej z akumulatora przez inwerter jest tracona w inwerterze i zamieniana na ciepto: straty wydajnosci.

2. Multi w istocie nie mierzy mocy pobieranej z akumulatora. Mierzy prad na wyjsciu inwertera, a nastepnie zaktada, jaka jest
moc pobierana z akumulatora.

3. Waty a VA: w zalezno$ci od wersji oprogramowania sprzetowego Multi/Quattro, a takze wersji oprogramowania sprzgtowego
Cerbo GX wynik pomiaru podany jest albo w VA (wynik obliczenia napiecia AC * pradu AC), albo w watach. Chcac zobaczy¢
wynik w watach na Cerbo GX zaktualizuj oprogramowanie swojego Cerbo GX do najnowszej wersji (v1.21 lub nowszej).
Sprawdz takze, czy wersja oprogramowania sprzetowego urzadzenia Multi obstuguje odczyt w watach, minimalne wersje to
xxxx154, xxxx205 i xxxx300.

4. Urzadzenia Multi/Quattro podtaczone do Cerbo GX interfejsem VE.Bus na VE.Can zawsze beda zgtasza¢ odczyt w VA, a nie
(jeszcze) w watach.

5. Jesli w Multi/Quattro zainstalowany jest asystent czujnika pradu, z zaden czujnik nie jest podigczony, pokaze on
nieprawidtowe wartosci mocy/kWh.

6. Jesli w Multi/Quattro zainstalowany jest asystent czujnika pradu, sprawdz, czy pozycje ustawiono prawidtowo, oraz czy skala
jest zgodna z przetgcznikami DIP na samym czujniku.

7. Asystent czujnika pradu mierzy i zgtasza VA, a nie waty.

Wskazowki pozwalajace uniknaé probleméw z pomiarami

1. Podczas potaczenia VEConfigure lub VictronConnect przez interfejs MK3, oba programy okresowo wysytajg polecenie
blokujace komunikacje z urzadzeniem GX. W tym czasie nie moze ono odczyta¢ zadnych danych, w tym pomiaréw, z Multi
lub Quattro. Po zamknieciu VEConfigure lub VictronConnect komunikacja miedzy urzadzeniem GX a Multi/Quattro zostaje
przywrécona.

2. VE.Bus nie jest systemem w 100 % typu plug and play: jesli odtaczysz Cerbo GX od jednego urzadzenia Multi i bardzo
szybko podtaczysz je do drugiego, moze to spowodowac¢ pokazanie nieprawidtowe wartosci. Aby mie¢ pewnos¢, ze tak sie
nie stanie, uzyj opcji ,Wykryj ponownie system” w menu Multi/Quattro w Cerbo GX.

20.2.7. P7: W menu, zamiast nazwy urzadzenia VE.Bus, znajduje sie pozycja o nazwie ,,Multi”.

System VE.Bus mozna catkowicie wytgczyé¢, tacznie z komunikacja. Jesli wytaczysz system VE.Bus, a nastepnie zresetujesz
Cerbo GX, Cerbo GX nie bedzie mégt uzyskaé szczegdtowej nazwy produktu i zamiast tego wyswietli sie ,Multi”.
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Chcac odzyskac wiasciwg nazwe, przejdz do menu Multi w Cerbo GX i ustaw pozycje menu Przetacznik na Witaczone, lub,
jesli obecny jest uktad Digital Multi Control, fizyczny przetgcznik ustaw w pozycji Wigczone. Nalezy pamieta¢, ze w przypadku
systemu BMS powyzsza procedura dziata tylko w zakresie napie¢ roboczych akumulatora.

20.2.8. P8: Istnieje pozycja menu o nazwie ,,Multi”’, podczas gdy nie jest podigczony zaden
falownik, Multi ani Quattro

Jesli Cerbo GX kiedykolwiek wykryt VE.Bus BMS lub Digital Multi Control (DMC), bedzie je pamietat do chwili, gdy w menu Cerbo
GX zostanie uruchomiona opcja ,Wykryj ponownie system”. Po minucie uruchom Cerbo GX ponownie: Ustawienia — Ogélne —
Uruchom ponownie.

20.2.9. P9: Dlaczego widze strone internetowg zawierajagca wzmianke o Hiawatha, kiedy
w przegladarce wpisuje adres IP Cerbo GX?

Nasz plan zaktada przynajmniej uruchomienie strony internetowej, na ktérej mozna zmieni¢ ustawienia i zobaczy¢ aktualny stan.
Jesli wszystko pojdzie tak, jak tego chcemy, by¢ moze pojawi sie w petni funkcjonalna wersja internetowego portalu VRM,
dziatajgca lokalnie na Cerbo GX. Dzieki temu dostepne beda te same funkcje, nawet bez potaczenia z internetem lub przy
zawodnym potgczeniu.

20.2.10. P10: Mam kilka tadowarek solarnych MPPT 150/70 pracujacych réwnolegle. Stan
przekaznika ktoérej z nich zobacze w menu Cerbo GX?

Wybranej losowo.

20.2.11. P11: Jak dtugo powinna trwa¢ automatyczna aktualizacja?

Rozmiar pliku do pobrania zazwyczaj wynosi okoto 90 MB. Po pobraniu, instalacja plikdéw moze potrwac¢ nie diuzej, niz 5 minut.

20.2.12. P12: Mam VGR z modutem 10 Extender, jak moge wymieni¢ je na Cerbo GX?

Nie ma jeszcze mozliwosci zastapienia funkcjonalnosci 10 Extender.

20.2.13. P13: Czy moge uzywa¢ zdalnej konfiguracji VEConfigure, tak jak robiltem to w przypadku
VGR2?

Tak, zapoznaj sie z instrukcjg konfiguracji zasilania VE

20.2.14. P14: Panel Blue Power moze by¢ zasilany poprzez sie¢ VE.Net, czy moge to zrobi¢ takze
za pomoca Cerbo GX?

Nie, Cerbo GX zawsze musi mie¢ wiasne zasilanie.

20.2.15. P15: Z jakiego typu sieci korzysta Cerbo GX (porty TCP i UDP)?
Podstawy:
» Cerbo GX wymaga prawidtowego adresu IP, serwera DNS i bramy (domysInie przez DHCP, mozliwa jest konfiguracja reczna).

» DNS: Port 53 UDP/TCP.

* NTP (synchronizacja czasu): Port UDP 123 (uzywa puli serweréw ntp.org).

Portal VRM:

» Zaréwno w trybie ,VRM read-only” jak i w trybie ,VRM full” dane sg przesytane do portalu VRM za posrednictwem zadan
HTTPS POST i GET do https://ccgxlogging.victronenergy.com na porcie 443. W menu jest opcja uzycia protokotu HTTP, portu
80. Nalezy pamietac, ze w takim przypadku nadal beda wysytane poufne dane, takie jak powigzane klucze dostgpu (wymagane
w trybie ,VRM full”) przez HTTPS/443.

Dodatkowo w trybie ,full”:

» Wychodzace potgczenia MQTT-over-TLS sg nawigzywane do mqtt-rpc.victronenergy.com i mgtt{0O do 127}.victronenergy.com,
na porcie 443.

» Wychodzace potaczenie SSH jest nawigzywane do supporthosts.victronenergy.com. Rejestr
DNS supporthosts.victronenergy.com rozwigzuje sie na wiele adreséw IP, a DNS uzywa geolokalizacji, aby rozwigzaé¢ go do
najblizszego serwera. To potaczenie wychodzace SSH prébuje kilku portéw: portu 22, portu 80 lub portu 443. Uzywany jest
pierwszy, ktory dziata, a w przypadku utraty potgczenia nastepuje ponowna préba. Wiecej informacji na temat funkcji Zdalnego
wsparcia znajduje sie w nastepnym punkcie rozdziatu Czesto zadawane pytania.
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W trybie ,tylko do odczytu”:

» Opisane powyzej potgczenie wychodzace SSH jest réwniez wigczone w trybie ,tylko do odczytu”, ale tylko wtedy, gdy wiaczona
jest funkcja ,zdalnego wsparcia”. Wiecej informacji na temat funkcji Zdalnego wsparcia znajduje sie w nastepnym punkcie
rozdziatu Czegsto zadawane pytania.

Do korzystania z tych funkcji nie jest wymagane przekierowanie portéw ani inna konfiguracja routera internetowego.

Wiecej informacji na temat rozwigzywania probleméw ze Zdalng Konsolg w VRM podano tutaj: Konsola Zdalna na VRM -
Wykrywanie i usuwanie usterek [112].

Aktualizacje oprogramowania sprzetowego:

» Cerbo GXtaczy sie z https://updates.victronenergy.com/ na porcie 443.

MQTT w LAN:

» Po witaczeniu tej funkcji uruchamiany jest lokalny broker MQTT. W zaleznosci od skonfigurowanego ,profilu bezpieczenstwa”
potaczenia TCP beda akceptowane na porcie 8883 (SSL), a takze 1883 (zwykty tekst) w przypadku korzystania ze ,stabego”
lub ,niezabezpieczonego” profilu bezpieczenstwa.

Konsola Zdalna w LAN:

» Urzadzenia GX, ktorych nie mozna fizycznie skonfigurowaé, majg dostepng konsole internetowg na porcie HTTPS, 443.
Gdy profil zabezpieczen jest ustawiony na ,staby” lub ,niezabezpieczony”, bedzie ona réwniez dostepna na porcie 80, bez
szyfrowania.

Modbus TCP:

* Po wigczeniu serwer ModbusTCP nastuchuje na wspdélnym wyznaczonym porcie Modbus TCP, czyli 502.

Dostep do roota SSH:

* Port 22 - patrz dokumentacja dotyczgca dostepu do roota systemu Venus OS.

« Jest to funkcja dostepna dla programistow.

20.2.16. P16: Jaka jest funkcjonalnosé pozycji menu Zdalne wsparcie w menu Ogélne?

Wiaczenie zdalnego wsparcia umozliwia technikom Victron dostep do urzadzenia w celu diagnostyki i rozwigzywania problemow
za posrednictwem odwrotnego tunelu SSH, ktéry jest utrzymywany, gdy tryb VRM terminala GX jest ustawiony na petny. Jesli tryb
VRM nie jest ustawiony na petny, tunel zostanie skonfigurowany specjalnie do zdalnego wsparcia.

Potaczenie korzysta z portéw 80, 22 lub 443 do supporthosts.victronenergy.com i dziata za wiekszoscig zapor sieciowych. Zdalne
wsparcie jest domysinie wytgczone.

20.2.17. P17: Na liscie nie widze obstugi produktéw VE.Net. Czy nadal bedzie dostepna?
Nie.

20.2.18. P18: Jakie jest wykorzystanie danych przez Cerbo GX?

Zuzycie danych rozni sie znacznie w zaleznosci od liczby poditaczonych produktéw, zachowania systemu, interwatu
rejestrowania, trybu dostepu VRM oraz funkgiji takich jak Zdalna pomoc techniczna czy sprawdzanie aktualizacji.

Jesli korzystasz z abonamentu z ograniczonym transferem danych, podczas normalnej pracy monitoruj wykorzystanie danych.
Wiekszos$¢ routeréw oferuje wbudowane liczniki ruchu; zaawansowane narzedzia, takie jak Wireshark, zapewniajg szczegdtowe
Sledzenie.

20.2.19. P19: lle czujnikéw pradu AC moge poditaczyé do jednego systemu VE.Bus?

Obecne maksimum to 9 czujnikéw (poczawszy od Cerbo GX w wersji 1.31). Nalezy pamieta¢, ze kazdy z nich nalezy
skonfigurowa¢ osobno za pomocg asystenta w Multi lub Quattro, do ktérego jest podtaczony.

20.2.20. P20: Problem polegajacy na tym, ze Multi nie uruchamia sie po podtaczeniu Cerbo GX/
Zachowaj ostroznos¢ zasilajgc Cerbo GX z zacisku wyjsciowego AC inwertera VE.Bus, Multi lub
Quattro

Urzadzenie GX i MultiPlus muszg mie¢ zainstalowane oprogramowanie sprzetowe w najnowszej wersji.

Jesli urzadzenie GX jest zasilane za pomocg zasilacza sieciowego podtagczonego do wyjscia AC falownika VE.Bus, Multi lub
Quattro, moze wystapi¢ blokada zasilania po wytaczeniu urzadzenia VE.Bus, na przyktad w przypadku braku zasilania lub awarii.
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W tym stanie produkt VE.Bus nie uruchomi sie, dopdki urzadzenie GX nie zostanie zasilone, ale urzadzenie GX bez zasilania
réwniez nie moze sie uruchomic.

Jak rozwigza¢ ten gordyjski wezet

Na krétko odtgcz kabel VE.Bus od urzadzenia GX. Urzadzenie VE.Bus natychmiast rozpocznie rozruch.
Jak unikna¢ tej blokady

Istniejg dwie mozliwosci:

 Zasil urzadzenie GX bezposrednio z akumulatora

» Odtacz pin 7 w kablu VE.Bus podtgczonym do urzadzenia GX. Odigczenie pinu 7 umozliwia uruchomienie urzadzenia VE.Bus
niezaleznie od urzadzenia GX.

Najszybszym i najtatwiejszym sposobem na odtgczenie tego pinu jest uzycie bardzo cienkiego ptaskiego srubokreta. Mozna go
wiozy¢ do rowka pinu, a nastepnie uzy¢ do podwazenia ztotej ptytki stykowej. Nalezy pamietac, ze ta mata, wysoce przewodzaca
ptytka wypadnie, wiec nie nalezy tego robi¢ nad otwartym urzadzeniem.

W przypadku korzystania z akumulatora Redflow ZBM2/ZCell nalezy odiaczyé pin 7, nawet jesli urzadzenie
GX jest zasilane pradem statym, aby zapobiec blokadzie, gdy klaster akumulatora osiggnie 0% SoC.

Kwestie, ktore nalezy uwzgledni¢ podczas odiaczania pinu 7

Usuniecie pinu 7 wytgcza mozliwos¢ catkowitego wytaczenia urzadzenia VE.Bus przez urzadzenie GX. Urzadzenie przestanie
tadowac i inwertowac, ale pozostanie w trybie czuwania, pobierajac wigcej energii, niz gdyby pin 7 byt nienaruszony. Jest to
istotne przede wszystkim w systemach morskich i samochodowych, w ktérych urzadzenia s rutynowo wytaczane. W takich
przypadkach nie nalezy usuwa¢ pinu 7 i zamiast tego zasila¢ urzadzenie GX bezposrednio z akumulatora.

20.2.21. P21: Uwielbiam Linuxa, programowanie, urzadzenia Victron oraz Cerbo GX. Czy moge
cos wiecej?
Tak, mozesz! Zamierzamy udostepni¢ prawie caly kod jako open source, ale nie jestesmy jeszcze tak daleko. W obecnej chwili

wiele czesci oprogramowania jest dostepnych w skryptach lub w innych nieprekompilowanych jezykach, np. Python i QML, dzieki
czemu sg one dostepne na Twoim Cerbo GX, a ich zmiana nie sprawia trudnosci. Hasto roota i wiecej informacji znajdziesz tutaj.

20.2.22. P22: Czy moge przediuzy¢ kabel miedzy Cerbo GX a GX Touch 50 lub 70?

Tak, kabel wyswietlacza mozna przedtuzy¢ za pomocg standardowych kabli przedtuzajgcych HDMI i USB. Dziata to niezawodnie
do 5 metréw.

Alternatywnie, Android GX WiFi Display oferuje proste rozwigzanie bezprzewodowego wyswietlania. Podczas pracy w trybie
kiosku tablet lub telefon z Androidem moze stuzy¢ jako dedykowany wyswietlacz, faczac sie z urzadzeniem GX przez WiFi.
Wiecej informacji podano w instrukgcji obstugi Android GX WiFi Display.

20.2.23. P23: Multi uruchamia sie caly czas (co 10 sekund)

Sprawdz potaczenie zdalnego przetgcznika na ptytce drukowanej Multi. Pomiedzy lewym a srodkowym zaciskiem powinien
znajdowac sie mostek drutowy. Cerbo GX przetacza linie umozliwiajaca zasilanie tablicy sterowania Multi. Po 10 sekundach linia
ta zostaje zwolniona i Multi powinien przeja¢ od niej kontrole. Jesli potaczenie zdalnego przetacznika nie jest okablowane, Multi
nie jest w stanie przejg¢ wtasnego zasilania. Cerbo GX ponowi probe, Multi uruchomi sie, a po 10 sekundach wylaczy, i tak dalej.

Strona18 Wy e Rozwiazywanie probleméw


https://www.victronenergy.com/live/open_source:start
https://www.victronenergy.pl/media/pg/Android_GX_WiFi_Display/pl/index-pl.html

Cerbo GX Instrukcja

20.2.24. P24: Co oznacza btad nr 42?

Btad nr 42 — usterka sprzgtowa wskazuje na uszkodzenie pamieci flash w urzadzeniu GX. Uniemozliwia to zapisanie ustawien.
Po ponownym uruchomieniu wszystkie ustawienia wracajg do wartosci domysinych, co moze prowadzi¢ do dalszych problemoéw.

A Tego btedu nie mozna naprawi¢ na miejscu, ani nie zrobig tego serwisanci. Skontaktuj sie ze sprzedawca w celu dokonania
wymiany.

Uwaga: Oprogramowanie sprzetowe az do wersji 2.30 nie zgtaszato btedu. Poczawszy od wersji 2.30 Btad nr 42 jest zaréwno na
interfejsie uzytkownika urzadzenia, jak i w Portalu VRM.

20.2.25. P25: Moje urzadzenie GX samoczynnie sie uruchamia ponownie. Co jest przyczyna
takiego zachowania?

Istnieje kilka przyczyn, ktére moga powodowaé samoczynne restartowanie urzadzenia GX.
Jedna z najczestszych przyczyn jest utrata komunikacji z portalem internetowym VRM.

Dzieje sie tak jednak tylko wtedy, gdy w ustawieniach portalu internetowego VRM wiaczona zostata opcja ,Uruchom ponownie
urzadzenie w przypadku braku kontaktu” (domysinie wytaczona). Jezeli nie bedzie kontaktu z portalem VRM przez czas
ustawiony w opcji ,Opodznienie resetu w przypadku braku kontaktu”, urzgdzenie GX automatycznie uruchomi si¢ ponownie.
Proces ten jest powtarzany do momentu przywrécenia facznosci z portalem VRM. Patrz réwniez rozdziat Rejestracja danych
w VRM [107] - Program alarmowy sieci: automatyczne ponowne uruchomienie.

1. Sprawdz potaczenie sieciowe pomigdzy urzadzeniem GX a routerem. Patrz \Wykrywanie i usuwanie problemow z rejestracjg
danych [108].

2. Pomiedzy urzadzeniem GX a routerem najlepiej jest uzy¢ potaczenia Ethernet.

3. Potaczenia tetheringowe lub hotspot, np. przez telefon komdérkowy, nie sg niezawodne, czesto sg przerywane lub nie
przywracajg automatycznie utraconego potaczenia. Dlatego nie zalecamy takiego rozwigzania.

Inne czeste przyczyny automatycznego ponownego uruchomienia urzadzenia GX to:

» Przecigzenie systemu (procesor, pamie¢ lub jedno i drugie).

Niezawodnym sposobem wykrycia przecigzenie systemu jest skorzystanie z parametru szyny D-bus minimalnego czasu
wymaganego do przestania sygnatu w obu kierunkach (RTT), dostepnego na portalu VRM. Na ponizszej ilustracji przedstawiono
spos6b skonfigurowania tego parametru na VRM.

Wartos¢ RTT pomiedzy 1 a 100 ms jest do przyjecia, chociaz 100 ms jest juz do$¢ wysokg wartoscia.

Wystepujace co jaki$ czas wartosci szczytowe RTT nie stanowig problemu. Utrzymujgca sie warto$¢ ponad 100 ms stanowi
problem i wymaga dalszych badan.

W przypadku, gdy przyczyna jest przeciazenie systemu, istniejg dwa rozwigzania:
1. Odiacz urzadzenia, aby zmniejszy¢ obciazenie i zredukowaé zwigzane z nim niedomagania.

2. Lub zmien urzadzenie GX na mocniejsze. W obecnej ofercie — zobacz nasza oferte produktow Victron GX -, Cerbo GX
i Cerbo-S GX sg (znacznie) mocniejsze niz Venus GX.

Sporadyczne ponowne uruchomienie nie powoduje zadnego szkody dla trwatosci i wydajnosci systemu.
Gtéwnym skutkiem jest (chwilowe) zaktocenie monitoringu.

Jak utworzy¢ niestandardowy widzet w portalu VRM, aby odczyta¢ czas wymagany do przestania sygnatu w obu
kierunkach w D-Bus:

1. Potacz sie z portalem VRM za pomoca przegladarki.

2. Kiliknij zakladke Zaawansowane w menu po lewej stronie.

3. KIliknij ikone widzetu w prawym goérnym rogu.

4. Przewin w doét do opcji Niestandardowy widzet i kliknij go, aby utworzy¢ nowy niestandardowy widzet.

5. Nadaj mu wlasng nazwe, wybierz ,Brama” z listy w Wybierz urzadzenie i ,czas wymagany do przestania sygnatu w obu
kierunkach D-Bus” w parametrze Wybierz.

6. Po kliknigciu przycisku Zapisz nowy widzet pojawi sie w zakltadce Zaawansowane.

Wskazéwka: Staraj sie, aby badany okres byt mozliwie najkrétszy, aby uzyskac¢ wysokg rozdzielczo$¢ czasu wymaganego do
przestania sygnatu w obu kierunkach.
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20.2.26. Uwaga na temat GPL

Oprogramowanie zawarte w tym produkcie zawiera oprogramowanie chronione prawem autorskim na warunkach powszechnej
licencji publicznej. Odpowiedni kod zrédtowy mozna od nas uzyskac na okres trzech lat od daty ostatniej wysytki tego produktu.
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21. Dane techniczne

21.1. Dane techniczne

Cerbo GX(") (BPP900450100)

Napiecie zasilania 8-70VDC

Montaz Sciana lub szyna DIN (35 mm)@@)

Gniazda VE.Direct (zawsze izolowane) 3 (maks. mozliwa ilo$¢ urzadzen VE.Direct: 15)©)
VE.Bus (zawsze izolowane) 2 réownolegte gniazda RJ45

VE.Can Tak - nieizolowane

Gniazdo BMS-Can Tak

Bluetooth Tak®

Czestotliwosci i moc Bluetooth 2,402 - 2,48 GHz | 5,2 mW

WiFi Tak

Czestotliwosci i moc WiFi WiFi 2,4 GHz | Zakres: 2,412 - 2,462 GHz | 88,1 mW

Wejscia poziomu w zbiorniku rezystancyjnym 4
Wejscia czujnika temperatury 4
Wejscia cyfrowe 4
Przekazniki(®) 2 x NO/NC

DC do 30 VDC: 6 A
DCdo70VDC: 1A
Prad przemienny: 6 A, 125 VAC

Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.) 78 x 154 x 48 mm
Zakres temperatury roboczej od —20 do +50 °C
Klasa IP 1P20

Bezpieczenstwo IEC 62368-1
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) EN 301489-1, EN 301489-17
Samochodowy ECE R10-6

Montaz Z dotgczonymi elementami montazowymi
Rozdzielczo$¢ wyswietlacza GX Touch 50: 800 x 480
GX Touch 70: 1024 x 600
Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.) GX Touch 50: 87 x 128 x 12,4 mm
GX Touch 70: 113 x 176 x 13,5 mm
Klasa IP IP54 (bez ztgczy)
Dtugosc¢ przewodu 2 metry

Montaz Z dotgczonymi elementami montazowymi

Rozdzielczos$¢ ekranu wyswietlacza GX Touch 50 Flush: 800 x 480
GX Touch 70 Flush: 1024 x 600
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Cerbo GX(") (BPP900450100)

Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.) GX Touch 50 Flush: 94 x 136 x 12 mm
GX Touch 70 Flush: 120 x 184 x 13 mm

dane znamionowe IP IP65

Dtugos$¢ przewodu 2 metry

() Doktadniejsze informacje na temat Cerbo GX i GX Touch podano na stronie asortymentu produktéw Victron GX.
(@) Montaz na szynie DIN wymaga dodatkowego elementu - adaptera DIN35 small

() Maksymalna liczba podana w powyzszej tabeli to taczna liczba podtaczonych urzadzen VE.Direct, takich jak kontrolery
tadowania MPPT Solar Charge. Suma oznacza wszystkie urzadzenia podiaczone bezposrednio oraz urzgdzenia podtaczone
przez USB. Limit jest w wiekszo$ci ograniczony mocg obliczeniowg procesora. Nalezy pamietac, ze istnieje rowniez limit dla
innego typu urzadzen, ktorych czesto jest wiele: falownikéw fotowoltaicznych. Zazwyczaj Venus GX umozliwia monitorowanie
maksymalnie trzech lub czterech falownikéw tréjfazowych. Urzadzenia CPU o wigkszej mocy moga monitorowac wiecej.

) Funkcja Bluetooth ma stuzy¢ pomocg we wstepnym potaczeniu i konfiguracji sieci. Nie mozna uzywaé Bluetooth do taczenia
sie z innymi produktami Victron (np. kontrolerami fadowania SmartSolar).

() W sprzecie Cerbo GX znajduja sie dwa przekazniki. Obecnie Przekaznik 1 mozna zaprogramowad jako przekaznik alarmowy,
do uruchamiania/zatrzymywania generatora, pompy zbiornika, jako przekaznik sterowany temperaturg lub mozna sterowac nim
recznie. Przekaznik 2 mozna zaprogramowac jako przekaznik sterowany temperaturg lub mozna sterowac nim recznie w menu
Przekaznik urzadzenia GX (wymaga oprogramowania sprzetowego w wersji 2.80 lub nowszej).

21.2. Dane techniczne

Cerbo GX(") (BPP900450110 i BPP900451100)

Napiecie zasilania 8-70VDC
Montaz Sciana lub szyna DIN (35 mm)(2)

Gniazda VE.Direct (zawsze izolowane) 3 (maks. mozliwa ilo$é urzadzen VE.Direct: 15)@®)
VE.Bus (zawsze izolowane) 2 réwnolegte gniazda RJ45

VE.Can 1 Tak - izolowana

VE.Can 2 Tak - nieizolowana

Bluetooth Tak®)

Czestotliwosci i moc Bluetooth 2,402 - 2,48 GHz | 5,2 mW

Ethernet Gniazdo 10/100 RJ45 - izolowane z wyjatkiem ekranu(?)
WiFi Tak

Czestotliwosci i moc WiFi WiFi 2,4 GHz | Zakres: 2,412 - 2,462 GHz | 88,1 mW

Wejscia poziomu w zbiorniku rezystancyjnym 4
Wejscia czujnika temperatury 4
Wejscia cyfrowe 4(6)
Przekazniki(®) 2 x NO/NC

DC do 30 VDC: 6 A
DCdo70VDC: 1A
Prad przemienny: 6 A, 125 VAC

Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.) 78 x 154 x 48 mm
Zakres temperatury roboczej od —20 do +50 °C
Klasa IP IP20

Bezpieczenstwo IEC 62368-1
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Cerbo GX(") (BPP900450110 i BPP900451100)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Samochodowy

EN 301489-1, EN 301489-17
ECE R10-6

Montaz

Rozdzielczo$¢ wyswietlacza

Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.)

Klasa IP

Dtugosc¢ przewodu

GX Touch 50 Flush / GX Touch 70 Flush
Montaz

Rozdzielczo$¢ ekranu wyswietlacza

Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.)

dane znamionowe IP

Dtugos¢ przewodu

Z dotgczonymi elementami montazowymi

GX Touch 50: 800 x 480
GX Touch 70: 1024 x 600

GX Touch 50: 87 x 128 x 12,4 mm
GX Touch 70: 113 x 176 x 13,5 mm

IP54 (bez ztaczy)
2 metry

Z dotgczonymi elementami montazowymi

GX Touch 50 Flush: 800 x 480
GX Touch 70 Flush: 1024 x 600

GX Touch 50 Flush: 94 x 136 x 12 mm
GX Touch 70 Flush: 120 x 184 x 13 mm

IP65
2 metry

() Doktadniejsze informacje na temat Cerbo GX i GX Touch podano na stronie asortymentu produktéw Victron GX.
() Montaz na szynie DIN wymaga dodatkowego elementu - adaptera DIN35.

(3 Maksymalna liczba podana w powyzszej tabeli to taczna liczba podtaczonych urzadzen VE.Direct, np. kontroleréw tadowania
solarnego MPPT. Warto$¢ catkowita razem oznacza wszystkie bezposrednio podtaczone urzadzenia oraz urzadzenia podtgczone
przez USB. Ograniczenie wynika gtéwnie z mocy obliczeniowej procesora. Nalezy pamieta¢, ze istnieje rowniez ograniczenie
dotyczace innych typdw urzadzen, ktérych czesto wiele jest podigczonych: Falowniki PV. Za pomoca CCGX mozna zazwyczaj
monitorowaé nawet trzy lub cztery falowniki tréjfazowych. Urzadzenia z procesorami o wiekszej mocy moga monitorowaé wigksza,
ilo$¢ falownikow.

) Funkcja Bluetooth ma stuzy¢ pomoca we wstepnym potaczeniu i konfiguracji sieci. Nie mozna uzywaé Bluetooth do taczenia
sie z innymi produktami Victron (np. kontrolerami fadowania SmartSolar).

() W sprzecie Cerbo GX znajduja sie dwa przekazniki. Obecnie Przekaznik 1 mozna zaprogramowad jako przekaznik alarmowy,
do uruchamiania/zatrzymywania generatora, pompy zbiornika, jako przekaznik sterowany temperaturg lub mozna sterowa¢ nim
recznie. Przekaznik 2 mozna zaprogramowac jako przekaznik sterowany temperaturg lub mozna sterowa¢ nim recznie w menu
Przekaznik urzadzenia GX (wymaga oprogramowania sprzetowego w wersji 2.80 lub nowszej).

®6) Cerbo GX o numerze PN (Numer Produktu) BPP900450110 i BPP900451100 moze dokonywaé zliczania impulséw.

(") Gniazda RJ45 zostaty obrécone o 180 stopni, co utatwia wyjecie kabla.

21.3. Interfejsy sieciowe i ustugi komunikacyjne (RED 3.3d / EN 18031-1)

Interfejsy sieciowe

Interfejs Przeznaczenie

Ethernet tacznos¢ z internetem

* Rejestrowanie danych na stronie internetowej VRM
» Zdalny interfejs uzytkownika (Konsola zdalna)

» Aktualizacje oprogramowania

Klient WiFi tacznos¢ z internetem

* Rejestrowanie danych na stronie internetowej VRM
» Zdalny interfejs uzytkownika (Konsola zdalna)

» Aktualizacje oprogramowania

nnnnnnnnn
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Interfejs Przeznaczenie

Punkt dostepu WiFi(AP) Zdalny interfejs uzytkownika (Konsola zdalna)

Urzadzenie peryferyjne Bluetooth Konfiguracja tacznosci sieciowej (Ethernet, klient WiFi, punkt dostepu WiFi)
Low Energy

Ustugi komunikacyjne

Serwer HTTP Strona docelowa przekierowujgca uzytkownika do strony logowania HTTPS/Konsoli
zdalnej

Serwer HTTPS Strona logowania i Konsola zdalna

MQTT przez gniazda websocket Wymiana danych miedzy urzadzeniem GX a Konsolg zdalng

DHCP (w punkcie dostepowym Udostepnianie adreséw IP podtgczonym klientom

WiFI)

DNS (w punkcie dostepu WiFi) Udostepnianie funkcjonalnosci DNS podtgczonym klientom

SSDP / DNS-SD Automatyczne wykrywanie urzadzenia GX w sieci

mDNS Udostepnianie urzadzenia GX pod nazwag venus.local

21.4. Zgodnos¢é

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE: Niniejszym firma Victron Energy B.V. o$éwiadcza, ze urzadzenie Cerbo
GX jest zgodna z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem
internetowym: https://ve3.nl/6p.

DEKLARACJA ZGODNOSCI Z UK PSTI: My, Victron Energy B.V., potwierdzamy, ze nasz produkt Cerbo GX jest zgodny

z wymogami bezpieczenstwa okreslonymi w Zataczniku 1 do Rozporzadzenia PSTI 2023 (O bezpieczenstwie produktow

i infrastrukturze telekomunikacyjnej (wymogi bezpieczenstwa dla odpowiednich produktéw podtgczanych)). Oficjalng deklaracje
zgodnosci mozna pobra¢ ze strony https://ve3.nl/6p.
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22.1. RV-C

22.1.1. Wprowadzenie do RV-C

Urzadzenie GX umozliwia integracje z siecig RV-C. Integracja dzieli sie na dwa typy:

1.  RV-C out: Urzadzenie GX przesyta dane do sieci RV-C, gdzie mogg by¢ one odczytywane przez podigczone
wys$wietlacze i centra sterowania. Obejmuje to dane z falownikéw/tadowarek, tadowarek akumulatoréw, tadowarek solarnych,
akumulatoréw i innych.

2. RV-C in: Urzadzenie GX odczytuje dane z sieci RV-C w celu wyswietlania ich uzytkownikowi (poziomy w zbiornikach),
a takze sterowania (akumulatory litowo-jonowe).

Wiecej informacji na temat obstugiwanych komunikatéw (DGN) zaréwno dla wyjscia RV-C, jak i RV-C znajduje sie w kolejnych
rozdziatach.

Aby wigczyé RV-C, wybierz profil RV-C dla jednego z portéw VE.Can w menu Ustawienia — £gacznos¢.

Szczegotowa specyfikacja protokotu i definicja komunikatu jest publicznie dostepna na https://www.rv-c.com.

22.1.2. RV-C out
Ogolny

Gtoéwny interfejs RV-C GX i wszystkie urzadzenia wirtualne zgtaszajg minimalne wymagane numery DGN:

PRODUCT_ID OxFEEB Producent, nazwa produktu, numer seryjny
SOFTWARE_ID OxFEDA Wersja oprogramowania

DM_RV O0x1FECA Diagnostyka

DMO1" OXOFECA  Diagnostyka

* Oprécz DGN DM_RV 0x1FECA, dla wszystkich urzadzen wyjéciowych RV-C ogtoszono réwniez J1939 DGN DM01 0xOFECA
w celu obstugi starszych paneli sterowania RV-C, ktére nie obstugujg DM_RV DGN.

Gtoéwny interfejs

Gloéwny interfejs GX identyfikuje sie jako ,Panel sterowania” (DSA=68) w RV-C, i jest on odpowiedzialny za zadanie

i przetwarzanie danych ze wszystkich weztéw RV-C.

Wiadomosci zrédtowe DC

Wszystkie urzadzenia podtaczone do pradu statego mogg zgtasza¢ DC_SOURCE_STATUS_ 1. Obejmuje to dziatania
zwigzane z falownikiem/tadowarka, falownikiem, tadowarka, akumulatorem i tadowarkg stoneczna. Inwerter/fadowarka VE.Bus
i akumulator/BMS zgtaszaja natezenie i napiecie pradu statego, wszystkie inne urzadzenia zgtaszaja tylko napiecie.

Zgodnie ze specyfikacjg RV-C tylko jeden wezet moze rozgtaszaé¢ komunikaty zrodtowe DC z tej samej instancji. Kazdy typ
urzadzenia ma swoj wiasny priorytet, ktory jest uzywany do okreslenia, ktéry wezet musi wystaé komunikaty zrodtowe DC.
Rozwazmy nastepujacy system:

 Inwerter/tadowarka (instancja zrédta pradu statego 1, priorytet 100)

» tadowarka solarna (instancja zrédta pradu statego 1, priorytet 90)

» tadowarka AC z 3 wyj$ciami (instancja zrodta pradu statego 1, 2 i 3, priorytet 80)

» Monitor akumulatora (instancja zrodta pradu statego 1, priorytet 119)

W tym przypadku monitor baterii transmituje dane zrédta pradu statego o instancji 1, poniewaz ma ona najwyzszy priorytet.
Dodatkowo tadowarka AC transmituje dane zrédta pradu statego o instancji 2 i 3 (wyjscia 2 i 3), poniewaz nie ma innych

urzadzen z tymi instancjami. Wiecej informacji na temat komunikatéw zrédta pradu statego podano w danych technicznych RV-C.
W rozdziale 6.5.1 wyjasniono mechanizm priorytetéw.
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Inwerter/tadowarka VE.Bus

Urzadzenia

Tylko VE.Bus MultiPlus/Quattro. Za pomoca tej ustugi eksportowany jest takze falownik Phoenix Inverter VE.Bus, ale wtedy

z liczbg wejs¢ AC ustawiong na 0. DSA jest ustawione na 66 (falownik nr 1).

Instancje

Domyslina Konfigurowalny zakres
instancja

Falownik
tadowarka
Linia nr 1 (L1)
Linia nr 2 (L2)

Zrédlo zasilania pradem statym

Stan

1
1
0

1..13
1..13
0.1
0.1
1..250

T T A

INVERTER_AC_STATUS_1

INVERTER_AC_STATUS_3

INVERTER_STATUS
CHARGER_AC_STATUS 1

CHARGER_AC_STATUS_2
CHARGER_AC_STATUS_3C

CHARGER_STATUS
CHARGER_STATUS_2

CHARGER_CONFIGURATION_STATUS
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS_2

DC_SOURCE_STATUS 1

O0x1FFD7

0x1FFD5

Ox1FFD4
0x1FFCA

0x1FFC9
Ox1FFC8

Ox1FFC7
Ox1FEA3

Ox1FFC6
0x1FF96

Ox1FFFD

Napiecie, natezenie, czestotliwos¢ pradu
wyj$ciowego AC L1

Napiecie, natezenie, czestotliwos¢ pradu
wyj$ciowego AC L2

Dane L2 nie sa wysytane, jesli nie sa
skonfigurowane

Moc wyjsciowa pradu przemiennego L1

Moc wyjsciowa pradu przemiennego L2

Dane L2 nie sg wysytane, jesli nie sa
skonfigurowane

Stan inwertera

Napiecie, natezenie, czestotliwos¢ pradu
wejsciowego AC L1

Napiecie, natezenie, czestotliwos¢ pradu
wejsciowego AC L2

Dane L2 nie sg wysytane, jesli nie sa
skonfigurowane

Limit pradu wejsciowego
Moc wejsciowa pradu przemiennego L1

Moc wejsciowa pradu przemiennego L2

Jesli nie dokonano konfiguracji dane L2 nie
sg wysylane

Moc jest zawsze dodatnia, rowniez
w przypadku zasilania

Stan tadowarki
Napiecie, natezenie pradu DC

Priorytet tadowarki jest zgodny
z priorytetem zrédta pradu statego

Maksymalne natezenie pradu tadowania
Limit pradu wejsciowego,

Maksymalny prad fadowania (%)
Napiecie, natezenie pragdu DC

Staty priorytet na poziomie 100 (falownik/
tadowarka)
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I T O T S

DC_SOURCE_STATUS_2 O0x1FFFC Temperatura akumulatora
Staty priorytet na poziomie 100 (falownik/
tadowarka)
Polecenia
I A T
INVERTER_COMMAND " 0x1FFD3 Wiaczenie/wytaczenie inwertera
CHARGER_COMMAND " 0x1FFC5 Wiaczenie/wytaczenie tadowarki
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND 0x1FFC4 Maksymalny prad tadowania Uwaga: jest
to ustawienie zmienne i resetowane
do wartosci, z jaka urzadzenie
zostato skonfigurowane po ponownym
uruchomieniu inwertera/tadowarki.
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limit pradu wej$ciowego tadowarki

1) Z RV-C mozna oddzielnie sterowaé tadowarka i inwerterem. Te dwie warto$ci wiaczenia/wytaczenia sq nastepnie taczone

w jedng warto$¢ przetgczania (jak wida¢ na stronie VE.Bus w interfejsie uzytkownika GX, patrz najwyzszy element na ponizszym
zrzucie ekranu). Jezeli inwerter/tadowarka jest wigczona, wytaczenie tadowarki spowoduje wyswietlenie tylko falownika.
Wytgczenie inwertera spowoduje dziatanie tylko fadowarki (po podtaczeniu zasilania brzegowego).

Firma Victron definiuje nastepujace opcje sterowania potaczonym falownikiem/tadowarka;:

Wyt Zarowno inwerter, jak i tadowarka sg wytaczone
Tylko inwerter Tylko inwerter jest wigczony

Tylko tadowarka Tylko tadowarka jest wigczona

Wi Zaréwno inwerter, jak i tadowarka sg wtgczone

Odzwierciedla to opcja menu Przefacz:

Inverter / Charger mode

n

Charger coly

irovester ooly

o

Cancel
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Falownik
Urzadzenia

Inwerter VE.Direct i Inwerter RS. DSA jest ustawione na 66 (inwerter nr 1).

Instancje
Funkcja Domyslina Konfigurowalny zakres
instancja
Falownik 2 1..13
Linia (L1) 0 0..1
Zrédto zasilania pradem statym 1 1..250
Stan
. obon | DM [ W
INVERTER_AC_STATUS_1 0x1FFD7 Napiecie, natezenie, czestotliwo$¢ pradu
wyjsciowego AC L1
INVERTER_AC_STATUS_3 0x1FFD5 Zasilanie wyjsciowe pradem przemiennym L1
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Stan inwertera
DC_SOURCE_STATUS 1 0x1FFFD Napiecie DC
Staly priorytet na poziomie 60 (falownik)
Polecenia
INVERTER_COMMAND 0x1FFD3 Wiaczenie/wytaczenie/wykrywanie obcigzenia

inwertera

Strona199 Yy e Zatacznik



Cerbo GX Instrukcja

tadowarka AC
Urzadzenia

tadowarka Skylla-I, Skylla-1P44/IP65, Smart IP43. DSA jest ustawione na 74 (Przetwornica nr 1).

Instancje
Domysina Konfigurowalny zakres
instancja
tadowarka 2 1..13
Linia (L1) 0 0.1
Zrédto zasilania pradem statym nr 1 1 1..250
Zrédto zasilania pradem statym nr 2 2 1..250
Zrédto zasilania pradem statym nr 3 3 1..250
Stan
CHARGER_AC_STATUS_1 0x1FFCA Prad AC
CHARGER_AC_STATUS_2 0x1FFC9 Limit pradu wejsciowego
CHARGER_STATUS 0x1FFC7 Stan tadowarki
CHARGER_STATUS 2 O0x1FEA3 Zrédto pradu statego nr 1: wyjécie napiecia
i natezenia 1
Zrédto pradu statego nr 2: wyjécie napiecia
i natezenia 2
Zrédto pradu statego nr 3: wyjécie napiecia
i natezenia 3
Instancje 2, 3 nie sa wysytane, gdy nie sa
obecne
Priorytet tadowarki jest zgodny
z priorytetem zrédta pradu statego
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS_2 0x1FF96 Limit pradu wejsciowego
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Zrédto pradu statego nr 1: napiecie
Zrédto pradu statego nr 2: napiecie
Zrédto pradu statego nr 3: napiecie
Instancje 2, 3 nie sa wysytane, gdy nie
s3 obecne Staly priorytet na poziomie 80
(tadowarka)
Polecenia
CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Wiaczenie/wytaczenie tadowarki
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limit pradu wejsciowego
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tadowarka solarna
Urzadzenia

BlueSolar, SmartSolar, MPPT RS. DSA jest ustawione na 141 (Sterownik fadowania solarnego).

Instancje
Funkcja Domyslina Konfigurowalny zakres
instancja

tadowarka 1 1..250
Zrédlo zasilania pradem statym 1 1..250

Stan

[ bv [ bow | ek
SOLAR_CONTROLLER_STATUS O0x1FEB3 Stan operacyjny
SOLAR_CONTROLLER_STATUS_5 Ox1FE82 Uzysk catkowity
SOLAR_CONTROLLER_BATTERY_STATUS 0x1FES80 Napiecie, natezenie pradu akumulatora
SOLAR_CONTROLLER_ARRAY_STATUS O0x1FDFF Napiecie, natezenie pradu PV
DC_SOURCE_STATUS_1 Ox1FFFD Napigcie DC

Staly priorytet na poziomie 90 (tadowarka +
10)
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Akumulator/BMS
Urzadzenia

Akumulatory BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon, Lynx Smart BMS, BMS-Can. DSA jest ustawione na 69 (Monitor stanu
natadowania akumulatora).

Instancje
Domysina Konfigurowalny zakres
instancja
Gtoéwna 1 0..120
Rozruchowa 2 0..120
Stan
I T R 7 S
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Napiecie, natezenie
Instancja rozrusznika nie jest wysytana,
jesli nie ma akumulatora rozruchowego
DC_SOURCE_STATUS_2 Ox1FFFC Temperatura, stan natadowania akumulatora,
pozostaty czas
DC_SOURCE_STATUS 4 0x1FEC9 Pozadane maksymalne napiecie, stan

natadowania

Wystane tylko dla Lynx Smart BMS (NG)

DC_SOURCE_STATUS 6 O0x1FEC7 Status limitu/odtaczenia wysokiego napiecia,
status limitu/odigczenia niskiego napiecia

Wysytane tylko w przypadku Lynx
Smart BMS (NG) i braku 2-sekundowego
ostrzezenia w przypadku odtaczenia BMS

DC_SOURCE_STATUS_11 0x1FEA5 Stan roztadowania/tadowania wigczony/
wytgczony, pojemnos$¢, moc

Wysytane tylko w przypadku Lynx
Smart BMS (NG) i braku 2-sekundowego
ostrzezenia w przypadku odiagczenia BMS

DC_SOURCE_LOAD_CONTROL 0x1FDA8 Pozadany stan obcigzenia, minimalne
napiecie, maksymalny prad

Wystane tylko dla Lynx Smart BMS (NG)
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Zbiorniki

Urzadzenia

Wbudowane zbiorniki, zbiornik GX, zbiorniki N2K. DSA jest ustawione na 73 (LPG) dla zbiornikéw LPG, oraz 72 (system
zbiornikéw na wode/$cieki) dla wszystkich pozostatych typdw zbiornikow.

Instancje
Funkcja Domysina Konfigurowalny zakres
instancja
Zbiornik 0 0..15
Stan

oo T oow L s |

TANK_STATUS Ox1FFB7 Rodzaj cieczy, poziom wzgledny, poziom
bezwzgledny, wielko$¢ zbiornika

Rozdzielczo$¢ ustalona na 100

Polecenia:
I
POLECANIE KALIBRACJI ZBIORNIKA 0x1FFB6 Wielkos¢ zbiornika

RV-C obstuguje tylko 4 typy zbiornikéw (0..3), podczas gdy Victron obstuguje nawet 11 typéw zbiornikéw. Tabela, w ktérej podano
dodatkowe typy zbiornikéw, dotyczy urzadzen Victron i uzywanych przez nas typow zbiornikow.

Obstugiwane typy zbiornikéw:

Venus / NMEA 2000 RV-C

Rodzaj ptynu Kod ptynu Rodzaj

Paliwo 0 4 (Zdefiniowane przez dostawce)
Woda pitna 1 0

Scieki wodne 2 2

Woda do transportu zywych ryb 3 5 (Zdefiniowane przez dostawce)
Olej 4 6 (Zdefiniowane przez dostawce)
Scieki gospodarczo-bytowe 5 1

Benzyna 6 7 (Zdefiniowane przez dostawce)
Olej napedowy 7 8 (Zdefiniowane przez dostawce)
LPG 8 3

LNG 9 9 (Zdefiniowane przez dostawce)
Olej hydrauliczny 10 10 (Zdefiniowane przez dostawce)
Woda surowa 11 11 (Zdefiniowane przez dostawce)

Nalezy pamietac, ze okreslenie ,Zdefiniowane przez dostawce” oznacza, ze te typy nie sg zdefiniowane w RV-C, ale uzywane
wytacznie w urzgdzeniach Victron RV-C.

Alternator

Urzadzenia

Orion XS i kompatybilne regulatory alternatoréw innych firm, np. Wakespeed WS500. DSA jest ustawione na 76 (regulator
fadowania).

Instancje
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Domysina Konfigurowalny zakres
instancja

tadowarka 3 1..13
Zrédlo zasilania pradem statym 1 1..250
Stan
CHARGER_STATUS O0x1FFC7 Stan tadowarki, napiecie docelowe (jesli

dostepne), prad docelowy (jesli dostepny),
wartos$¢ procentowa (jesli dostepna)

CHARGER_STATUS 2 0x1FEA3 Napiecie, natezenie

Priorytet tadowarki jest zgodny
z priorytetem zrédta pradu statego

CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 0x1FFC6 Czujnik akumulatora, maksymalny prad
tadowania
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Napiecie pradu statego

Staty priorytet na poziomie 70

Polecenia
CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Wiaczenie/wytaczenie tadowarki

Automatyczne uruchamianie/zatrzymywanie generatora
Urzadzenia

Mozna oczekiwa¢ maksymalnie dwéch instancji automatycznego uruchamiania/zatrzymywania generatora GX, kazda z wtasnym
SA. Jedna dla instancji sterowanej przekaznikiem GX i jedna dla podtgczonego agregatu, np. Hatz. DSA jest ustawione na 65
(Genstart Controller).

Instancje
N/D
Stan
o oow | e |
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_STATUS 0x1FED5 Wytacz na przetaczniku OEM
Polecenia
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_COMMA Ox1FED4 Wytacz na przetaczniku OEM
ND
GENERATOR_DEMAND_CONFIGURATION_ Ox1FEE®6 Wytacz na przetaczniku OEM
COMMAND

Z uwagi na to, ze tym poleceniom DGN brakuje instancji, dotyczy to wszystkich instancji automatycznego uruchamiania/
zatrzymywania generatora GX.
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22.1.3. Niepowtarzalne numery identyfikacyjne DGN 60928

Niepowtarzalny numer identyfikacyjny (UNI) jest uzywany w wewngtrznej ,bazie danych” urzadzen magistrali CAN GX w celu
poréwnywania urzadzen podczas ustalania adresu.

Celem niedopuszczenia do kolizji na magistrali CAN nalezy ustawi¢ drugie urzadzenie GX na zakres unikalnych tozsamosci
1000-1499. Mozna to zrobié ustawiajac selektor unikalnych tozsamosci na 2 (2 * 500). Dziata to doktadnie tak samo, jak
w przypadku VE.Can, patrz rozdziat PGN 60928 NAME Niepowtarzalne numery identyfikacyjne [144].

WVECan porf 1

Urzadzenie GX przypisze indywidualny, niepowtarzalny numer
identyfikacyjny do kazdego urzadzenia wirtualnego. Zmien to tylko
w przypadku korzystania z kilku urzadzen GX w jednej sieci RV-C.

Cheack Unigue i nimDers Prags b check

22.1.4. RV-Cin
Zbiorniki

Testowane z Garnet SeelLevelL Il 709 i zbiornikami z funkcjg wyjscia RV-C innego urzadzenia GX.
Baterie

Litionics to jedyny obstugiwany akumulator RV-C (tgcznie z obstugg DVCC).

Alternatory

Obstuge Wakespeed WS500(-PRO), ARCO Zeus oraz Revatek Altion i Altion MAX dodano poczawszy od wersji 3.xx. Aby
zintegrowac¢ Lynx Smart BMS (NG) przez RV-C, konieczne jest state podtaczenie styku zezwalajgcego na tadowanie BMS do
sterownika alternatora.

22.1.5. Klasy urzadzen

W tej czes$ci przedstawiono podstawowy przeglad uczestnictwa kazdej klasy urzadzen w specyfikacji RV-C. W kazdym przypadku

integracja ,Poziomu 1” jest w duzej mierze obstugiwana (podstawowa obstuga), z indywidualnymi ulepszeniami.

Niezalezne tadowarki AC

» Klasa tadowarki AC zgtasza swdj stan operacyjny i status konfiguracji korzystajac z grupy CHARGER_xx komunikatéw RV-C.
Sterowanie przez uzytkownika musi obejmowac podstawowe wigczanie/wytaczanie za pomoca RV-C, a takze regulacje limitow
mocy zasilania brzegowego (AC).

Niezalezne inwertery AC

» Ta klasa inwerteréow pradu przemiennego zgtasza swoj stan operacyjny za pomoca grupy INVERTER_xx raportéw RV-C.
Przychodzace polecenie jest ograniczone do wigczenia/wytaczenia za posrednictwem RV-C.

tadowarka / inwerter AC

» Potaczony inwerter/tadowarka - zgtasza zaréwno komunikaty CHARGER_xx, jak i INVERTER_xx.

Kontrolery solarne

» tadowarki solarne raportujg swdj stan roboczy w czasie rzeczywistym.

Mierniki SoC

» Miernikéw SOC mozna uzywaé do zgtaszania biezgcego stanu natadowania akumulatora za posrednictwem RV-C: napigcia,
natezenia, temperatury, SoC, itp. RV-C wymaga, aby w danej chwili tylko JEDNO urzgdzenie komunikowato sie z danym
akumulatorem, wiec jesli zainstalowany jest odpowiedni BMS, bedzie to zrédto danych.

BMS (obstugiwany przez urzadzenia Victron lub innych producentéw)

* W wielu przypadkach akumulatory w systemie beda podtaczone bezposrednio do Victron Cerbo GX lub Cerbo-S GX za
posrednictwem sprzetu Victron lub obstugiwanego, kompatybilnego systemu BMS innych firm. Takie akumulatory powinny by¢
reprezentowane w srodowisku RV-C komunikatami DC_SOURCE_STATUSxx.

Mierniki poziomu w zbiorniku
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» Dane z miernikéw poziomu w zbiorniku zostajg przettumaczone na komunikaty RV-C, obejmujace identyfikator istniejacego
zbiornika/instancji VRM.

22.1.6. Translacja instancji

RV-C wykorzystuje Instancje na kilka sposobodw:
* Instancja zrédtowa DC

* Linia AC

* Instancja urzadzenia (zalezna od kontekstu)

Kazde uzycie Instancji ma okreslone znaczenie, a dane urzadzenie moze czasami wykorzystywac jedng lub wigcej z tych
instanciji.

Instancja zré6dtowa DC

W RV-C zrédto pradu statego to urzadzenie, ktére moze generowac i (opcjonalnie) magazynowac energie. Zwykle jest to
akumulator, ale moze to by¢ rowniez ogniwo paliwowe lub strona wyjsciowa stycznika/roztacznika pradu statego.

Zrédto pradu statego mozna traktowaé jako system akumulatoréw i powigzana z nim magistrale fizyczna, na przyktad akumulator
w domu, szyne zbiorczg pradu statego i okablowanie pradu statego. Instancje zrodtowe pradu statego stuzg do przypisywania
kolejnych urzadzen (np. tadowarki lub falownika) do ,szyny pradu statego”, do ktérej sg podiagczone.

Daje to mozliwos¢ utworzenia mapy podigczenia wszystkich urzadzen w odniesieniu do ich szyny DC poprzez warto$c¢ ich
instancji zrodta pradu statego (akumulator rozruchowy i jego alternator, akumulator domowy i jego tadowarki itp.).

Nalezy pamigtac, ze w niektorych przypadkach (np. przetwornica DC-DC lub Stycznik) urzadzenie moze by¢ powigzane

z dwoma réznymi instancjami zrédta pradu statego. Na przyktad przetwornica DC-DC moze by¢ powigzana z dwoma réznymi
akumulatorami, do ktérych jest podtaczona, natomiast stycznik moze by¢ powigzany z akumulatorem, do ktérego jest podtgczony;
szyna DC po stronie obcigzenia stycznika ma wéwczas wiasng instancje zrédta pradu statego

Chociaz urzadzenia Victron moga obstugiwa¢ wigcej niz jeden akumulator (domowy i rozruchowy), gtéwny nacisk potozony jest
na jeden akumulator. Modut dbus-rvc zaprezentuje ,gtéwny” akumulator RV-C jako informacje ,Instancja zrédta pradu statego = 1”
(akumulator domowy).

Jesli sg obecne w uktadzie, dodatkowe urzgdzenia czujnikowe Victron beda prezentowane przy uzyciu instancji zrédta pradu
statego o wartosci 2. Przyktadem jest opcjonalny czujnik napiecia akumulatora rozruchowego w bocznikach SmartShunt.

Linia AC

Linia pradu przemiennego jest znacznie prostsza, poniewaz RV-C zaktada istnienie ograniczonej instalacji pradu przemiennego,
zwykle definiowane;j jako Linia 1 lub Linia 2. Urzadzenia Victron obstuguja instalacje 3-fazowe, co nie jest uwzglednione

w specyfikacji RV-C. Zadne instalacje 3-fazowe nie sg obstugiwane przez modut dbus-RVC, a komunikaty RV-C zwigzane z AC
zostajg usuniete.

Instancja urzadzenia

Instancja urzadzenia to sposéb na oddzielenie réznych urzadzen fizycznych tego samego typu. Przyktad: jesli instalacja
zawiera dwie tadowarki pradu przemiennego podigczone do tego samego akumulatora, kazdej z nich zostanie przypisana
osobna Instancja Urzadzenia, podczas gdy obie beda korzystaé z tej samej Instancji Zrédta DC. Kazda tadowarka bedzie
réwniez powigzana z linig pradu przemiennego, ktéra moze, ale nie musi, by¢ taka sama. W ten sposob tadowarka AC jest

w petni opisana pod wzgledem podtaczenia po stronie pradu przemiennego i statego, a jednoczesnie mozna jg jednoznacznie
zidentyfikowaé na podstawie instancji urzadzenia.

Instancje urzadzen dotycza danej klasy urzadzen. tadowarka AC moze definiowac Instancje Urzadzenia 1 i 2, ktére nie sg
powigzane z Instancjami Urzgdzenia 1 i 2 sterownika silnika pradu statego.

Z wyjatkiem monitorowania zbiornika, instancje urzadzen sg zakodowane na state jako 1 dla kazdej
konkretnej klasy urzadzen, chyba ze w tabeli PGN okreslono inaczej. tadowarka AC ma zakodowang na
state instancje 2, aby umozliwi¢ wspdtistnienie z falownikiem/tadowarkg z instancja tadowarki 1.

22.1.7. Sposo6b postepowania w przypadku usterek i btedow RV-C

Zgtaszanie usterek RV-C:

» Stany usterek sa zgtaszane przy uzyciu kodéw DGN DM_RYV (0x1FECA) i J1939 DMO01 (0x1FECA).

* W wersji 1 obstugiwane sg bity stanu operacyjnego oraz zétte i czerwone pole $wietine, poniewaz sg one przechowywane
w DSA.

* W normalnych warunkach SPN jest ustawiany na OxFFFFFF, oraz 0x0 w chwili wystapienia ostrzezenia lub btedu
w obstugiwanych urzadzeniach Victron.
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* FMI jest caly czas ustawiony na Ox1F (tryb awarii niedostepny).

To proste mapowanie umozliwia zewnetrznym wyswietlaczom uzytkownika wskazanie stanu alarmu lub usterki w danym
urzadzeniu Victron, kiedy to uzytkownik, chcac uzyskac wiecej informacji, powinien skorzysta¢ z pomocy diagnostycznych
Victron.
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22.1.8. Priorytet Urzadzenia RV-C

Kluczowa koncepcjg w RV-C jest zastosowanie Priorytetéw Urzadzenia.

W przypadku uzycia, priorytet danego urzadzenia ma wptyw na to, czy moze transmitowaé DGN (np. BMS o wyzszym priorytecie
powinien przesyta¢ szczegétowe informacje o stanie akumulatora, podczas gdy kontroler MPPT o nizszym priorytecie powinien
sie wstrzymad).

Priorytet Urzgdzenia jest rbwniez czasami wykorzystywany do faworyzowania jednego wezta wzgledem innego, na przyktad,
bardziej pozadane moze by¢ uzycie pradu przemiennego z brzegowego zrédta zasilania, niz z falownika.

W implementacji dbus-rvc, w przesytanych komunikatach zostajg zakodowane nastepujace priorytety:

* Komunikaty DC_SOURCE_STATUS_xx: Priorytet = 119 (SOC/BMS), aby zapewni¢ wyzszy priorytet natywnym akumulatorom
RV-C.

» Komunikaty SOLAR_xx: Priorytet tadowarki = 110
» Komunikaty CHARGER _xx (inwerter/tadowarki): Priorytet tadowarki = 100

» Komunikaty CHARGER_xx (tadowarki AC): Priorytet tadowarki = 80
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22.2. Cerbo GX Wymiary

2 3 4 s B 7
[ Dimension Drawing - Cerbo GX
[ BPP900450100 | Cerbo GX

1

[ Dimensions in mm

1) Vietron eneray

| s 6 | ’ o

Strona209 Yy ey Zatacznik



Cerbo GX Instrukcja

22.3. Rejestry przechowujace Modbus dla kontrolera ComAp InteliLite 4

W ponizszej tabeli przedstawiono wymagang konfiguracje ComAp Modbus. Oprécz wymienionych rejestréw, Coil 4700 stuzy do
uruchamiania i zatrzymywania agregatu pradotwoérczego.

Tabela 1. Rejestry przechowujace

01004 10123 Predkos¢ silnika obr./ int16 Silnik
min.

01006 9152 Chiodziwo T °C int16 0 Sterownik 1/0
01008 9151 Olej P bar int16 1 Sterownik 1/0
01013 - 8206 llo$¢ godzin pracy h int32 1 Statystyka
01014
01020 8202 Obciagzenie P kW int16 0 Obciazenie
01021 8524 Obcigzenie P L1 kW int16 0 Obcigzenie
01022 8525 Obcigzenie P L2 kW int16 0 Obcigzenie
01023 8526 Obcigzenie P L3 kW int16 0 Obciazenie
01036 8210 Czestotliwos¢ generatora Hz uint16 1 Generator
01037 8192 Napiecie generatora L1-N \% uint16 0 Generator
01038 8193 Napiecie generatora L2-N \ uint16 0 Generator
01039 8194 Napiecie generatora L3-N \ uint16 0 Generator
01043 8198 Prad tadowania L1 A uint16 0 Obciazenie
01044 8199 Prad tadowania L2 A uint16 0 Obcigzenie
01045 8200 Prad tadowania L3 A uint16 0 Obcigzenie
01053 8213 Napiecie akumulatora \% int16 1 Sterownik 1/0
01055 9153 Poziom paliwa % int16 0 Sterownik 1/0
01263 - 8205 kWh Generatora kWh int32 0 Statystyka
01264
01298 9244 Stan silnika Lista ciagow Informacje

znakow
01301 12944 Rodzaj potaczenia Lista ciggow Informacje

znakow
01307 - 24501 Identyfikator ciaggu znakow Dtugi ciag Informacje
01322 znakéw
01323 - 24339 Wersja FW Krotki ciag Informacje
01330 znakéw
01382 9887 Tryb kontrolera lista ciagow Informacje

znakéw
03000 - 8637 Nazwa generatora Krotki ciag Ustawienia
03007 znakow podstawowe /

Nazwa
(1)  victron energy
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22.4. Rejestry przechowujace Modbus dla obstugiwanych sterownikéw
agregatow pradotwérczych DSE

W ponizszej tabeli przedstawiono liste rejestréw Modbus odczytywanych przez urzadzenie GX. Nalezy pamietaé, ze ta tabela
Modbus odzwierciedla liste rejestrow DSE, a nie urzadzen GX. Definicje te sg zgodne z normg Deep Sea Electronics GenComm
(wersja 2.236 MF). Liste rejestrow Modbus do odczytu tych danych z urzadzenia GX podano w zaktadce Do pobrania na stronie
internetowe;j Victron.

Rejestry zaznaczone jako wymagane w kolumnie Uwagi majg kluczowe znaczenie w identyfikacji sterownikéw agregatu DSE
w urzgdzeniu GX oraz prawidtowej wspdtpracy ekosystemu Victron z generatorem. Nie zmieniaj ich. Wszystkie pozostate rejestry
sg opcjonalne.

Uwaga: Termindw Strona oraz Offset rejestru uzyto zgodnie z normg DSE GenComm.

Tabela 2. Rejestry przechowujace

miary

3 Kod producenta Wymagane do identyfikacji
769 3 1 Numer modelu kontrolera DSE
770 3 2 Numer seryjny
772 3 4 Tryb sterowania
1024 4 0 Cisnienie oleju kPa
1025 4 1 Temperatura chtodziwa °C
1026 4 2 Temperatura oleju °C
1027 4 3 Poziom paliwa %
1029 4 5 Napiecie akumulatora \Y
silnikowego
1030 4 6 Predkos$¢ obrotowa silnika obr./min.
1031 4 7 Czestotliwos¢ generatora Hz
1032 4 8 Napiecie generatora L1-N \%
1034 4 10 Napiecie generatora L2-N \%
1036 4 12 Napiecie generatora L3-N \%
1044 4 20 Natezenie pradu A
generatora L1
1046 4 22 Natezenie pradu A
generatora L2
1048 4 24 Natezenie pradu A
generatora L3
1052 4 28 M tora L1 W Wymagane do prawidtowego
oc generatora dziatania ekosystemu Victron
w watach
1054 4 30 Moc generatora L2 w
w watach
1056 4 32 Moc generatora L3 w
w watach
1536 6 0 Catkowita moc generatora w
w watach
1558 6 22 Warto$¢ % petnej mocy %
generatora
1798 7 6 Czas pracy silnika Sekundy
1800 7 8 Kilowatogodziny kWh
generatora
1808 7 16 llo$¢ uruchomien
Od 2048 8 Warunki alarmowe
4096 do 4103 16 Rejestry kontrolne
(1)  victron energy
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miary

Od 39424 Warunki alarmowe
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