CU-ALLS Series

Pilot zdalnego sterowania

Instrukcja
obstugi

Wersja: 1. 02
Moze ulec zmianie bez powiadomienia!




1. llustracja panelu
[ Komunikacja bezprzewodowa ]
Port komunikacji
na podczerwien

Obszar wyswietlacza
Obszar przycisku ustawien

Przycisk funkcyjny

Komora baterii (tyt)

Otwor do podtaczenia
paska na nadgarstek

2. Opis funkcji przyciskow

grbzsyzc?;kéw Nazwy przyciskow | Funkcje wyk Funkcja dtugiego nacisnigcia
A. Staly wzrost ilosci danych
B. W potgczeniu z przyciskiem
A. Stronamenuw dét |, 0FF", aby zablokowac, odblokowa¢
+ B. Zwigkszenie ilosci regulacje parametrow
danych C. W pofaczeniu z przyciskiem ,-",
aby przejs¢ do wyboru typu pilota
Obszar zdalnego sterowania przegladu
i . A. Stafe zmniejszanie ilosci danych
ustawien e gﬁ;?]?:ig:m;“o%%? B. W potaczeniu z przyciskiem ,+", aby
danych wejs¢ do interfejsu wyboru typu pilota
Y zdalnego sterowania
:’owrét z me{m:j [Load S)eningsl
- ‘ Ustawienia tadowania
Set Ustawianie parametrow do menu [Parameter Settings]
(Ustawienia parametrow).
< Wysytanie parametrow
Send (Wyslij) roboczych
. Przejdz do menu [Run Data] (Dane
) Stan | Odbierz stan pracy robocze)
Odbierz Otrzymywanie
f%?ﬁ'egnaln Parametr | Jarametrow roboczych
1 y Test Wyslij polecenie testowe |-
ON Polecenie aktywacji
W potaczeniu z przyciskiem “+”, aby
OFF Polecenie uspienia zablokowag, odblokowaé regulacje
parametréw

Korzystania z pilota zdalnego sterowania - kolejne kroki

@ Wiacz zasilanie

@ Okresl typ pilota zdalnego sterowania [na podczerwier lub bezprzewodowy].
® Sprawdz, czy hasto pilota jest prawidiowe
® Sprawdsz, czy pilot jest w stanie [zablokowany].

® Przyjemnego uzytkowania




3. Zdalne wiaczanie i wylaczanie zasilania

* 2.1 Wiaczanie zasilania
W stanie wytaczenia nacisnij dowolny przycisk, aby wigczyc¢ pilota zdalnego sterowania.

* 2.2 Wylaczanie zasilania
Jesli w ciggu 1 minuty nie zostang wykonane zadne operacje na przyciskach, pilot wytaczy sie
automatycznie.

4. Zdalne sterowanie - Wys$wietlacz stanéw wysytania

—
o
- Wysytanie Wysytanie
Wyslij powiodto sie nie powiodto sig

5. Wybér typu pilota zdalnego sterowania

5.1 Przejdz do interfejsu wyboru typu pilota

(Wcisnij Q ‘i ‘ " jednoczesnie )
Aby przejs¢ do interfejsu [Remote control type selection interface
(Wybor typu pilota)], i nacisniej “ "aby wybra¢ typ pilota: [IR]

lub [Bezprzewodowy]

8=} Ustawienia pilota zdalnego sterowania

[Bf*) Ustawienia pilota zdalnego sterowania

01 Typ pilota zdaln. stero IR 01 Typ pilota zdaln. stero: Bezprzewod.
02 Zasieg bezprzewodowy: - 02 Zasieg bezprzewodowy: 01
03 Aktualne hasto: **** 03 Aktualne hasto: ****

IR zdalne sterowanie 2.4G Bezpr: d zdalne

A Uwaga: Gdy typem pilota jest IR, odlegtos¢ bezprzewodowa nie jest regulowana.

5.2 Bezprzewodowa regulacja odlegtosci zdalnego sterowania

8]} Ustawienia pilota zdalnego sterowania

01 Typ pilota zdaln. sterow.: Qi ez li N

02 Zasieg bezprzewodowy: 01

03 Aktualne hasto: ****

Typ bezprzewodowy zapewnia 11 trybéw:
00~10.

00: odlegtos¢ wynosi okoto 0,3 m

10: odlegtos¢ wynosi okoto 30m

Odlegtos¢ bezprzewodowa mozna wybraé
zgodnie z rzeczywistym Srodowiskiem aplikacji.




stawianie hasta pilota zdalnego sterowania i hasta regulatora

Uzytkownik moze ustawi¢ hasto dla regulatora. Po ustawieniu hasta regulatora konieczne jest
ustawienie tego samego hasta dla pilota zdalnego sterowania, aby komunikacja przebiegta pomysinie,
w przeciwnym razie komunikacja nie powiedzie sie. Poczatkowe hasto regulatora to ,0000",

a poczatkowe hasto pilota zdalnego sterowania to réwniez ,0000".

6.1 Wprowadzanie hasta zdalnego sterowania

8=} Ustawienia pilota zdalnego sterowania

01 Typ pilota zdaln. sterow.:

Bezprzewod.
02 Zasieg bezprzewodowy: 01

03 Aktualne hasto: 0****

6.2 Zmiana hasta regulatora

Metoda ustawiania hasta pilota zdalnego
sterowania: Nacisnij przycisk ,Set”, a pierwsza
cyfra hasta zacznie migac. Wcisnij “+" or “"
aby ustawic pierwszg cyfre. Po ustawieniu
pierwszej cyfry nacisnij przycisk ,Set”, aby
rozpocza¢ ustawianie drugiej cyfry, a nastepnie
ustaw trzecia i czwartg cyfre. Po zmianie hasta
parametry mozna normalnie odczytywac lub
modyfikowac.

Aby zmieni¢ hasto regulatora, nalezy wej$¢ w opcje [Change Password] [Zmien hasto].

8]} Ustawienia pilota zdalnego sterowania

->Zmiana hasta <-

Back tj. Wré¢

8=} Ustawienia pilota zdalnego sterowania

01 Stare hasto: 0000

02 Nowe hasto: 0000

Back tj. Wr6¢

Po dokonaniu zmiany nacisnij przycisk
[Back (Wstecz)], aby powrdcié do opcji
[Remote Control Settings (Ustawienia pilota)].

Po wybraniu opcji [Change Password] (Zmier
hasto) nalezy wprowadzi¢ stare hasto przed
nowym. Jedli stare hasto zostanie wprowadzone
niepoprawnie, nowe hasto nie zostanie
pomysInie zmienione.
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Uwaga: Po zmodyfikowaniu hasta nalezy
nacisngé przycisk “ ", aby wystaé nowe
hasto do regulatora

7. Blokowanie i odblokowywanie parametréw zdalnego sterowania

8=} Ustawienia pilota zdalnego sterowania

01 Typ akumulatora: Litowy

02 OpéZnienie wykrywania: --

03 Aktywacja PV: Tak

Aby unikng¢ sztucznej zmiany parametréw sterowania, pilot zdalnego
sterowania jest wyposazony w funkcje blokowania parametrow.

Po zablokowaniu parametréw pilot zdalnego sterowania moze tylko
wysytac parametry, ale nie moze ich odbierac ani zmieniac, ale

moze odbiera¢ informacije o stanie pracy. Pozwala to unikng¢ btedu
ustawienia parametrow partii spowodowanego nieumysing zmiang
przez personel produkeyjny.

Metoda blokowania parametrow:

Naciskaj “ i " jednoczesnie
przez 3 sekundy. Nastepnie regulator wyda
dwa krétkie sygnaly dzwiekowe i parametry
regulatora zostang zablokowane.



B[} Ustawienia pilota zdalnego sterowania

01 Typ akumulatora: Litowy

02 Opéznienie wykrywania: --
03 Aktywacja PV: Tak

8. Odczyt stanu

Metoda odblokowywania parametrow:
W stanie zablokowania nacisnij przycisk

"t " przez 3 sekundy, a takze
parametry regulatora zostanie odblokowany.

8.1 Odczyt stanu pracy

EEW@

01 Stan systemu: Roztadowanie

Po uruchomieniu regulatora, jego stan
mozna odczyta¢ za pomoca pilota

zdalnego sterowania. Wcisnij

02 Napigecie akumulatora 12.3V

(stan). DomysInie odczytywane dane

03 Napiecie PV: 17,5V

to stan regulatora.

01 Stan pracy

02 Wczesniejsze dane N

Nacisnij i przytrzymaj przycisk
(Dane robocze). Po wybraniu odpowiedniego menu mozna przejs¢ do roznych

interfejséw roboczych. W tym momencie nacisnij przycisk “
dane bedg danymi wybranego menu.

“, aby wywota¢ menu [Run Data]

“, odczytane

01 Stan systemu: Roztadowanie

02 Napiecie akumulatora 12,3V

03 Napigcie pojedynczego akumulatora

03 Napiecie PV: 17,5V

01 Stan pracy

02 Wezesniejsze dane
03 Napigcie pojedynczego akumulatora

B Dane robocze

B[TY Wczesniejsze dane

02 Min. napiecie: 11,3V

03 Maks. napiecie: 12,5V

W menu [Wezesniejsze dane] nacisnij przycisk “ @ "aby ustawic liczbe ostatnich dni przed

odczytaniem danych. Po ustawieniu liczby dni nacisnij przycisk “

dane dnia.

" aby odczytac poprzednie

7@: Wskazowka: Tylko cze$é modeli regulatora udostepnia menu [Wezesniejsze dane]



Dane robocze
07 Stan pracy

=Y Napiecie pojedynczego akumulatora

01 Akumulator litowy 1: 3.64V

02 Wczesniejsze dane
03 Napigcie pojedynczego akumulatora

W menu [Napiecie pojedynczego akumulatora] nacisnij przycisk “

pojedynczego akumulatora litowego.

02 Akumulator litowy 2: 3.62V

03 Akumulator litowy 3: 3.67V

" aby odczyta¢ napiecie

:@’: Tylko cze$¢ modeli regulatora udostepnia menu [Single Battery Voltage]

([Napiecie pojedynczego akumulatora])

9. Odczytywanie i ustawianie parametrow

ustawien.

9.1 Parametry sterowania
@ Wybér typu akumulatora

parametréw. Nacisnij przycisk

=[5} Ustawianie parametrow

DPELTTTECIER Kwasowo - ofowiowy

02 Opdznienie wykrywania: Nie

Po uruchomieniu regulatora mozna uzy¢ pilota do odczytu jego ustawionych

" aby odczyta¢ biezace parametry

03 Aktywacja PV: Tak

Typ akumulatora mozna wybra¢ na podstawie listy i poziomu napiecia.@ Opcje i parametry domysine

s nastepujace:

Napiecie Napiecie Napiecie tadowania Przywracanie
Typ dmi lito i
akumula- | "admiemego | powrotne tadowanie impulsowe litowy) tadowanie Uwagi
tora r%lz;i?:‘ :ad miernego k podtrzymuf'ace
ofowiowy) itowy)
Automatyczne
Kwasowo - rozpoznawanie
olowiowy nov 12,5V 144v 138V parametrow
12vi24v
Litowy 3V 31V 34V 42V 4,0V
Litowy 6V 6,2V 6,8V 84V 80V
Litowy 12V 9.2V 10,2V 12,5V 12,0V
Automatyczne
Litowy 24V 9,2V 10,2V 12,5V 120V ustawianie
parametrow*2

@ Ustawienia inteligentnego zasilania

Opcje inteligentnego zasilania pozwalaja
uzytkownikowi wybra¢ odpowiednig krzywg
inteligentnego zasilania zgodnie z wiasng
konfiguracjg i strategia oswietlenia. Inteligentne
opcje zasilania obejmuja: Brak, Wysoki,

Sredni, Niski, Automatyczny i USE, gdzie

w trybie USE uzytkownik moze zdefiniowaé
wartos¢ poczatkowg i koricowg inteligentnego
obnizania mocy, a takze prad minimalny.

[Bf*) Ustawianie parametrow

13 Inteligentne zasilanie:

14 Obnizanie wartosci poczatkowej: 12,6V

15 Obnizanie wartosci koricowej: 11,6V




9.2 Parametry czasu

Aby ustawi¢ czas i moc, nalezy przej$¢ do opcji [Load P Settings] ([L ienia parametrow
tadowania]).

B[} Ustawianie parametrow

13 Inteligentne zasilanie: Sredni
Ustawienia parametréw odbiornikéw
15 Przywracanie ustawieri domysInych: Nie

@ Ustawienia zasilania i czasu bez wykrywania
Jesli opcja [Sensing Delay] (Op6znienie wykrywania) jest wybrana jako [No], odbiornik jest ustawiony
na czas i moc bez wykrywania, a odbiornik jest w trybie pracy czasowej.

B[} Ustawianie parametrow

[Bf*) Ustawienia odbiornikow

01 Typ akumulatora: Litowy 12V 01 Pierwszy czas: [ii&{i}
14 OpéZnienie wykrywania: 02 Pierwsza moc: 100%
15 Aktywacja PV: Tak 03 Drugi czas: 02:00

@ Ustawienia mocy i czasu w funkcji wykrywania

Jesliw opcji [Sensing Delay] ([Opoznienie wykrywania]) wybrano jeden czas wykrywania, odbiornik
jest ustawiony na czas i moc okresu wykrywania, a obcigzenie dziata w trybie pomiaru czasu +
wykrywania.

PAREL") Ustawienia odbiornikow
01 Typ akumulatora: Litowy 12V 01 Pierwszy czas: Ui}
14 Opdznienie wykrywania: Iln 02 Moc przy wykrywaniu ludzi: 100%
15 Aktywacja PV: Tak 03 Moc przy wykrywaniu ludzi: 50%

9.3 Przywrdcenie domysinych parametréw fabrycznych pilota

Jesli parametry zostaty nieprawidtowo ustawione lub ulegty zmianie, mozna przywrdci¢ domysine
parametry fabryczne pilota zdalnego sterowania, a nastepnie ustawic parametry domysine.

[af*} Ustawianie parametrow

01 Typ akumulatora: Litowy 12V

14 Ustawienia trybu odbiornikéw

15 Przywracanie ustawieri domysinych: JMEIS

pos Wskazéwka: Nacisnij i przytrzymaj Q lub“ ‘ " w pozycji ustawieri parametrow,
aby szybko zmieni¢ warto$¢ parametru.



10. Tryb testowania

Nacisnij przycisk “, a pilot wysle polecenie testowe do regulatora.
Moce testowe wynosza kolejno 100%, 70%, 50% i 30%.

Eﬁ\ Tryb testowania 1@

Uwaga: W trybie testowym pilot wysyta tylko sygnat do regulatora bez odbierania
parametréw z regulatora, wiec regulator zawsze bedzie wyswietlat stan
,Send Succeeded”(Wysytanie powiodto sig) w trybie testowym.

11. Uspienie i przebudzenie

Gdy regulator jest

w stanie uspienia, nacisnij
przycisk @ "aby go
wybudzié.

Gdy regulator pracuje,
nacisnij przycisk
aby wprowadzi¢ regulator
w stan uspienia.

Uwaga: Tylko pilot zdalnego sterowania na podczerwiert umozliwia korzystanie ze
zdalnego sterowania w celu wyprowadzenia regulatora z trybu uspienia. Jesli regulator
jest typem bezprzewodowego zdalnego sterowania 2.4G, musi on zosta¢ aktywowany
przez panel stoneczny po przejsciu w tryb uspienia.



A. Pilot zdalnego sterowania obstuguje dwa tryby komunikacji sygnatu: podczerwieri i bezprzewodowy
2.4G. Dlatego konieczne jest wybranie wtasciwego trybu zdalnego sterowania zgodnie z typem
zdalnego sterowania regulatora. Jesli tryb zdalnego sterowania jest nieprawidtowy, pilot nie bedzie

sie komunikowat.

na podczerwieti a pil bezp

Komunikacja
podczerwona

2.4G komunikacja
bezprzewodowa

B. Gdy regulator z czujnikiem wymaga ustawienia czasu, nalezy ustawi¢ czas zdalnego sterowania
[Opéznienie wykrywania], aby umozliwi¢ ustawienie mocy wykrywania w menu [Ustawienia obcigzenial.
C. Jedli parametry zdalnego sterowania sg zablokowane, nie mozna ich regulowac. Aby dostosowaé
parametry, nalezy je najpierw odblokowac. Przed odblokowaniem mozna jednak odczytac stan.

D. Gdy pilot zdalnego sterowania wskazuje niski poziom natadowania baterii, nalezy w odpowiednim
czasie wymienic baterig na baterig typu 5 lub AA.

13. Tabela ustawien parametréw

Ustawione pozycje Parametry Zakres danych Diugos¢ kroku
. : ofowiowy, litowy 3, litowy 6,

Typ akumulatora: Litowy 12V litowy 12, litowy 24
OpdZnienie wykrywania: Nie 0S~60M 1S
Wybudzenie Tak Tak/Nie -
Napiecie sterowania oswietleniem: 50V 3,0V~11,0V v
Op6znienie sterowania .
oswietleniem: 108 05~60M s
Napiecie nadmiernego "
rozladowania: 9,20V 7,5V~17,0v 0,1V
Napiecie powrotne nadmiernego »
rozladowania: 10,20V 7,5V~17,0V 0,1V
Napiecie tadowania ( akumulator
litowy): Napiecie tadowania »
trybem impulsowym (akumulator 125V 73V-17.0¢ 0.1v
kwasowo-otowiowy):
Odzys)kiwanie energii (akumulator
litowy): Napiecie tadowania trybem »
podtrzymywania (akumulator 12,0V 78V-17,0V o
kwasowo-otowiowy):
tadowanie w niskiej temperaturze: -35°C -40°C ~-00°C 1°C
Praca w wysokich temperaturach: 65°C 40°C ~90°C 1°C
Prad odbiornika: 330mA 150mA ~ 10A 10mA
Inteligentne zasilanie: Srednie | Automatyczne/Niskie/Srednie
/Wysokie/Brak/uzytek -
Obnizanie wartosci poczatkowej 11,3V 7,5V~17,0V 0,1V
Obnizanie wartosci koricowej 10,5V 7,5V~17,0V 01V
Min. prad: 50mA 50mA~1000mA 10mA

- . PR WejdZ do interfejsu ustawier

Ustawienia parametrow odbiornikéw parametrow odbiornika

Reset fabryczny: I Nie Tak/Nie




14. Tabela ustawien parametréw odbiornikow

A. Typ bez wykrywania

Ustawione pozycje Parametry domysine | Zakres danych | Dtugos¢ skoku |
Pierwszy czas: 04:00 0~15 godz. 1 minuta
Pierwsza moc: 100% 0~100% 1%

Drugi czas: 04:00 0~15 godz. 1 minuta
Druga moc: 100% 0~100% 1%
Trzeci czas: 04:00 0~15 godz. 1 minuta
Trzecia moc: 100% 0~100% 1%
Czwarty czas: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Czwarta moc: 100% 0~100% 1%

Piaty czas: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Pigta moc: 100% 0~100% 1%
Szésty czas: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Szdsta moc: 100% 0~100% 1%
Sidédmy czas: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Siédma moc: 100% 0~100% 1%

Osmy czas: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Osma moc: 100% 0~100% 1%
Dziewigty czas: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Dziewigta moc: 100% 0~100% 1%

Czas przed $witem: 2.00H 0~15 godz. 1 minuta
Moc przed $witem: 100% 0~100% 1%

B. Typ wykrywania

Ustawione pozycje Parametry Zakres danych Dlugosti skoku
Pierwszy czas: 04:00 0 do 15 godzin 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 70% 0~100% 1%
Drugi czas: 04:00 0 do 15 godzin 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Trzeci czas: 04:00 0 do 15 godzin 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Czwarty czas: 00:00 0 do 15 godzin 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Piaty czas: 00:00 0do 15 godz. 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Szdsty czas: 00:00 0do 15 godz. 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Dziewigta moc: 100% 0~100% 1%
Czas przed $witem: 2.00H 0~15 godz. 1 minuta
Moc przed switem: 100% 0~100% 1%




Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Siédmy czas: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Osmy czas: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Dziewiaty czas: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Czas przed $witem: 00:00 0~15 godz. 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Moc bez wykrytego ruchu cztowieka: 10% 0~100% 1%
Szésty czas: 00:00 0 do 15 godz. 1 minuta
Moc z wykrytym ruchem cztowieka: 100% 0~100% 1%
Dziewigta moc: 100% 0~100% 1%
Czas przed $witem: 2.00H 0~15 godz. 1 minuta
Moc przed $witem: 100% 0~100% 1%

15. Tabela danych roboczych

A. Stan pracy

Stan systemu: Nieobcigzony
Napiecie akumulatora: 12,1V
Napiecie PV: 12,6V
Prad tadowania: 1,5A
Moc fadowania: 18,9W
Czas fadowania: 12.3Ah
Napiecie odbiornikéw: 30,5V
Prad odbiornikdw: 1,26A
Moc odbiornikéw: 30,5W
Czas o$wietlenia: 11:26
Czas wykrywania: 00:47
Roztadowanie Ah: 14.5Ah
Temperatura otoczenia: 23°C
Dni pracy: 15
llos¢ gtebokich roztadowan: 1
llo$¢ petnych natadowan: 14
Data produkcji: 1503
Wersja oprogramowania: 3,10




B. Wczesniejsze dane

->N dni przed<- N=0~255
Maks. napiecie: 13,6V
Min. napiecie: 10,6V
Maks. temperatura: 45°C
Min. temperatura: -15°C
Maks. moc zasilania 124W
tadowanie - amperogodziny (Ah): 47Ah
Roztadowanie - amperogodziny (Ah): 38Ah
Czas oswietlenia: 09:48

C. Napiecie pojedynczego akumulatora litowego

Akumulator litowy 1 3,23V
Akumulator litowy 2 3,24V
Akumulator litowy 3 3,23V
Akumulator litowy 4 3,26V
Akumulator litowy 5 3,24V
Akumulator litowy 6 3,23V
Akumulator litowy 7 3,25V
Akumulator litowy 8 3,24V
Akumulator zasilajacy Nr 5 (AA) x 2
Napiecie zasilania 3,0V
Efektywna odlegtosé 8m (pilot na podczerwien), 15m (pilot bezprzewodowy)
Zuzycie energii podczas uspienia <0.2uA
Normalne zuzycie energii 5mA
Chwilowy pobér mocy <50mA
Pobdr mocy podswietlenia <15mA
Wymiary produktu 122mmx61.5mmx22mm (L x W x H) (dt x szer. x wys.)
Wymiary zestawu 139mmx77mmx44mm (L x W x H) (dt x szer. x wys.)
Waga 60 graméw (bez baterii)
Automatyczny czas wytaczenia 65 sek.
Ustawienie akumulatora 2000mAH 30000
Temperatura otoczenia -25°C ~ 55°C




